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1 APP Download und Installation

Scannen Sie den folgenden QR-Code, um die RoboUP® APP-Installationsdatei herunterzuladen. Folgen Sie den Pop-ups,
um die APP zu installieren.

Android/iOS

2 Konto Registrierung und Login

1) Offnen Sie die RoboUP-APP® auf lhrem Smartphone und klicken Sie auf die Schaltfliche [Ein Konto erstellen]
in der oberen rechten Ecke, um die Registrierungsseite aufzurufen.

13380 B Bl <3

Robo

‘ Anmelden (Konto Login)

& Ich habe die Nu sbedingungen und

stimme ihnen zu

2) Wahlen Sie die Region oder das Land aus, in dem Sie sich befinden und geben Sie eine giiltige E-Mail-Adresse
ein. Klicken Sie auf die Schaltflache [Senden], um einen Bestatigungs-Code zu erhalten.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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13380 7 B

Konto erstellen

Deutschland v

E-Mail Adresse eingeben

Bestatigungs-Code

f S

7 Ich habe die Nutzungsbedingungen und

gelesen und
stimme ihnen zu

3) Uberpriifen Sie lhr Postfach auf eine E-Mail mit dem Verifizierungscode. Geben Sie den Code in die APP ein
und klicken Sie auf [Weiter].
4) Legen Sie ein Login-Passwort zur Sicherung lhres Kontos fest und tippen Sie auf die Schaltflache [Registrieren
und anmelden] ,um sich anzumelden.
13420 B B 1 o
<
Passwort festlegen
...... ®
Das Passwort muss & bis 20 Ziffern haben, kann
Buchstaben und Zahlen ent unterscheidet
zwischen Grofi- und Kleinschreibung.
5)

Klicken Sie auf [Kontoanmeldung], geben Sie Ihren Kontonamen und lhr Passwort ein und bestatigen [Ich habe
die Nutzungsbedingungen und die Datenschutz-Bestimmungen gelesen und stimme ihnen zu] (nachdem Sie
sie sorgfaltig gelesen und akzeptiert haben). Tippen Sie auf [Anmelden], um sich anzumelden.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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13:380 B B 13390 B |

Robo Anmeldung

®

Passwort vergessen?

Anmelden (Konto Login)

(& lch habe d ngen und
Datens
stimme ihnen zu

1 gelesen und

[ T

gungen und
gelesen und

stimme ihnen zu

3 Grund-Installation

Die grundlegende Installationsanleitung der APP wird angezeigt, wenn Sie Ihrem Konto ein neues Gerat hinzufiigen
mochten.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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' Gerat hinzufligen l

e @)

Uber mich

3.1 Schritt 1: RoboUP® Maher hinzufiigen

Hinweis: Die Standardmethode zum Verbinden lhres Smartphones mit dem Maher ist Bluetooth. Wenn Sie eine
WLAN-Verbindung bevorzugen, klicken Sie auf das WLAN-Symbol in der oberen rechten Ecke der Geratelistenseite
und lesen Sie ,,5: WLAN-Verbindungen, um den Maher mit lhrem WLAN-Heimnetzwerk zu verbinden.

1) Wahlen Sie Ihr Mdhermodell aus und tippen Sie [Schritt 1: RoboUP-Maher hinzufiigen], um die
Installationsanleitung aufzurufen.

9:510 B 5 1 67 9510 B 5 1 67
< Gerat Hinzufiigen < Installationsanleitung
-
A i
\w-——""/ Jaiy ’
Modelle: -~ ; ; n

T500/T600/T1000/T1000P/T1000PIUs/T1200/
000P

T1200Pro/T2 ]
| schritt1 Start |
Fiigen Sie Ihren RoboUP-Maher hinzu
Schritt 2
Installation
s N s Schritt 3

A
Erstellen Sie eine virtuelle Karte
Modelle:

Rhinc 1 AWD/Rhino 14Rhino | Max

2) Halten Sie die Ein-/Aus-Taste des Mahers fiir einige Sekunden gedriickt, um ihn einzuschalten. Geben Sie den

PIN-Code ein (der Standardwert ist 0000; zum Andern der PIN siehe ,8.10 Gerate-PIN-Code“). Tippen Sie auf
RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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[Bestdtigen] und [Fertig].

9:510 B b | 9:530 B> b |

< Fligen Sie lhren
RoboUP-Maher Hinzu

o

< Fligen Sie lhren
RoboUP-Maher Hinzu

3

Erfolgreich! Sie sind jetzt verbunden!

Long press the ON/OFF button and wait 30
seconds to turn on the mower. PIN eingeben
Select language.

Enter the PIN code (default: 0000), press the UP
and DOWN buttons to select numbers 0~9, then
press the OK button to confirm.

Der Standard-PIN-Code ist 0000
Sie kénnen es jedoch innerhalb der APP andern.

Stornieren Bestatigen

- il -

3.2 Schritt 2: Installation
Klicken Sie auf [Schritt 2: Installation], um die Ladestation und RTK-Basisstation gemaR den Schrittaufforderungen und

Animationen zu installieren.

9530 B b |

£ Installationsanleitung

‘4
mu..

Schritt 1 Vollendet

=
Schritt 2 Start

o Installation

_ Schritt3

/ Erstellen Sie eine virtuelle Karte

Hinweis: Wenn das RTK-Basisstationsmodul bereits im Paket an der Ladestation angeschlossen ist, haben Sie eine
"All-in-One"-Version. Wenn das RTK-Basisstationsmodul separat verpackt ist, besitzen Sie einen "Split"-Typ.
Bitte beachten Sie die folgenden Schritte, um ,Schritt 2: Installation” abzuschliefSen:

1) Auspacken: Prifen Sie in der Anleitung, ob Teile fehlen. Wenn Teile fehlen, wenden Sie sich an unser
RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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RoboUP®-Serviceteam: service@iroboup.com, andernfalls klicken Sie auf [Nachster Schritt].

14:010 B el -4 14:010 B el -4

5 . ¢ Allesin
< Installation Split-Typ < Installation i
Auspacken Auspacken

Y Y| IH.-- ||| M7 LI

Vergewissern Sie sich, dass das Zubehdr vollstandig ist Vergewissern Sie sich, dass das Zubehdr vollstandig ist

- Nachster Schritt - - Nachster Schritt -

2) Einen geeigneten Standort finden: Ein geeigneter Standort sollte flach und ohne Hindernisse innerhalb von 2m
um die Ladestation liegen. Eine gute WLAN-Abdeckung ist erforderlich. Wenn Sie einen guten Platz gefunden
haben, kehren Sie zur APP zurlick, aktivieren Sie die Schaltflaiche O unten und klicken auf [Nachster Schritt].

14140 sl G 14130 e ] - 14:23°6 b |
< Installation < Installation < Installation
Finden Sie einen geeigneten Standort RTK-Station installieren >> Finden Sie einen geeigneten Standort
b |

F« i)

Offenes Gelande mit gutem GPS-Signal, weit
entfernt von Hausern, Bauren usw.

) ] ) ) F r r Gutes W-LAN Signal w rd tenétigt

Offenes Gelande mit gurem GPS-Signal, weit [ 7 ' | Installieren Sie die RTK-Anfenne in der gleichen
entfernt von Hausern, Baume usw. / ,'/ { I Richtung, in der der Roboter die Ladestation
Gutes W-LAN Signal wird beniitigt i verldsst
Flacher Boden Flacher Boden
Kein Hindernis im Umkieis von 2 Metern um die Kein Hindernis im Umkreis von 2 Metern um die
Ladestation Ladestation

@ Fertig @ Fertig @ Fertig

Nachster Schritt Nachster Schritt Nachster Schritt

HINWEIS: Es gibt 2 Verlangerungskabel: eins fiir die Ladestation und eins fiir das RTK-Basisstationsmodul.
3) Einschalten der Ladestation: Nehmen Sie bei Bedarf das Verlangerungskabel und stecken Sie es zwischen das
Netzteil und die Ladestation. SchlieRen Sie dann das Netzteil an eine Steckdose an, um die Ladestation mit

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311) 6
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Strom zu versorgen. Wenn Sie fertig sind, kehren Sie zur APP zurlick, aktivieren Sie die Schaltflaiche O unten
und klicken Sie auf [Nachster Schritt].

14150 I &

< Installation

Ein

@ Cie Stromversorguig ist eingeschaltet

Nachster Schritt

4) Verbindung mit Satellit herstellen: Warten Sie mindestens 3 Minuten, um so viele GNSS-Satellitensignale wie

moglich zu empfangen. Priifen Sie, ob die Signalanzeige-LED der RTK-Basisstationsmodule durchgehend blau

leuchtet. Wenn Sie fertig sind, kehren Sie zur APP zuriick, aktivieren Sie die Schaltfliche O unten und klicken
Sie auf [Nachster Schritt].

Hinweis: Wenn die Signalanzeige-LED der RTK-Basisstation langere Zeit nicht durchgehend blau leuchtet, trennen Sie
die RTK-Basisstation von der Ladestation und installieren Sie sie mit dem RTK-Verlangerungskabel an einem anderen
geeigneten erhéhten Ort. Weitere Informationen finden Sie unter [RTK Station separat installieren].

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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14:14'0 Sl 6 14:14'0 Sl 6
< Installation < Installation
Verbindung mit Satellit herstellen Verbindung mit Satellit herstellen

&
4 Tigp

4

&

Es dauert bis zu 3 Minutzn. Cberpriifen Sie, ob die Es dauert bis zu 3 Minuten. Cberpriifen Sie, ob die
RTK-Anzeige-LED durchgehend blau leuchtet RTK-Anzeige-LED durchyehend blau leuchtet

Durchgehend blau: Gutes GPS-Signal Durchgehend blau: Gates GPS-Signal

Blau blinkend: Schiechtes GPS-Signal Blau blinkend: Schlechtes GPS-Signal

Durchgehend rot: Kzin GPSfSignal Durchgehend rot: Kein GPS-5ignal

*Fur ein be<seres GPS-Signal *Fir ein besseres GPS-Signal
RTE n sefarat installieren >> RT paratl installieren >>
@ Die RTK-Anzeige-LED leuchtet durchgehend Die RTK-Anzeige-L.ED leuchtet durchgehend
blau blau

Nachster Schritt Nachster Schritt

5) Ladestation befestigen: Nachdem Sie die vorherigen Schritte gut ausgefuhrt haben, nehmen Sie den
Innensechskant-Schraubenschliissel und verankern die Ladestation mit den Fixierschrauben im Boden. Wenn

Sie fertig sind, kehren Sie zur APP zurlick, aktivieren Sie die Schaltflache O unten und klicken auf [Fertig], um
zur [Installationsanleitung] zuriickzukehren.

14150 4 8

< Installation

Ladestation befestigen

Verwenden Sie Erdankerschiauben und einen
Inbusschlissel, um die Ladestation zu befestigen

@ Fertig

Erledigt

3.3 Schritt 3: Eine virtuelle Karte erstellen [Erstellen Sie eine virtuelle Karte]

3.3.1 Erstellen der Haupt-Begrenzung

1) Virtuelle Karte erstellen: Klicken Sie auf [Schritt 3: Virtuelle Karte erstellen] [Schritt 3: Erstellen Sie eine
RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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virtuelle Karte], um die Kartierungsseite aufzurufen. Uberpriifen Sie, ob das RTK-Symbol auf dem Display der
Benutzeroberflache [V] zeigt: Wenn ja, aktivieren Sie die Schaltfliche O unten und klicken Sie auf [Nachster
Schritt].

14:56 0 VA8

< Erstellen Sie Eine
Virtuelle Karte

Stellen Sie Ihren Maher auf einer offenen Fliche
auf

Warten Sie 1-5 Minuten
Uberpriifen Sie den RTK-Status (v )

Haben Sie Probleme? >>

(®) Der RTK-Status ist v/

Nachster Schritt

Erstellen der Haupt-Begrenzungs-Karte: Die Haupt-Begrenzung ist die Gartenzone, in der sich die Ladestation
befindet. Klicken Sie auf [Zone 1 erstellen]. Wahlen Sie die Kartierungsmethode entsprechend der
Gartenumgebung: ,Automatische Kartierung” oder ,Manuelle Kartierung”.

14560 A B
< Erstellen Sie Eine

Virtuelle Karte

§

- EEERnRizone -

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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a. Automatische Kartierung: Wenn der Garten physische Grenzen (Zaune, Mauern, Rasenkantensteine, usw.)
hat, klicken Sie auf [Automatische Kartierung], um die nachste Seite aufzurufen. Klicken Sie auf
[Begrenzung erstellen]. Zuerst wird der Maher automatisch kalibriert. Sobald er fertig ist, verldsst er die
Ladestation und erstellt automatisch eine Begrenzung entlang der Rander/physischen Grenzen. Nachdem
der Maher fast vollstandig zur Ladestation zuriickgekehrt ist, warten Sie auf das Pop-up-Fenster und
klicken dann [Speichern], um die Karte zu speichern.

16:38'6 " € 14:56°©

M4 8 9:480 sl
Erstellen Sie Eine . )
< Virtuelle Karte < Automatische Zuordnung < Kartierung
Bitte wéhlen Sie die Kartierungsmethode
entsprechend |hrer Gartenumgebung aus. RTKv] B

Mit physischen Grenzen

.'

Ohne physische Grenzen

Bitte bestatigen Sie noch einmal.

Der RTK-Status ist (v/)

Starten Sie den Rasenmaher von der Ladestation @
aus

Kalibrieren

Manuelle|Zudrdnung

Begrenzung erstellen

16:390 M4 E 44 6
< Kartierung
[RTkv] B

Kartierung abgeschlossen.

Bestatigen, um die Karte zu

speichern?
Stornieren Speichern
L

--

b. Manuelle Kartierung: Wenn der Garten KEINE physischen Grenzen hat, klicken Sie auf [Manuelle
Kartierung], um die nichste Seite aufzurufen. (Falls erforderlich, installieren Sie das Lineal aus dem Paket).

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311) 10
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Aktivieren Sie die Schaltfliche O unten und klicken Sie auf [Begrenzung erstellen] starten, um die Seite
fir die manuelle Kartierung aufzurufen. Sobald der Maher die Kalibrierung abgeschlossen hat, verwenden
Sie die beiden Daumenschieberegler, um den Maher manuell zu steuern und eine Begrenzung entlang
der Kanten zu erzeugen. Nachdem der Maher beinahe wieder zur Ladestation zuriickgekehrt ist, warten
Sie auf das Pop-up-Fenster und klicken Sie auf [AbschlieBen] und [Speichern], um die Begrenzungskarte
zu speichern.

Hinweis: Fiir eine stabile Bluetooth-Verbindung wiahrend der Kartierung empfehlen wir lhnen, dicht hinter dem

Maher herzugehen (max. 3m Abstand).

16:380 M4 E 16:38°0 M4 B

< Erstellen Sie Eine <
Virtuelle Karte

Bitte wéhlen Sie die Kartierungsmethode

entsprechend |hrer Gartenumgebung aus.

Automatische Zuordnung

Mit physischen Grenzen

Bitte bestatigen Sie noch einmal:

Automatische Zuordnung Der RTK-Status ist (v )

Starten Sie den Rasenméher von der Ladestation
aus

Ohne physische Grenzen

- Manuelle Zuordnung -
Begrenzung erstellen

Frv] &

»
'}

« »

«
(%)
2
o
!
_

fFrv] &

>

»

«

|

Vollstandig N

Daumenschieberegler zum Bewegen des Mahers ,vorwarts/rickwarts” und , links/rechts”

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311) 11



Kartierung abgeschlossen. Bestatigen, um die
Karte zu speichern?

Stornieren Speichern

3.3.2 Erstellen einer oder mehrerer sekundarer Begrenzungen
1) Wenn es mehr als eine Rasenflache gibt, klicken Sie auf [Ja], um Begrenzungen fir zusatzliche Zonen zu
erstellen.

Méchten Sie weitere Zonen

erstellen?

2) Verwenden Sie auf der Controller-Seite die beiden Daumenschieberegler und steuern Sie den Maher zum
neuen Startpunkt. Klicken Sie auf der folgenden Seite auf [Ja, der Madher ist da]. Siehe ,,3.3.1 Erstellen der
Haupt-Begrenzung”, um die richtige Methode fiir die Kartierung auszuwahlen.

. . %
RTKv] B “Bitte verwenden Sie die Fernbedienung, um Ihren Maher in eine andere X d
Zone zu bewegen

»

«

1 .'JI

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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3.3.3 Karten I6schen
Hinweis: Derzeit wird diese Funktion nur bei manueller Kartierung unterstiitzt. Falls der Mdher Probleme hat,
entlang des Pfades der Begrenzung zu arbeiten, miissen Sie dies beheben. Starten Sie diese Funktion und steuern Sie
den Mdher zu dem Startpunkt, der gedndert werden muss.
1) Klicken Sie auf der Seite fir die manuelle Kartierung auf das Symbol [Radiergummi] in der oberen rechten Ecke,
um die Seite fir die Kartenanderung aufzurufen. Verwenden Sie die Daumenschieber
"vorwarts/riickwarts” und links/rechts" fur die Mdherlenkung.

Ry B d

'

»

« »

«

Vollstandig

[ret] B Steuern Sie den Maher im Fernbedienungs Modus zum Startpunkt des zu X G
andernden Pfads

»

«

Erledigt

2) Sobald der Maher einen Punkt der Begrenzung erreicht hat, den Sie andern maochten, klicken Sie auf [Fertig].
Dieser Teil der Begrenzung wird geldscht. Fahren Sie nun fort, um eine korrigierte Karte zu erstellen.

& B Steuern Sie den Maher im Fernbedienungs Modus zum Startpunkt des zu X E
andernden Pfads
A
« »
v
RTK 1] B B3]
&
=
A
« »
v
Vollstandig
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1)

2)

Robo

Passage erstellen

Nachdem eine sekundare Begrenzung fiir eine Zone kartiert wurde, missen Sie eine Passage erstellen, um sie

mit der ersten Zone zu verkniipfen. Voraussetzung ist, dass ein geeigneter physischer Pfad vorhanden ist.

Klicken Sie dazu auf [Ja] in der Popup-Eingabeaufforderung [Bitte erstellen Sie eine Passage, um die beiden

Zonen zu verbinden].

Bitte erstellen Sie einen Durchgang, ur) die beiden
Zonen zu verbinden.

Stellen Sie sicher, dass die Lange der physischen Passage zwischen 0,5 und 20 Metern liegt. Klicken Sie auf

[Weiter], um die Zonenubersichtsseite aufzurufen. Verwenden Sie die Daumenschieberegler

"vorwarts/riickwarts“ und ,links/rechts" und lenken Sie den Maher zum Startpunkt der Passage.

9540 "4 €

< Passage

| -

Bitte bestdtigen Sie den RTK-Status {v)
Erstellen Sie einen Durchgang, damit der Maher

zwischen den Zonen und der Ladestation
passieren kann.

Néchste

RTKw

b

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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3) Klicken Sie nun auf [Passage erstellen] und verwenden Sie die Daumenschieberegler, um den Maher durch den

physischen Durchgang zu steuern und die beiden Begrenzungen/Zonen auf der Karte zu verbinden. Wenn Sie
fertig sind, tippen Sie auf [AbschlieBen], um die Passage zu speichern.

»

L& »

«

Vollstandig

3.3.5 Beenden der Kartierung

1) Wenn es Objekte (Pools, Blumenbeete, Sandkasten, usw.) gibt, die Sie vor dem Rasenmaher schiitzen
missen, klicken Sie auf [No-Go Zone], um "No-Go Zonen" zu erstellen. Sobald alle Begrenzungen, Passagen
und "No-Go Zonen" erstellt wurden, klicken Sie auf [Speichern], um das Kartieren abzuschlieRen. Auf der

nachsten Seite finden Sie einen empfohlenen Mahplan. Um ihn zu iberschreiben und lhren eigenen
Zeitplan festzulegen, klicken Sie auf [Mahen planen].

e 16:36C "4 ' 16:46 0 LT
Karte Erstellen Speichern Karte Erstellen Speichern SchlieBen  Zeitplanempfehlung
=]
*Herzlichen Gliickwunsch zum Abschluss aller
Schritte! Basierend auf der Karte empfiehlt RoboUP

den folgenden Mahplan:

Die Mihfliche betragt:35.5 m*

Die geschatzte Mahzeit betragt:1. 0Stunden.{Inklusive
Ladezeit)

(’\ Wenn Sie weitere Karten
= erstellen miissen, klicken Sie Bitte entfernen Sie temporare Hindermssg wie
unten auf eine Schaltfliche. Spielzeug, Laubhaufen, Steine, Wasserleitungen

usw., bevor Sie eine Karte Ihres Rasens erstellen

- Mahplan erstellen
8 o |

Passage

Uberspringen ‘

2) Die APP fuhrt Sie schlieBlich zu einer Einflihrung, wie Sie die Tasten und das LC-Display der
Benutzeroberflache (User Interface Ul) des Mahers bedienen. Stellen Sie sicher, dass Sie mit der

Verwendung vertraut sind. Klicken Sie auf [Start to use]. Jetzt kénnen Sie den Maher entweder lber die
APP oder das Ul-Panel bedienen.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311) 15
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16:47°0 A€ 16:47°0 %l B

< Bedienungsanleitung Fir ¢ Bedienungsanleitung Fir

Rasenmdher Rasenméher

o+ @ Beginnen Sie mit dem Mahen u und n Driicken Sie zur auswahl
E o @ Zurick zur Ladestation @ Driicken Sie Bestatigen

Beginnen sie mit der verwendung . Beginnen sie mit der verwendung .

Hinweis: Eine ausfiihrliche Anleitung zum Bearbeiten von Karten finden Sie unter “6: Kartenbearbeitung”.
4 Bluetooth Verbindung

Hinweis: Um den Maher mit einem neuen Smartphone iiber Bluetooth zu steuern, miissen Sie zunachst den Madher
vom aktuellen Smartphone trennen. Danach folgen Sie “Schritt 3: Erstellen Sie eine virtuelle Karte” in “3:
Grund-Installation”, um das neue Smartphone iiber eine Bluetooth-Verbindung mit dem Maher zu verbinden.

4.1 Erstellen einer Bluetooth Verbindung

1) Tippen Sie auf [Gerat hinzufiigen] oder auf das [+]-Symbol auf der APP-Startseite. Wahlen Sie lhr Mdhermodell
aus und klicken Sie auf [Schritt 1: Fiigen Sie lhren RoboUP-Maher hinzu]. Befolgen Sie die Anweisungen, um
den Maher einzuschalten. Klicken Sie auf [Weiter]. Wenn das Gerat gefunden wurde, klicken Sie auf
[Verbinden]. Wenn das Gerat nicht gefunden werden kann, klicken Sie auf [Warum kann ich meinen

RoboUP-Miher nicht finden?], um das Problem zu beheben.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311) 16
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al

Gerat hinzufligen

9:51C B b |

< Gerit Hinzufiigen

Modelle:

T500/T600/T1000/T190DP/T1000PIlus/T1200/
T1200Pro/T2000P

\

a a

_./

Modelle:
Rhino 1 AWD/Rhino 1/Rhino 1 Max

9:510 B b |

< Installationsanleitung

-~ ; ; n
Schritt 1
( Fuigen Sie Ihren RoboUP-Méher hinzu

Schritt 2

Start ‘

Installation

Schritt 3

Erstellen Sie eine vi/tuelle Karte

9:51C B b |

< Fligen Sie lhren
RoboUP-Maher Hinzu

Long press the ON/OFF button and wait 30
seconds to turn on the mower.

Select language.

Enter the PIN code (default: 0000), press the UP
and DOWN buttons to select numbers 0~9, then
press the OK button to confirm.

éa @
Heim Uber mich
9510 4 @
Fiigen Sie lhren
< RoboUP-Maher hinzu Man
Suchen Sie nach Ihrem RoboUP-Maher £
&G RoboUP 038676 3
&P RoboUP 504490 %
& RoboUP_504ECE %
&P RoboUP_504EEA £
&G RoboUP_505E98 3
&P FoboUP 505054 3
Warum kann ich meinen RoboUP-Maher nicht finden?
2) Geben Sie den PIN-Code des RoboUP-Mahers® ein (der Standardwert ist 0000, der unter ,,8.11

Gerate-PIN-Code” gedndert werden kann). Klicken Sie auf [Bestatigen], um eine Bluetooth-Verbindung des
Telefons mit dem Maher herzustellen. Sobald die Verbindung hergestellt ist, klicken Sie auf [Fertig], um zur
Seite [Installationsanleitung] zurlckzukehren.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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9:53@ B> b |

< Fligen Sie lhren
RoboUP-Maher Hinzu

V)
3

Erfolgreich! Sie sind jetzt verbunden!

PIN eingeben

[o] [o] [o] [o]

Der Standard-PIN-Code ist 0000
Sie kénnen es jedoch innerhalb der APP andern.

Stornieren Bestatigen

- S -

4.2 Loschen einer Bluetooth Verbindung

1) Klicken Sie auf der Startseite auf das Symbol [L6schen] oder den Papierkorb unter dem Maher. Klicken Sie im
Popup-Fenster auf [Bestatigen], um die Bluetooth-Verbindung des Telefons mit dem Maher zu l6schen.

Connect via: Bluetooth

. . D

RoboUP_504EC4
Bestatigen, dass dieser Maher
[ 100% [RTKv| Standby geloscht werden soll?

Nach dem Léschen ké&nnen Sie den
Maher nicht mehr (ber die APP

steuern.

Gerdt hinzuflgen

Stornieren Bestdtigen

éa @

Home Me

a @)

Heim Uber mich
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5 WLAN Verbindung (Wi-Fi)

Robo

Hinweis: Die Bluetooth-Verbindung des Mahers ermaoglicht es Ilhnen, Begrenzungs- und Passagekarten zu erstellen,

Mahparameter und Zeitplane festzulegen und vieles mehr. Wenn Sie den Maher auf die Werkseinstellungen

zuriicksetzen oder "Over-the-Air"-Firmware-Upgrades (OTA-FW) installieren méchten, fiihren Sie bitte die folgenden

Schritte aus, um eine WLAN-Verbindung einzurichten.

1) Wenn noch keine Bluetooth Verbindung besteht: Tippen Sie auf [Gerat hinzufiigen] oder auf das [+] -Symbol
auf der APP-Startseite. Wahlen Sie Ihr Mdhermodell aus. Klicken Sie auf [Schritt 1: Fligen Sie lhren
RoboUP-Miher hinzu]. Befolgen Sie die Anweisungen, um den Maher einzuschalten. Klicken Sie auf [Weiter]
und dann auf [WLAN] in der oberen rechten Ecke, um die WLAN-Verbindungsseite aufzurufen.

Al

Gerat hinzuftigen

e @

Heim Uber mich

9:510 > b |

< Gerit Hinzufiigen

Modelle:

T500/T600/T1000/T190DP/T1000PIlus/T1200/
T1200Pro/T2000P

\v_/

Modelle:
Rhino 1 AWD/Rhino 1/Rhino 1 Max

Schritt 1
( Fiigen Sie Ihren RoboUP-Méaher hinzu

9:510 > b |

< Installationsanleitung

T &

Start ‘

Schritt 2

Installation

Schritt 3

Erstellen Sie eine vi/tuelle Karte

9:510 > b |

< Fiigen Sie lhren
RoboUP-Méher Hinzu

Long press the ON/OFF button and wait 30
seconds to turn on the mower.

Select language.

Enter the PIN code (default: 0000), press the UP
and DOWN buttons to select numbers 0~9, then
press the OK button to confirm.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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2) Wenn bereits eine Bluetooth-Verbindung aktiv ist: Klicken Sie auf den Méaher und tippen Sie auf das Symbol

[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die nachste Seite aufzurufen. Klicken Sie auf [WLAN

Robo

9510 >4 @
Fligen Sie lhren
% WLAN
< RoboUP-Maher hinzu
Suchen Sie nach Ihrem RoboUP-Maher
| ‘ RobolUP_03E676 3\
J
‘ RobolUP_504A90 *
&P RoboUP_504EC8 3
&g RoboUP_504EEA .2
&g FRoboUP_505E98 B
- RobolUP_505D54 > 4
Warum kann ich meinen RoboUP-Maher nicht finden?

verbinden], um die Seite mit der WLAN-Verbindung aufzurufen.

Verbinden Sie sich tber :
Bluetooth

el et

RoboUP_504EC4

@ 100% [RTKv| Standby

éa @

Heim Uber mich

B B I <3

RoboUP_504EC4 88

11

RiKv| B @+ 99% Laden
35.5. 0.0 0.0u
Rasenfliche Gemshte Flache Mahzeit

Mahen Aufladung

Weitere Funkt

RoboUP_504EC4
B

<~ Regenmodus

{0} Messerwechsel

() Anti-Diebstahl AN
5= Kein Mahen

(=) WLAN Verbinden
Grundinformation

L, Méahear Informationen

[ Méher-PIN-Code

&> Maher-Upgrade A1

[ Deinstallieren Sie das Gerat

5.1 WLAN Verbindung mit Bluetooth aktivieren

1)

Wihlen Sie [Wi-Fi BT (schneller)], um die Seite [Mit Gerat verbinden] aufzurufen. Wahlen Sie den Rasenmaher

aus und klicken Sie auf [Mit Heim-WLAN verbinden]. Geben Sie den PIN-Code ein und tippen Sie auf

[Bestdtigen].

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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3)

Robo

10:05 O 4 8
< Maher AnschlieBen
=
-
/ \
e .

9)

Senden Sie WLAN-Informationen Uber
Bluetooth an den Rasenmaher

| Wi-Fi BT (schneller) '

Senden Sie WLAN-Informationen an den
Méher, indem Sie eine Verbindung zum
Hotspot-AP des Mahers herstellen

Wi-Fi-AP

15:54 @ 37ddE

< Mit Dem Gerét Verbinden

Suchen Sie nach Ihrem RoboUP-Maher

- RobolUP_6D7EEQ B
‘ RobolUP_504B2A B
&P RoboUP_6(BAAY 2 PIN eingeben
0 0 0 ‘ | Q ‘
&P RoboUP_5(4DAC 3 Der Standard-PIN-Code ist 0000
Sie kdnnen es jedoch innerhalb der APP dndern
Stornieren Bestdtigen
' RoboUP_E9A500 B
‘ RoboUP_E99674 ®
' Verbinden Sie sich mit dem Heim-WLAN '
Warum kann ich meinen RoboUP-Maher nicht finden?

Rufen Sie die Seite [Mit Heim-WLAN verbinden] auf und Gberprifen Sie, ob das ausgewahlte WLAN-Netzwerk
auf der 2,4-GHz-Frequenz lduft (5GHz-Netzwerke werden NICHT unterstiitzt):

Wenn NEIN: Klicken Sie auf [WLAN ersetzen] und wéahlen Sie ein anderes verflgbares 2,4-GHz-Netzwerk
aus, geben Sie das richtige Passwort ein und tippen Sie auf [WLAN verbinden].

b. Wenn JA: Geben Sie das richtige Passwort ein und tippen Sie auf [WLAN verbinden].

10:08 0 d4aw@

Verbinden Sie Sich Mit
Dem Heim-WLAN

<

x

W WiFi-24GHz =0
Unterstitzt nur
2.4-GHz-WLAN-Netzwerke
unterstiitzt kein 5 GHz

Wahlen Sie das 2.4-GHz-Heim- WLAN-Netzwerk aus
und geben Sie das Passwort ein

Xiaomi 13 WLAN Netzwerk &ndern

- el -

Die Seite [Verbinden] informiert Gber den Verbindungsstatus. Sobald die Verbindung erfolgreich hergestellt
und der Maher gebunden wurde, tippen Sie auf [Bestatigen], um zur Startseite der APP zurlckzukehren.
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1336 @ AdLxvem@m 13:370 d4xAv@a
imm‘ere Verbinden immlere Verbindung Erfolgreich

.))

Verbinden Verbindung erfolgreich

Q

1 Netzwerk verbinden

- kil -

4) Wenn die Verbindung fehlschlagt, versuchen Sie es erneut, und fiihren Sie die oben genannten Schritte aus.
5.2 WLAN Verbindung herstellen mit Hilfe des Maher Soft Access Points (AP):

1) Wahlen Sie [Wi-Fi AP], um die Seite [Device Soft AP einschalten] aufzurufen. Befolgen Sie die Anweisungen,
um den Soft-AP des Méahers einzuschalten. Klicken Sie auf [Mit Heim-WLAN verbinden].

Lo e 13:46 dxwv@

< Maher AnschlieBen < Schalten Sie Den Soft AP
Des Geréts Ein

Senden Sie WLAN-Informationen Gber
Bluetooth an den Rasenmaher 1. Drizcken Sie die Taste [OK], um die Meniseite

2. BHENKEFESie das Symbol [Einstellungen] und
Wi-Fi BT (schneller) wihlen Sie [WLAN einrichten).
3.Driicken Sie dann die Taste [OK], um in den WLAN
Verbindungsmodus zu gelangen.

SchlieBen Sie die WLAN Einrichtung innerhalb von 2

Minuten ab,

T =

Senden Sie WLAN-Inforrthationen an den
Méher, indem Sie eine Verbindung zum

Hotspot-AP des Mahers herstellen 2 3 = N
Verbinden Sie sich mit dem Heim-WLAN

2) Rufen Sie die Seite [Mit Heim-WLAN verbinden] auf und tberprifen Sie, ob das WLAN-Netzwerk auf einer
2,4GHz-Signalfrequenz lduft (5GHz-Netzwerke werden NICHT unterstitzt):

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)



Robo

a.  Wenn NEIN: Klicken Sie auf [WLAN ersetzen] und wahlen Sie ein anderes verfligbares 2,4-GHz-Netzwerk
aus, geben Sie das richtige Passwort ein und tippen Sie auf [Gerdte-WLAN verbinden].
b. Wenn JA: Geben Sie das richtige Passwort ein und tippen Sie auf [Gerate-WLAN verbinden].

13460 0 dxe@d

Verbinden Sie Sich Mit
Dem Heim-WLAN

<

x

W WiFi-24GHz =

. Verbinden Sie das WLAN des Mahers .

3) Klicken Sie auf [Zu den Einstellungen], um die WLAN-Einstellungen des Smartphones zu 6ffnen. Wahlen Sie
den Soft-AP des Méahers aus. Kehren Sie zur RoboUP®-App zurtick.

13:46G PR Y]

Verbinden Sie Das WLAN
Des Mahers

L4

+ RoboUP_X0X =

1.Bitte wahlen Sie in Ihrem Mobiltelefon
[Einstellungen]-IWLAN] das WLAN-Netzwerk
[RoboUP_XXXX] aus.

2.Kehren Sie nach erfolgreicher Verbindung
zur APP zurdick.

Bitte verbinden Sie den Gerite-Soft-AP

Gehe zu den Einstellungen

4) Auf der Seite [Verbinden] wird der Verbindungsstatus angezeigt. Sobald die Verbindung und Bindung
erfolgreich hergestellt ist, tippen Sie auf [Bestadtigen] und kehren Sie zur APP-Startseite zuriick.
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13460 174 @ 13:370 d4uva

imm‘em Verbinden :mm‘ere Verbindung Erfolgreich

.))

e
o

Verbinden Verbindung erfolgreich

1 Netzwerk verbinden )

- kil -

Wenn die Verbindung fehlschlagt, versuchen Sie es erneut, und fiihren Sie die oben genannten Schritte aus.

6 Karte bearbeiten

Falls Sie eine vorhandene Karte bearbeiten miissen, kdnnen die folgenden Tutorials hilfreich sein.

6.1 Karte loschen

Wenn Sie die gesamte Karte oder nur Teile davon (z. B. ,,No-Go Zonen“ oder Passagen) l6schen wollen, gehen Sie wie

folgt vor:

1)

Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf das Gerit. Klicken Sie auf das Symbol [Karte bearbeiten] auf

der rechten Seite des Bildschirms.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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Verbinden Sie sich tber :
Bluetooth

e e e

RoboUP_504EC4

@ 100% [RTKv]| Standby

Heim

@)

Uber mich

i B | ¢

RoboUP_504EC4

oo
oo

[RTkv] B @B+ 99% Laden

35.5

Rasenflache

0.0.

Gemahte Fliche

0.0

Mahzeit

Mahen Aufladung

2) Tippen Sie auf der Seite [Karte bearbeiten] auf das Symbol [=] in der oberen rechten Ecke

I6schen].

16:57 @ M4 8

Karte Bearbeiten

— " T—

—

—
N

Bitte entfernen Sie temporare Hindernisse wie
Spielzeug, Laubhaufen, Steine, Wasserleitungen
usw., bevor Sie eine Karte Ihres Rasens erstellen.

No-Go-Zone

O

Begrenzung

[

Passage

3)

16:57@ Td"4 8

Karte Bearbeiten

Gefit-liche-Grenze
To-G¢ Zone.

Kartenr anen bearbeiten

Karte l8schen

Wahlen Sie auf der Seite [Karte I6schen] den gewlinschten Vorgang nach lhren Bedirfnissen:

. Wahlen Sie [Karte

a. Loschen Sie die gesamte Karte: Tippen Sie oben rechts auf [Alle I6schen]. Die gesamte Karte wird geloscht.
Dies eignet sich zum Erstellen einer neuen Karte in einem anderen/neuen Garten.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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17:000 B 5 |

Alles

& Karte Léschen e

- —

Begrenzung léschen
No-Go-Zone léschen

Passage [6schen

Gefahrliche Grenze loschen

b. Teile der Karte l6schen: Tippen Sie unten auf die entsprechende Option (z. B. wenn Sie Grenzen l6schen
wollen, tippen Sie auf [Grenze lI6schen]). Klicken Sie auf der ndchsten Seite auf das rote [X]-Symbol auf der
Grenze, die Sie |6schen mochten.

Hinweis: Wenn die Hauptgrenze geléscht wird, verschwindet die gesamte Karte (alle Zonen und Passagen).

17:000 A 17:030 idd B

Alles &

& Karte Léschen e

Begrenzung L&schen

- —

e 11

Begrenzung léschen

No-Go-Zone léschen

Passage [6schen

Gefahrliche Grenze loschen

6.2 Begrenzung hinzufiigen

Wenn Sie einer vorhandenen Karte eine Begrenzung fiir ein neues Gebiet hinzufliigen mdochten, oder eine vollig neue
Karte erstellen wollen, gehen Sie wie folgt vor, um eine Karte zu bearbeiten:
1) Offnen Sie die Startseite der RoboUP® APP und tippen Sie auf das Gerit. Klicken Sie auf das Symbol [Karte
bearbeiten].
RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311) 26



B> b |
RoboUP_504EC4 8
Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth
RoboUP_504EC4
@8 100% (RTKv| Standby
03
[Rkv] B @@+ 99% Laden
35.5x 0.0+ 0.0un
Rasenflache Gemihte Flache Mahzeit
a @
Heim Uber mich

2)

Klicken Sie auf der Seite [Karte bearbeiten] unten auf [Grenze]. Die Controller-Seite wird angezeigt. Wenn sich

Nachstes fortzufahren.

der Maher nicht an der Stelle befindet, an der Sie eine Begrenzung hinzufiigen mdchten, verwenden Sie die
Daumenschieber und steuern Sie den Maher zum gewiinschten Startpunkt. Tippen Sie dann auf [Start], um als

16:57 @

M4 8

Karte Bearbeiten

Il

Bitt= entfernen Sie temporare Hindernisse wie
Spielzelig, Laubhaufen, Steine, Wasserleitungen
usw.| bevor Sie eine Karte Ihres Rasens erstellen

Begrenzung No-Go-Zone

Passage

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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3) Wahlen Sie auf der Seite [Virtuelle Karte erstellen] die richtige Zuordnungsmethode fir die Gartenumgebung

aus: ,Automatische Kartierung” oder ,,Manuelle Kartierung®.
Hinweis: Wenn es sich bei der neuen Begrenzung um die Hauptbegrenzung handelt (was bedeutet, dass die
Ladestation enthalten ist), fiihrt der Maher wiahrend des Vorgangs eine automatische Kalibrierung durch. Wenn es
sich nicht um die Hauptbegrenzung handelt, fiihrt der Maher keine automatische Kalibrierung durch.

a) Automatische Kartierung: Wenn der Garten sichtbare physische Grenzen hat (Zdune, Mauern,...) Klicken Sie
auf [Automatische Kartierung], um die nachste Seite [Kartierung] aufzurufen. Stellen Sie sicher, dass das
RTK-Symbol V ist. Klicken Sie auf [Begrenzung erstellen] starten. Beim Anlegen einer neuen
Hauptbegrenzung wird der Maher einmalig automatisch kalibriert. Danach fahrt er aus der Ladestation
heraus und erstellt automatisch eine Begrenzung entlang der Rander der Grenzen. Wenn sich der Maher

wieder der Ladestation nahert, werden Sie in einem Pop-up-Fenster aufgefordert, die Karte zu speichern.
Klicken Sie auf [Speichern].

16:380

Erstellen Sie Eine

B> b |

14:56 ©

B b |

< Virtuelle Karte
Bitte wéhlen Sie die Kartierungsmethode
entsprechend Ihrer Gartenumgebung aus.

Mit physischen Grenzen

SN
B

. Automatische Zuordnung

Ohne physische Grenzen

Manuelle[Zudrdnung

< Automatische Zuordnung

Bitte bestatigen Sie noch einmal.

Der RTK-Status ist (v/)

Starten Sie den Rasenmaher von der Ladestation
aus

Begrenzung erstellen

9:480 4 B

< Kartierung

RTKv| B

©

Kalibrieren
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16:390 B b | 44 6
< Kartierung
[RTkv] B

Kartierung abgeschlossen.

Bestatigen, um die Karte zu

speichern?
Stornieren Speichern
L

b) Manuelle Kartierung: Wenn der Garten keine physischen Grenzen hat, wahlen Sie [Manuelle Kartierung],
um die nachste Seite aufzurufen. Stellen Sie sicher, dass das RTK-Symbol V ist. Montieren Sie bei Bedarf das
Kartonlineal (siehe Verpackung) und setzen Sie die Taste O an der Unterseite. Klicken Sie auf [Begrenzung
erstellen] starten, um die Seite [Manuelle Kartierung] aufzurufen. Sobald der Maher die Kalibrierung
abgeschlossen hat, verwenden Sie die Daumenschieberegler auf der Controller-Seite und lenken Sie den
Maher manuell, um so einen Begrenzungspfad entlang der Kante zu erstellen. Wenn sich der Maher wieder
der Ladestation nahert, werden Sie in einem Pop-up-Fenster aufgefordert, die Karte zu speichern. Klicken
Sie auf [AbschlieRen] und dann auf [Speichern].

Hinweis: Fiir eine stabile Bluetooth-Verbindung wahrend der Kartierung empfehlen wir lhnen, dicht hinter dem
Maiher herzulaufen (max. 3m Abstand).

16:380 M4 E 16:38°0 B> B | 5

< Erstellen Sie Eine <
Virtuelle Karte

Bitte wéhlen Sie die Kartierungsmethode

entsprechend |hrer Gartenumgebung aus.

Automatische Zuordnung

Mit physischen Grenzen

Bitte bestatigen Sie noch einmal:

Automatische Zuordnung Der RTK-Status ist (v )

Starten Sie den Rasenméher von der Ladestation
aus

Ohne physische Grenzen

- Manuelle Zuordnung .
Begrenzung erstellen
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Daumenschieberegler zum Bewegen des Mahers ,vorwarts/rickwarts” und , links/rechts”

Kartierung abgeschlossen. Bestatigen, um die

Karte zu speichern?

Stornieren Speichern

6.3 Begrenzungspfad Loschen

Hinweis: Derzeit wird diese Funktion nur beim manuellen Kartieren unterstiitzt. Falls der Mdher Probleme hat,
entlang des Pfades der Begrenzung zu arbeiten, miissen Sie dies beheben. Starten Sie diese Funktion und steuern Sie
den Maher zu dem Startpunkt, der gedndert werden muss.

1) Klicken Sie auf der Seite fir die manuelle Zuordnung auf das Symbol [Radiergummi] in der oberen rechten
Ecke, um die Seite fir die Kartenanderung aufzurufen.

Fc) % L}

'

»

« @9 »

«

Vollstandig

2) Verwenden Sie die Daumenschieberegler und steuern Sie den Maher zum Startpunkt des Begrenzungspfads,
den Sie @ndern mochten.
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us zum Startpunkt des zu X

[rt] B Steuern Sie den Maher im Ferr

»

«

3) Lenken Sie den Maher zuriick zu dem Punkt der Begrenzung, der gedndert werden muss. Klicken Sie auf
[Fertig], um diesen Abschnitt der Grenze zu I6schen und anschlieBend eine korrigierte Karte zu erstellen.

[Fc1] B Steuern Sie den Maher im Fernbedienungs Modus zum Startpunkt des zu X €
andernden Pfads
A
« »
v
[ELIV. 3]
A
« »
v [
o
1

6.4 “No-Go Zone” erstellen

Wenn sich mitten im Garten Bdume, Schwimmbader, Trampoline usw. befinden, empfiehlt es sich, ,,No-Go

Zonen“ einzurichten, die den Rasenmaher anweisen, diese zu meiden.
1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf der Startseite auf das Gerit. Klicken Sie auf das Symbol [Karte

bearbeiten] auf der nichsten Seite.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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RoboUP_504EC4 8
Verbinden Sie sich tber 3
Bluetooth
RoboUP_504EC4
@8 100% (RTKv| Standby
1
RiKv| B @+ 99% Laden
35.5x 0.0 0.0u
Rasenfliche Gemahte Fliche Mahzeit
& @ Aufladung
Heim Uber mich

Klicken Sie auf der Seite [Karte bearbeiten] unten auf [No-Go Zone] und tippen Sie auf [Weiter], nachdem Sie
den Tipp gelesen haben, wie Sie zur Controller-Seite gelangen.
16570

a4 | 1500
<

Karte Bearbeiten

“d"d B
<

No-Go-Zone

Steuern Sie den Maher entlang der Kante des Bereichs,
den der Maher nicht befahren soll.
!

&

Bitte entfernen Sie tenmporarz Hindernisse wie
Spielzeug, Laubhaufen, Steine, Wasserleitungen
usw., bevor Sie eine Karts Ihres Rasens erstellen.

- . -
Begrenzung No-Go-Zone

Passage

3) Verwenden Sie bei Bedarf die Daumenschieber und steuern Sie den Maher zum Startpunkt des

Begrenzungspfades der zukinftigen ,No-Go Zone”. Tippen Sie auf [Start], um fortzufahren.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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| |
U “Bitte verwenden Sie die Fernbedienung, um Ihren Miher in die No-Go-Zone
zu bewegen
A / \
Ak I‘ |
[ 1 ‘ /
f‘--a»,vi}‘ @
— <&
¥ |
Start

4) Verwenden Sie die Daumenschieberegler und lenken Sie den Maher vollstandig um das Objekt herum, das Sie

in eine ,,No-Go Zone" einbringen mochten. Tippen Sie auf [AbschlieRen], um den Vorgang abzuschlieRen.

|RTKw|

»

® *Bitte verwenden Sie die Fernbedienung, um lhren Maher in die No-Go-Zone

o

X (B3]

6.5 Passage erstellen

Kartierung abgeschlossen. Bestétigen, um die
Karte zu speichern?

Stornieren Speichern

Wenn Sie mehr als eine Begrenzung/Zone erstellt haben und es einen physischen Weg gibt, den der Médher verwenden

kann, um von einer Zone zur anderen zu gelangen, muss eine [Passage] erstellt werden, um die Zonen zu verbinden:
1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf das Gerat. Klicken Sie auf das Symbol [Karte bearbeiten].

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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RoboUP_504EC4 8
Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth
RoboUP_504EC4
@8 100% (RTKv| Standby
0
Rikv| B @+ 99% Laden
35.5x 0.0 0.0,
Rasenfliche Gemahte Fliche Mahzeit
ﬁ @ Aufladung
Heim Uber mich

Klicken Sie auf der Seite [Karte bearbeiten] unten auf [Passage] und tippen Sie auf der nachsten Seite auf
16510

[Weiter], nachdem Sie den Tipp gelesen haben, wie Sie zur Controller-Seite gelangen.

“d"d B 16510
<

Karte Bearbeiten

i b o
= < Passage

s

Bitte bestatigen Sie den RTK-Status (v}

Erstellen Sie einen Durchgang. damit der Maher

zwischen den Zonen und der Ladestation
N passieren kann.
(
||' I|I
II /
S
L i
\ -
—_ =

Bitte entfernen Sie temporare Hindernisse wie
Spielzeug, Laubhaufen, Steine, Wasserleituhgen
usw., bevor Sie eine Karte Ihres Rasens erstellen

O

Begrenzung

[

No-Go-Zone

Néchste

Passage

3)

fortzufahren.

Wenn sich der Mdher nicht an der Stelle befindet, an der Sie mit der Erstellung einer Passage beginnen
méchten, verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie ihn zum Startpunkt. Tippen Sie auf [Start], um

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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4) Verwenden Sie erneut die Daumenschieber, um den Maher durch den physischen Durchgang zu steuern, um
so die beiden Begrenzungen/Zonen auf der Karte zu verbinden. Tippen Sie auf [AbschlieBen], um die Passage

zu speichern, und tippen Sie auf [Speichern], um die Karte zu speichern.

RTKv| B EP—— [E3]

M J

- ‘l . ‘ 4
| « @ »
W \oiistandig '

[Fkv| R e [E3]

»

«

»
2 :’"
) |
—ﬂ" Ill

«

W \olistandig '

5) Wenn die Ladestation in einer Zone auferhalb der Begrenzung installiert ist, ist eine Passage zwischen der
Ladestationszone und der Begrenzungszone erforderlich. Andernfalls schlagt die Riickkehr des Mahers zur
Ladestation fehl:

a. Beim Erstellen der Hauptbegrenzung ohne Ladestation, werden Sie in einem Pop-up-Fenster aufgefordert,
eine Passage zu erstellen, nachdem Sie die Kartenerstellung abgeschlossen haben. Klicken Sie auf [OK], um

mit der Erstellung der Passage zwischen den Zonen zu beginnen.

Ferngesteuerter Maher zum Gehen von einer
Zone zur anderen. Wenn es an die Ladezone
angeschlossen ist, handelt es sich um einen

Riickweg zur Ladestation

OK
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b. Verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie den Maher zum Ausgangspunkt fiir die Passage.
Tippen Sie auf [Start], um fortzufahren.

Aikv] B

»

<«

«

]|

»

c. Verwenden Sie erneut die Daumenschieber und steuern Sie den Maher durch die Passage, die die Zonen
verbindet. Tippen Sie auf [AbschlieBen], um die Passage zu speichern.

Aikv] B

»

<«

«

]|

»

6.6 Gefahrliche Begrenzung

Wenn die Begrenzung keine physische Grenze hat und sich in der Nahe einer Klippe befindet, empfehlen wir die

Verwendung der Funktion "Gefadhrliche Grenze".

1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf der Startseite auf das Gerit. Klicken Sie auf das Symbol [Karte

bearbeiten] auf der nichsten Seite.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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RoboUP_504EC4 8

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

R i

RoboUP_504EC4

@ 100% [RTKv]| Standby

11

m

Arev] B @+ 99% Laden
35.5x 0.0~ 0.0v

Rasenfliche Gemahte Flache Mahzeit

> [0
ﬂ @ Aufladung
Heim

Uber mich

2) Tippen Sie auf das Symbol [=] in der oberen rechten Ecke und wihlen Sie auf der nachsten Seite die Option
[Gefdhrliche Begrenzung].

16:52 0

A B

< Karte Bearbeiten = ¢ Karte Bearbeiten

Gefahrliche Grenze

oy
5
‘.l To-Go Zone

Y
||| Kartennamen bearbeiten

('r

_._J
v
= -

B 7=
S ]

| Karte l8schen
°]

Bitte entfernen Sie temporare Hindernisse wie
Spielzeug, Laubhaufen, Steine, Wasserleitungen
usw., bevor Sie eine Karte Ihres Rasens erstellen.

,

O [

Begrenzung No-Go-Zone

Passage

3) Tippen Sie auf der Kartenseite [Gefahrliche Begrenzung hinzufiigen] auf die Grenze, um "A" als Startpunkt und
"B" als Endpunkt festzulegen. Tippen Sie auf [Speichern] in der oberen rechten Ecke, um die geféhrliche

Begrenzung zu speichern. Wenn Sie die Einstellungen dandern missen, klicken Sie auf [X] und versuchen Sie es
erneut.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311) 37



Robo

16:550 A48

< Gefahrliche Grenze
Hinzuftigen

Bitte wahlen Sie einen Startpunkt und

einen Endpunkt auf der Grenze aus.
AnschlieBend werden die beiden Punkte
gegen den Uhrzeigersinn verbunden, um eine
Sicherheitsgrenze flr den Maher zu erstellen.

16:55 @

Bitte wahlen Sie einen Startpunkt und

Gefahrliche Grenze
Hinzufiigen

einen Endpunkt auf der Grenze aus.
AnschlieBend werden die beiden Punkte

gegen den Uhrzeigersinn verbunden, um eine
Sicherheitsgrenze fir den Maher zu erstellen.

A B

Speichern

6.7 “To-Go Zone” erstellen

In seltenen Fallen kann es sinnvoll sein, die KI Hindernisvermeidungsfunktion von RoboUP® zu deaktivieren. Um ein

Beispiel zu nennen: Die KI meidet normalerweise eine Kopfsteinpflasterflache, aber Sie méchten den Maher anweisen,

dies zu ignorieren und das Gras, das zwischen den Steinen wachst, zu schneiden.
1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf der Startseite auf das Gerit. Klicken Sie auf das Symbol [Karte

bearbeiten] auf der nachsten Seite.

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

e

RoboUP_504EC4

@8 100% (RTKv| Standby

a @

Heim Uber mich

16:48°0

[Rikv] B

35.5~

Rasenflache

RoboUP_504EC4

=+ 99%

0.0

Gemahte Flache

<%

o

Laden

0.0win

Méhzeit

Méhen Aufladung
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2) Tippen Sie auf das [=]-Symbol in der oberen rechten Ecke und wahlen Sie die Option [To-Go Zone].

M4 8 16:57 @ Y4 B

Karte Bearbeiten = & To-Go Zone

Il
~

4 Karte Bearbeiten

Wenn Sie bestimmte Bereiche ausschlieBen
Gefahrliche Grenze missen, die der Maher nicht meiden soll, zum
Beispiel SteinstraBen mit Gras dazwischen,
kénnen Sie eine To-Go-Zone erstellen, die von der
Al-Kamera ignoriert werden soll. Der Maher fahrt
direkt durch diesen Bereich und maht das Gras.
To-Go Zone
In der To-Go-Zone darf der Hohenunterschied
zwischen dem flachen Hindernis und dem
Rasen 5 cm nicht Uberschreiten und es diirfen
keine Hindernisse wie Baume oder schwebende
Hindernisse wie Trampoline vorhanden sein.

Kartennamen bearbeiten

'ﬁ_=|j Karte léschen

Bitte entfernen Sie temporare Hindernisse wie
Spielzeug, Laubhaufen, Steine, Wasserleitungen
usw., bevor Sie eine Karte Ihres Rasens erstellen.

O @ 0

No-Go-Zone Passage

Begrenzung

Wenn sich der Mdher nicht an der Stelle befindet, an der Sie mit dem Erstellen einer ,, To-Go Zone“ beginnen

3)
méchten, verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie ihn zum Startpunkt. Tippen Sie auf [Start], um
fortzufahren.
GALS * *Bitte verwenden Sie die Fernbedienung, um Ihren Maher in die To-Go-Zone X [x]
zu bewegen
.
xR {

«

4) Verwenden Sie erneut die Daumenschieber und steuern Sie den Maher, um eine Begrenzung der
,To-Go-Zone” auf der Karte zu erstellen. Tippen Sie danach auf [AbschlieBen], um die , To-Go-Zone“ zu

speichern.

*Bitte verwenden Sie die Fernbedienung, um Ihren Miher in die To-Go-Zone X [x]

RTKv| R
zu bewegen

»

o piis
/ i « . »

‘.\ Vollsténdig I

«
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Kartierung abgeschlossen. Bestitigen, um die
Karte zu speichern?

Stornieren Speichern
-

6.8 Name in Karten bearbeiten

Wenn die kartierten Zonen umbenannt werden missen, sind die folgenden Schritte hilfreich:
1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf der Startseite auf das Gerit. Klicken Sie auf das Symbol [Karte
bearbeiten] auf der nachsten Seite.

16:480 EVEY]

< RoboUP_504EC4 8

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

e

RoboUP_504EC4

@8 100% (RTKv| Standby

0z
11
[RTkv] B @B+ 99% Laden
35.5~ 0.0x 0.0un

Rasenflache Gemahte Flache Méhzeit

> /o)
- 0

Heim Uber mich

2) Tippen Sie auf das Symbol [=] in der oberen rechten Ecke und wihlen Sie die Option [Kartenname
bearbeiten].
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= & Karte Bearbeiten

Il

Gefahrliche Grenze

To-Go Zope

4 Kartennamen bearbeiten

Karte léschen

Bitte entfernen Sie temporare Hindernisse wie
Spielzeug, Laubhaufen, Steine, Wasserleitungen
usw., bevor Sie eine Karte Ihres Rasens erstellen.

O [

Begrenzung No-Go-Zone

Passage

3) Tippen Sie auf der Seite [Karte bearbeiten] auf den urspringlichen Namen der Zone, andern Sie ihn und
klicken Sie auf [Bestdtigen], um ihn zu speichern.

17:020@ B B | <]

< Kartennamen Bearbeiten

Kartennamen bearbeiten

Lawnl (9

Stornieren Bestatigen

Klicken Sie auf der Karte auf Zone, um den Kartennamen zul
bearbeiten

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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7 Mah Einstellungen

7.1 Selektive Zonen Mdhen

Tippen Sie auf der Kartenseite auf das griine Kreissymbol der Zone, die Sie mahen mochten. Klicken Sie dann auf

[M&hen], um die ausgewahlte Zone zu méhen.

Hinweis: Eine Zone kann nicht ausgewidhlt werden, wahrend der Maher arbeitet (Mahen oder Riickkehr zur

Ladestation). Warten Sie, bis die aktuelle Aufgabe abgeschlossen ist, oder sich der Maher in der Ladestation befindet.

Jetzt konnen Sie eine Zone zum Mahen selektieren.

16:48C B B I <3

< RoboUP_504EC4 8

ATkv] B @+ 99% Laden

35.5x 0.0 0.0u,

Rasenfliche Gemahte Flache Mahzeit

Mahen Aufladung

16:48'0 A B

< RoboUP_504EC4 8

3
114
Rv] BB @ 99% Laden
35.5] 0.0. 0.0u,

Rasenflache Gemdhte Flache Mahzeit

l'
Mahen Aufladung

7.2 Anpassung von Maher-Parametern

1)

Hinweis: Wenn Sie den Mdhplan fiir verschiedene Zonen anpassen miissen, lesen Sie bitte ,,8.3 Mdhen planen”.

Tippen Sie auf der Kartenseite auf die griinen Kreissymbole der Zonen. Klicken Sie auf das Symbol
[Kartierung-Einstellungen], um die Seite [Mdheinstellungen] aufzurufen, auf der Sie die Mdahhohe, den
Mahpfadtyp und den Mahwinkel entweder fiir den gesamten Rasen, oder fiir ausgewahlte Zonen festlegen

kénnen.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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16:48°C B B I s 16500 A B

< RoboUP 504EC4 o < Méheinstellungen Speichern

Karte auswahlen(Klicken Sie, um die
einzustellende Zone auszuwahlen)

anset
= Schnitthéhe
60mm 50mm 40mm 30mm
ATkv] R @ 99% Laden
Mahwegkentrolle (7]
35.5, 0.0+ 0.0u, Auto Einzel Partitioniert
Rasenflache Gemshte Flache Mahzeit

Einstellung des Mahwinkels

Glitatiug

Hinweis: Vermeiden Sie es, benutzerdefinierte Mahparameter auf Basis von Karte schlechter Qualitat zu erstellen
(Karten die bei ihrer Erzeugung nicht immer das durchgehend Blaue LED Signal bzw. das RTK Symbol "¢/" hatten.

2) Der Mahwinkel kann nur geandert werden, wenn ein [Einzel-Pfad] als Mahpfad ausgewahlt ist. Klicken Sie auf
"?" fUr detaillierte Informationen.

16:50 G i B ] 4 16:50 @ M4 B

4 Miheinstellungen Speichern < Erluterung

Karte auswahlen(Klicken Sie, um die .
einzustellende Zone auszuwéhlen) Einzel

Der Maher maht Gras innerhalb einer Karte in
eine Richtung.

-4

Partitioniert

Jede Karte wird entsprechend der Form in
verschiedene Bereiche unterteilt, und der
Maher maht das Gras in jedem Bereich im
optimalen Winkel

Schnitthéhe
60mm 50mm 40mm 30mm
Mahwegkontrolle (%)
Auto Einzel Partitioniert

Einstellung des Mahwinkels

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311) 43



Robo

8 Weitere Funktionen

8.1 Madher Name dndern

Wenn Sie den Namen des Mahers andern mochten, gehen Sie wie folgt vor:
Hinweis: Um den Namen des Mahers zu dndern, muss er mit dem Wi-Fi-Heimnetzwerk verbunden sein.
1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Maher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.

16:480 EVEY]

< RoboUP_504EC4 8

(/)

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

e

RoboUP_504EC4

@8 100% (RTKv| Standby

0z
|
114
[RTkv] B @B+ 99% Laden
35.5x 0.0x 0.0un

Rasenfliche Gemahte Flache Méhzeit

> /o)
- 0

Heim Uber mich

2) Klicken Sie oben auf den urspriinglichen Namen des Mahers, andern Sie ihn nach Bedarf und tippen Sie auf

[Speichern], um ihn zu speichern.
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O

Gemeinsame Funktionen

&% Miheinstellungen

©  Punkt-Méhen

(L) Mahplan Erstellen

|:_| Fernbedienungsmodus
=] Mahprotokoll

(&

Regenmodus

©

Messerwechsel

&

Anti-Diebstahl

=

Kein Mahen
(=) WLAN Verbinden

Grundinformation

|=]  Méher Informationen

Weitere Funktion

14:420@ tdyemE

< Maher Umbenennen

Geben sie den neuen Namen ein

Speichern

®

8.2 Punkt Mdhen

Wenn Sie kleinere Rasenflachen mdhen mochten, verwenden Sie die Funktion [Punkt-Mahen] gemaR den folgenden

Schritten:

1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Mher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.

Verbinden Sie sich tber :
Bluetooth

RoboUP_504EC4

@8 100% (RTKv| Standby

Heim

o, A

@

Uber mich

16:48'0

< RoboUP_504EC4

[Rikv] B @@+ 99%

35.5x 0.0

Rasenflache Gemahte Flache

“d*d

o

=

m

Laden

0.0win

Méhzeit

Méhen Aufladung

2) Klicken Sie auf [Punkt-Madhen], um die Seite [Punkt-Mahen] aufzurufen. Tippen Sie auf die Schaltflache in der

unteren rechten Ecke, um in den [Fernbedienungsmodus] zu wechseln. Betatigen Sie die Daumenschieber und
RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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steuern Sie den Maher zum gewiinschten Ziel. Klicken Sie auf das [X]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um
zur Seite zurtickzukehren.

44 77e L3 b 1 |

< Punkt-Mahen

Gemeinsame Funktionen

-

&4 Maheinstellungen L

\S)  Punkt-Mdhen Bitte platzieren Sie den Maher an dem Bereich,
der punktuell gemaht werden muss.

(L) Mahplan Erstellen NNach dem Beginn des Punkt-Mahens fiihrt
der Maher einen spiralférmigen Schnitt um den

E Fernbedienungsmodus Ursprung mit einem Radius von 1m aus.

|=] Méhprotokoll
¢~ Regenmodus
{8} Messerwechsel
\lJ Anti-Diebstahl

5= Kein Mahen n Sie hier, um in den
Fernbedienu odus zu
Maher an die

(=) WLAN Verbinden

n, an der

Grundinformation

=1 Maher Informationen

Fv] B [ [E3]

»

y
.

J“J ‘II

«

3) Um die Schnitthéhe zu dndern, klicken Sie auf das Symbol [Hohe] auf der linken Seite. Wahlen Sie die
gewlinschte Héhe aus und klicken Sie auf [Speichern] und klicken Sie auf das [X]-Symbol, um zur vorherigen
Seite zuriickzukehren. Tippen Sie nun unten auf [Start], um das automatische Punkt-Mahen zu starten.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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£ Punkt-Mahen £

f

= S

Bitte platzieren Sie den Maher an dem Bereich,
der punktuell gemaht werden muss.

NNach dem Beginn des Punkt-Mahens fihrt
der Maher einen spiralférmigen Schnitt um den

77e 27 E 77e

AL E 717 B E

Punkt-Mahen £ Punkt-Mahen

=

Bitte platzieren Sie den Maher an dem Bereich,
der punktuell gemaht werden muss.

NNach dem Beginn des Punkt-Mahens fihrt
der Maher einen spiralférmigen Schnitt um den

Ursprung mit einem Radius von 1m aus.

Ursprung mit einem Radius von 1m aus.

Stornieren Schnitthéhe Speichern

30 40 50 60

mm mm mm mm

8.3 Mahen nach Zeitplan

Hinweis: Verwenden Sie die APP (Bluetooth- oder Wi-Fi-Verbindung), um den Zeitplan fiir das Mahen einzurichten.
1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Mher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.

16:48°0 i B | ¢

< RoboUP_504EC4 8

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

o el AL

RoboUP_504EC4

@ 100% [RTKv]| Standby

03

[RTkv] B @B+ 99% Laden
35.5x 0.0+ 0.0un
Rasenfliche Gemahte Fliche Mahzeit

Méhen Aufladung

2) Tippen Sie [Mdhen planen], um die Seite [Mdhen planen] aufzurufen. Dort finden Sie RasengréRe und

geschatzte Mahzeit. Befolgen Sie die entsprechenden Schritte zum Hinzufligen, Bearbeiten, Aktivieren,
RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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Deaktivieren oder Loschen des Mahplans.

< Weitere Funk

RoboUP_6D7EED

Gemeinsame Funktionen

&% Miheinstellungen

(& Punkt-Mihen

(L) Mahplan Erstellen

|& Fernbedienungsmodus

|2/ Méhprotokoll

H

Regenmodus

F

Messerwechsel

&

Anti-Diebstahl AN

=

Kein Mahen
(=) WLAN Verbinden

Grundinformation

|Z] Maher Informationen

3) Neuen Mahplan hinzuflgen: Tippen Sie auf [+] in der oberen rechten Ecke und legen Sie die Start- und Endzeit
fur das Rasenmahen fest. Wahlen Sie unter [Wiederholen] den Arbeitstag und die Zonen aus, um den Mahplan

anzupassen. Tippen Sie danach auf [Speichern], um die Einstellungen zu speichern.

16:47 0 “l "l B 16:470 B b |
< Mahplan Erstellen o] < Zeit Hinzufiigen
35.5: uil 1.0u-. Startzeit Endzeit
Rasenfliche Estimated time
»
09 8 00 16 g 00
Wiederholen

Karte auswahlen

4) Bearbeiten eines vorhandenen Mahplans: Um die Details des Zeitplans zu andern, klicken Sie auf das

Symbol und beginnen mit der Bearbeitung. Wenn Sie fertig sind, tippen Sie auf [Speichern], um die neuen
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Einstellungen zu speichern. Sie kdnnen einen Zeitplan auch I6schen.

15:43 @ "4 @ 16:47C B b |
< Mahplan Erstellen @ < Zeit Hinzufligen
35.5um 1.0. Startzeit Endzeit
Resenfllzche Estimated time
7
09 : 00 16 00
00:01-04:C0 & (D
04:40-08:30 2 Wiederholen

Karte auswahlen

5) Loschen eines vorhandenen Méahplans: Um einen vorhandenen Zeitplan zu l6schen, driicken Sie lange auf den
Zeitplan und tippen dann auf [Bestatigen], um ihn zu I6schen.

Bestétigen, dass dieser Zeitplan
geldscht werden soll?

Stornieren Bestatigen

6) Deaktivieren oder aktivieren eines vorhandenen Méahplans: Um einen Zeitplan beizubehalten, ihn aber in den
Schlafmodus zu versetzen, tippen Sie einfach auf den Schiebeschalter, um ihn zu deaktivieren. Tippen Sie
erneut auf den Schiebeschalter, um den Zeitplan zu re-aktivieren.
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15:43 @ > b 1 7]
£ Mahplan Erstellen @
3550 1.0
Rasenfliche Estimated time
)
00:01-04:00 £ (D
04:40-08:30 ~

8.4 Fernsteuermodus

Um den Maher an eine bestimmte Stelle zu bewegen, ist die Funktion [Fernsteuermodus] hilfreich:
1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Maher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.

16:480 EVEY]

< RoboUP_504EC4 8

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

e

RoboUP_504EC4

@8 100% (RTKv| Standby

03
[RTkv] B @B+ 99% Laden
35.5x 0.0x 0.0un
Rasenfliche Gemahte Fliche Mahzeit
e @

Heim Uber mich

2) Klicken Sie auf [Fernsteuermodus], um die nachste Seite aufzurufen. Verwenden Sie die Daumenschieber

"vorwarts/ruckwérts und ,links/rechts" und lenken Sie den M&her nach Bedarf.
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Common Functions

&5 Mowing Settings
(&) Spot Cutting

Schedule Mowing

e

Remote Control Mode

Device Log

i

Rain Mode

Blades Replacement

o €

Anti-theft

B(

No Mowing

(=) Connect Wi-Fi

Basic Information

=] Device Information

]

« »

T

I

]

;o
4 4 o

b
M

8.5 Gerate Protokoll

1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Maher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.
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RoboUP_504EC4 8¢

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

e e e

RoboUP_504EC4

@ 100% [RTKv]| Standby

[RTkv] B @B+ 99% Laden
35.5x 0.0~ 0.0un
Rasenflache Gemahte Fliche Mahzeit
e @)

Heim Uber mich

2) Klicken Sie auf [Geradteprotokoll], um die Seite [Geradteprotokoll] aufzurufen, auf der Sie das [Fehlerprotokoll]
und das [Arbeitsprotokoll] Giberprifen kdnnen.

Mahprotokoll Protokc Mahprotokoll

More Functions

- Fehlerprotokoll Arbeitsprotokoll Fehlerprotokoll Arbeitsprotokoll
Rechter Radmotor getrennt (M21).Wenden Automatisches Mahen
Sie sich an den Kundendienst unter Dauer:21

service@iroboup.com Zei 02/25 12:08:34

Common Functions Zeit:2 7:01:01

Automatisches Mahen

&2 Mowing Settings Dauer:3 Min

@/ Spot Cutting
Q/ Schedule Mowing
B Remote Control Mode

[5-_1 Device Log

<> Rain Mode ON

{2} Blades Replacement

(U Anti-theft QFE Mahplan erstellen
- Dauer:13 Mir

5% No Mowing OFF Zei

4 04:58:55

b Connect Wi-Fi Mahplan erstellen

Dauer:13 Min

Basic Information Zeit:2024/02/04 04:40:06

£} Device Information

8.6 Regen Modus

Hinweis: Wenn Sie nicht mochten, dass der Maher an regnerischen Tagen arbeitet, um das Gras nicht zu beschadigen,
kénnen Sie den Regenmodus aktivieren. Wenn der Maher jetzt Regen erkennt, geht er zuriick zur Ladestation. Das
Mahen wird fortgesetzt, sobald der Regen aufgehort hat, der Regensensor des Mahers getrocknet ist und die
Verzogerungszeit abgelaufen ist.
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Robo

Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Maher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

o, A

RoboUP_504EC4

@ 100% [RTKv]| Standby

a @

Heim Uber mich

16:480 BV R |

< RoboUP_504EC4 8

03

[RTkv] B @B+ 99% Laden
35.5x 0.0+ 0.0un
Rasenfliche Gemahte Fliche Mahzeit

Méhen Aufladung

aktivieren/deaktivieren.

Klicken Sie auf [Regenmodaus]. Tippen Sie auf den Schiebeschalter, um den Regenmodus zu

Common Functions

&+ Mowing Settings

(&) Spot Cutting

©

Schedule Mowing

Remate Control Mode

Device Log

©|®

Rain Mode ON

©

Blades Replacement

Anti-theft OFF

&

By

No Mowing OFF
(=) Connect Wi-Fi

Basic Information

[£) Device Information

941 ol T -
L4 Rain mode Save
Rain mode - ()
Delay time (:)
1H
2H
3H v
aH
5H

After the function is enabled, the mower will
automatically return to the charging station once
it detects rain. After the rain on the sensor dries,
the mower will continue to work 3 hours later.

Mahvorgang fortgesetzt wird.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)

Klicken Sie auf [Verzogerungszeit], um diese zu aktivieren. Wahlen Sie die Zeitspanne aus, die RoboUP® warten
soll, nachdem der Regen aufgehort hat (=der Sensor getrocknet ist), das Gras getrocknet ist und bevor der
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9:41 all T -
< Rain mode Save
Rain mode ()
Delay time D
TH
2H
3H v
4H
S5H

After the function is enabled, the mower will
automatically return to the charging station once
it detects rain. After the rain on the sensor dries,
the mower will continue to work 3 hours later.

8.7 Tausch der Schneidmesser

Hinweis: Wenn ein Messersatz ca. 200 h lang verwendet wurde, lesen Sie die Anleitung [Schritte zum Austauschen],

um zu erfahren, wie die Gegenseite der Klingen (180 Grad Drehung) genutzt werden kann.

1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Maher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.

“d*d

RoboUP_504EC4

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

o .,

RoboUP_504EC4

@8 100% (RTKv| Standby

03
[RTkv] B @B+ 99% Laden
35.5x 0.0x 0.0un
Rasenfliche Gemahte Fliche Mahzeit
e @

Heim Uber mich

2) Klicken Sie auf [Messer ersetzen], um auf die nachste Seite zu gelangen, auf der Sie die verbleibende
RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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Lebensdauer sehen, bevor ein Austausch erforderlich ist.

Die Schneidmesser verfligen Giber zwei Montageldcher. Nach ca. 200 h im Betrieb kdnnen Sie die Messer um

Common Functions

&5 Mowing Settings

() Spot Cutting

(U  Schedule Mowing

&) Remote Control Mode
|=) Device Log

& Rain Mode

{0} Blades Replacement
(U Anti-theft

5+ No Mowing

(=) Connect Wi-Fi

Basic Information

=] Device Information

51 14:55¢

< Blades Replacement

100%

replace the blades.

N Replacement steps

Available time:400 h 0 min

When the remaining 1%, it is recommended to

After replacement, you can click [i have replaced]
to recalculate the life of the blades

| have replaced

180 Grad drehen und so gleichmaRig abnutzen. Um Details zu erfahren, tippen Sie auf [Schritte zum Ersetzen].
Nach einer Installation komplett neuer Messer klicken Sie [Ich habe ersetzt] und setzen damit den Zeitmesser

zuruck.

14:55 @ 3°d A
4 Blades Replacement
FRF
I¥4 J
APP M
100%

Available'time:400 h 0 min

When the' remaining 1%, it is recommended to
replaceitne blades.

Replacement steps

After replacement, you can click [I have replaced]
to recalculate the life of the blades.

I have replaced

LRSS %4 E
£ Replacement Steps

How to replace the blades:
1. Turn off the mower.

2.To avoid scratching, place the mower on a soft and
clean surface in an upside-down position.

3.Use a cross-tip screwdriver to loosen the three
screws.

4.Remave the screws and blades.

5. Fasten the new blades and screws. Make sure the
blades can pivot freely.

14:55 @ 3°d A
4 Blades Replacement
FRF
I¥4 J
APP M
100%

Available time:400 h 0 min

When the remaining 1%, it is recommended to
replace the blades.

Replacement steps

After replacement, you can click [| have replaced]
to recalculate the life of the blades,

- R -

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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8.8 Diebstahl-Schutz

Der Maher wird automatisch verriegelt, wenn er sich auRerhalb des kartierten Bereichs befindet. Um den Maher
wieder zu aktivieren, geben Sie den korrekten PIN-Code ein. Zum Schutz des Mahers, wird empfohlen, den Modus

[Diebstahlschutz] zu aktivieren.

1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Maher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.

Verbinden Sie sich tber :
Bluetooth

Robo

e

RoboUP_504EC4

@8 100% (RTKv| Standby

Heim

@

Uber mich

16:48°0

< RoboUP_504EC4

(/)

[RTkv] B @B+ 99%

35.5~ 0.0

Rasenflache Gemahte Flache

Méhen Aufladung

“d*d

o

Laden

0.0win

Méhzeit

2) Klicken Sie auf [Diebstahlschutz], um die nachste Seite aufzurufen. Tippen Sie auf den Schiebeschalter, um die
Funktion [Diebstahlschutz] zu aktivieren/deaktivieren.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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4 Anti-theft

Anti-theft [ @)

After it is turned on, a beeping alarm will soung
when the mower exceeds the boundary by 8m,

Common Functions

&+ Mowing Settings

(&) Spot Cutting

©

Schedule Mowing

Remate Control Mode

Device Log

Rain Mode ON

0 ©

©

Blades Replacement

Anti-theft OFF

&

By

No Mowing OFF
(=) Connect Wi-Fi

Basic Information

[£) Device Information

8.9 Mahen aussetzen (Kein Mdhen)

Um das Mahen zu bestimmten Zeiten auszusetzen, kann der Nachtmodus wie folgt ausgewahlt werden:
1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Maher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.

16:480 BV R |

< RoboUP_504EC4 8

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

o, A

RoboUP_504EC4

@ 100% [RTKv]| Standby

=

[Rkv] B @@+ 99% Laden

35.5x 0.0 0.0win

Rasenflache Gemahte Fliche Méhzeit

3 n
- 0

Heim Uber mich

2) Klicken Sie auf [Kein M&dhen], um die nachste Seite aufzurufen und tippen dann auf den Schiebeschalter, um

den Modus [Kein M3hen] zu aktivieren/deaktivieren.
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9:41 il F -

More Functions < No Mowing Save

No Mowing

For animal protection and safety, it is
recommended to enable No Mowing.After thef
function is enabled, the mower will not work || |
within the set time. |

Common Functions

& Mowing Settings

(‘J/ Spot Cutting

©

Schedule Mowing

Remate Control Mode

® @

Device Log

Rain Mode ON

© ©

Blades Replacement

Anti-theft OFF

@

(]

No Mowing OFF
(=) Connect Wi-Fi

Basic Information

[£)  Device Information

3) Legen Sie nach der Aktivierung die Start- und Endzeit fir das Aussetzen und Fortsetzen des Mahens durch den

Maher fest.
9:41 il F -
L4 No Mowing Save
No Mowing O
Start time 20:00

End time 06 : 00

For animal protection and safety, it is
recommended to enable No Mowing.After the
function is enabled, the mower will not woyk
within the set time.

Cancel Start Time Save
18
19 3 00
20 : 30
—— ——e

8.10 Gerate-Informationen zum Maher

Um die grundlegenden Gerateinformationen des Mahers (MAC-Adresse, Seriennummer, Firmware-Version usw.) in der

RoboUP® APP zu Uberprifen, helfen die folgenden Schritte:

1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Miher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311) 58
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[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.

16:480 BV R |

< RoboUP_504EC4 8

Verbinden Sie sich tber : 3

Bluetooth

o S,

RoboUP_504EC4

@8 100% (RTKv| Standby

03
[RTkv] B @@+ 99% Laden
35.5x 0.0+ 0.0un
Rasenfliche Gemahte Fliche Mahzeit
a Q

Heim Uber mich

2) Tippen Sie auf [Gerateinformationen]. Auf der Kartenseite werden nun grundlegende Gerateinformationen

angezeigt. Klicken Sie auf [Mehr] fiir weitere Informationen.

5 18:25 © % 920 @ il 18:25 % 045 @ 4l Gl
< Device Information 4 Device Information
Wi-Ei name mmmn S .
SN SN8487D623318

Wi-Fi signal strength . ) .
Firmware version 3.4.01

i

Rain Mode oN AP name Rot

- P
C; Blades Replacement
@ p! MAC T
Bluetooth name RoboUP_6D7848
(J  Anti-theft OFF |
SN SN8487D623318
. No Mowing RTK station GPS
Firmware version 3.4.01
(&) Connect Wi-Fi Mower GPS
IP
Basic Information RTK DC
|Z] Device Information Bluetooth name RetpllP aD7ets
Mower DC
(L Device PIN Code it
VSLAM
> Device Upgrade 3.4.09
Planer V3.4.01 1208_1755
Main board

Unbind the device

RTK station MCU

olding~

8.11 Gerate PIN Code

1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Maher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.
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RoboUP_504EC4

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

e e e

RoboUP_504EC4

@ 100% [RTKv]| Standby

[RTkv] B @B+ 99% Laden

35.5 0.0. 0.0

Rasenflache Gemahte Fliche Mahzeit

> /o)
- 0

Heim Uber mich

2) Klicken Sie auf [Gerdte PIN-Code], um die Seite aufzurufen. Tippen Sie auf die Schaltflache [PIN-Code d@ndern],
geben Sie den neuen PIN-Code ein und klicken Sie auf [Bestatigen], um ihn zu speichern.

More Functions Device PIN Code

Mower

Device PIN code

Change PIN code

<> Rain Mode

(©) Blades Replacement

2]

Cancel

(J  Anti-theft OFF

. No Mowini OFF
ki 8 Confirm

(=) Connect Wi-Fi

Basic Information

[£] Device Information

(1) Device PIN Code 1 A%C . DEF

@ Device Upgrade 3.4.09 s 2 oL

PQRS Tuv J WXYZ

Unbind the device } 0 &
—

8.12 Gerate Upgrade

Hinweis: Bevor Sie die Firmware des Mahers aktualisieren, lesen Sie bitte das Kapitel "5: WLAN-Verbindung", in dem
erklart wird, wie Sie liber Ihr WLAN-Heimnetzwerk auf das Internet zugreifen konnen. Die Internetverfiigbarkeit kann

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311) 60



Robo

auf der LC Anzeige der Benutzeroberflache des Mahers tiberpriift werden (achten Sie auf das WLAN-Symbol). Der

Maher muss einen guten WLAN-Signalempfang haben, damit die Firmware reibungslos aktualisiert werden kann.

1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Maher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol

[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.

Verbinden Sie sich tber : 3

Bluetooth

o .,

RoboUP_504EC4
@ 100%

RTKv| Standby

a @

Heim Uber mich

16:48'0 “d
< RoboUP_504EC4 8
11
[RTkv] B @B+ 99% Laden
35.5+ 0.0 0.0un
Rasenflache Gemihte Flache Mahzeit

Méhen Aufladung

2) Tippen Sie auf [Gerate-Upgrade]. Klicken Sie auf der nachsten Seite auf [Herunterladen und installieren] und

bestatigen Sie, um den automatischen Firmware-Aktualisierungsprozess aufzurufen. Der Upgrade-Vorgang

wird circa 15 Minuten dauern (je nach FW-DateigrofRe und Netzwerkgeschwindigkeit).

Weitere Funkti
Maher 2

€ Regenmodus AU
{9/ Messerwechsel

Anti-Diebstahl AN

(T

=

Kein Mahen

(=) WLAN Verbinden
Grundinformation

=) Ma&her Informationen
(i) Maher-PIN-Code

o Maher-Upgrade

Deinstallieren Sie das Gerat }

14420 tdye@
< Méher-Upgrade
Aktuelle Version:3.4.02
Neueste Version:3.4.08
Hinweis

Um den Erfolg des Firmware-Upgrades zu
gewadhrleisten, betreiben oder bewegen Sie
den Maher bitte nicht und achten Sie wahrend
des gesamten Vorgangs auf eine stabile
Netzwerkverbindung.

Tipps:
version_3_4_08

- Herunterladen und installieren .

14:45 0 UV
L4 Méher-Upgrade
Aktuelle Version:3.4.02
Neueste Version:3.4.08
Hinweis

Um den Erfolg des Firmware-Upgrades zu
gewidhrleisten, betreiben oder bewegen Sie
den Maher bitte nicht und achten Sie wahrend
des gesamten Vorgangs auf eine stabile
Netzwerkverbindung.

Tipps:
version_3_4_08

wird herunterg|

14:490 PR
L4 Méher-Upgrade
Aktuelle Version:3.4.02
Neueste Version:3.4.08
Hinweis

Um den Erfolg des Firmware-Upgrades zu
gewidhrleisten, betreiben oder bewegen Sie
den Maher bitte nicht und achten Sie wahrend
des gesamten Vorgangs auf eine stabile
Netzwerkverbindung.

Tipps:
version_3_4_08

installiert100%
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3) Sobald der Firmware-Upgrade abgeschlossen ist, Uberprifen Sie auf der Seite [Geradte-Upgrade], ob es sich bei
der aktuell installierten Version um die neueste Version handelt.

14:500 tdLde@

< Méaher-Upgrade

8.13 Werkseinstellungen Reset

Hinweis: Bevor Sie die Werkseinstellungen des Mahers wiederherstellen (Reset), lesen Sie das Kapitel "5:
WLAN-Verbindung", in dem erklart wird, wie Sie liber Ihr WLAN-Heimnetzwerk auf das Internet zugreifen kdnnen.
Die Internetverfiigbarkeit kann auf der LC Anzeige der Benutzeroberfliche des Mahers liberpriift werden (achten Sie
auf das WLAN-Symbol). Der Maher muss fiir einen reibungslosen Reset liber einen guten WLAN-Signalempfang
verfiigen.

1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Maher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.
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Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

i, A

RoboUP_504EC4

@ 100% [(RTKv] Standby

RTKv] B @@+ 99% Laden

35.5 0.0. 0.0

Rasenflache Gemdhte Fliche Mahzeit

> n
- 0

Heim Uber mich

2) Klicken Sie unten auf der Seite auf [Bindung des Gerits l6sen] und wahlen Sie im Popup-Fenster [Bindung
I6sen und Werkseinstellungen herstellen].

< Weitere Funktionen

° RoboUP_6D7EEQ

&> Regenmodus

{0} Messerwechsel

@ Anti-Diebstahl| AN
5+ Kein Mahen AUS

(=) WLAN Verbindzn

Grundinformation

) Maher Inforvlijationen ,
(5 Maher-PIN-Ccde

&5 Maher-Upgrade, | 3.4.08

\

Maher Bindung lsen

[ Bindung losen und auf Werkseinstellungen

{ Deinstallieren Sie das Gerat ]
zuriicksetzen

Stornieren

3) Tippen Sie in der Popup-Eingabeaufforderung auf [Bestatigen] und geben Sie auf der folgenden Seite den
[PIN-Code] ein, um die Werkseinstellungen wiederherzustellen, nachdem Sie erneut auf [Bestatigen] getippt
haben.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.0.0 (20240311)
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Bestitigen Sie, um Maher Enter PIN code
zu entbinden und auf

Werkseinstellungen zu setzen?
Der Maher wird alle Daten und
Einstellungen verlieren.

Stornieren Bestdtigen Cancel Corifirm

9 Konto

9.1 Bindung des Mahers aufheben

Hinweis: Solange Sie einen Maher in lhrem Konto haben, der iiber WLAN angebunden wurde, kénnen Sie die
Bindung aufheben - unabhiangig davon, ob der Mdher zu diesem Zeitpunkt online ist oder nicht.
1) Offnen Sie die RoboUP® APP und tippen Sie auf den Maher. Tippen Sie auf der Kartenseite auf das Symbol
[Weitere Funktionen] in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Weitere Funktionen] aufzurufen.

16:480 EVEY]

< RoboUP_504EC4 8

(/)

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

e i e

RoboUP_504EC4

@8 100% (RTKv| Standby

03
[Rikv] B @@+ 99% Laden
35.5~ 0.0. 0.0un
Rasenflache Gemihte Flache Mahzeit
e @ m

Heim Uber mich
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2) Klicken Sie unten auf der Seite auf [Bindung des Gerats aufheben] und wahlen Sie im Popup-Fenster der

nachsten Seite [Nur Gerdtebindung aufheben].

13:480¢

& Weitere Funktionen

RoboUP_6D7EEQ
3

&> Regenmodus
{0} Messerwechsel

(U Anti-Diebstahl AN
5+ Kein Mahen AUS

() WLAN Verbindzn

Grundinformation
[Z)  Miher Inforraationen
(1) Maéher-PIN-Ccde

(> Maher-Upgrade, 3.4.08

Maher Bindung 18sen

Bindung losen und auf Werkseinstellungen
zurlicksetzen

Deinstallieren Sie das Gerat ]

Stornieren

3) Lesen Sie in der Popup-Eingabeaufforderung die Notizen sorgfaltig durch und klicken Sie auf [Bestétigen], um

die Bindung des Mahers an das Konto aufzuheben.

Wenn Sie den Maher entbinden,
konnen Sie ihn nicht mehr bedienen.
Bestétigen Sie die Entbindung?

Stornieren Bestitigen

9.2 Abmeldung

Die Auswahl des falschen Landes oder der falschen Region kann dazu fiihren, dass der Maher nicht gebunden werden

kann. Sie missen sich abmelden und das Konto mit den richtigen Einstellungen neu registrieren.
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Robo

Offnen Sie die RoboUP-APP® und klicken Sie auf das [Mich] -Symbol in der unteren rechten Ecke, um die

nachste Seite aufzurufen.

Verbinden Sie sich tber : 3

Bluetooth

o, A

RoboUP_504EC4

@ 100% [RTKv]| Standby

a @

Heim Uber mich

Klicken Sie unter dem Profilfoto auf [Kontoname], um die nachste Seite aufzurufen.

£ Nachrichtenzentrm

@ Sprache Deutsch
(?) Hilfe Und Feadback
1> Version Akfualisieren

@ Uber Die App.

@) -

Heim Uber mich

Klicken Sie unten auf der Seite auf [Abmelden], um zur nédchsten Seite zu gelangen.
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10:06 0

ol 0
£ Persénliches Zentrum
Profilbild -]

J
Spitzname

Konto

Kennwort Andern

4) Um einen Verifizierungscode zu erhalten, klicken Sie auf [Senden]. Warten Sie einen Moment, bevor Sie in

Ihrem E-Mail-Postfach nach dem Bestatigungscode suchen. Geben Sie abschlieBend den Verifizierungscode in
die APP ein und klicken Sie auf [Abmelden].

13:400 1A B

£ Konto Léschen

9.3 Ausloggen

Wenn Sie sich eine Weile nicht bei lhrem Konto angemeldet haben, miissen Sie das Token erneut aktivieren. Um dies zu
erreichen, melden Sie sich zuerst ab und melden Sie sich danach erneut an:
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Robo

Offnen Sie die RoboUP-APP® und klicken Sie auf das [Mich] -Symbol in der unteren rechten Ecke der Seite, um

die nachste Seite aufzurufen.

Verbinden Sie sich tber : 3
Bluetooth

o, A

RoboUP_504EC4

@ 100% [RTKv]| Standby

a @

Heim Uber mich

Klicken Sie unter dem Profilfoto auf [Kontoname], um die nachste Seite aufzurufen.

£ Nachrichtenzentrim

@ Sprache Deutsch
(?) Hilfe Und Feadback
> Version Akfualisieren

@ Uber Die App.

@) -

Heim Uber mich

Klicken Sie unten auf der Seite auf [Abmelden], um sich vom Konto abzumelden.
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10:06 © >4 8
£ Persénliches Zentrum
Profilbild -]

J
Spitzname
Konto

Kennwort Andern
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