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1 App-Download und Installation

Scannen Sie den folgenden QR-Code, um die Installationsdatei der RoboUP®-App herunterzuladen, und folgen Sie den
Anweisungen zur Installation der App.

Android/iOS

2 Konto registrieren und anmelden

2.1 Registrierung

1) Offnen Sie die RoboUP®-App auf Ihrem Smartphone und tippen Sie oben rechts auf [Konto erstellen (Create
an Account)], um zur Registrierungsseite zu gelangen.

2) Waihlen Sie die Region oder das Land aus, in dem Sie sich befinden, und geben Sie eine giiltige E-Mail-Adresse
ein. Tippen Sie auf [Senden (Send)], um einen Bestitigungscode anzufordern.

3) Uberpriifen Sie Thr E-Mail-Postfach auf eine Nachricht mit dem Bestitigungscode. Geben Sie den Code in die
App ein und tippen Sie auf [Weiter (Next)].

4) Legen Sie ein Anmeldepasswort fiir die Sicherheit Thres Kontos fest und tippen Sie auf [Registrieren und
anmelden (Register and log in)], um sich einzuloggen.

9:41 wll 7 - 9:41 all T - 9:41 wll T --

< <

Register Set password

Robo

China v

assword must have B to 2

etters, numbers and is cas

' LSS Click [Send], and the verification code will be sent
to eme

‘ Account Login

(O 1 have read and agreed to the User Agr

and Privacy Policy

Register and log in

) | have read and agreed to the U

and Privacy Pol

2.2  Anmeldung

1) Tippen Sie auf [Kontoanmeldung (Account Login)], geben Sie [hren Kontonamen und Thr Passwort ein, und
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aktivieren Sie das Késtchen [Ich habe die Nutzungsbedingungen und die Datenschutzrichtlinie gelesen und
akzeptiert (I have read and agreed to the User Agreement and Privacy Policy)], nachdem Sie diese
sorgfiltig gelesen haben. Tippen Sie dann auf [Anmelden (Log in)], um sich einzuloggen.

9:41 wil T - 9:41 ol T -

Log in

Robo

Account Login

2.3 Passwort vergessen

1) Falls Sie Ihr Passwort vergessen haben, geben Sie Thr E-Mail-Konto ein und tippen Sie auf [Passwort
vergessen? (Forgot password?)]

2) Nach Erhalt des Bestétigungscodes per E-Mail geben Sie diesen in der App ein, setzen ein neues Passwort und
tippen auf [Speichern und anmelden (Save and Login)], um es zu dndern.

941 ol T - 9:41 ol T -

956 @ o200 il @
< <
Log in
RODO Forgot password?
=3

Forgot passworc
3 Password must have & to 20 digits, can
Create ar contain letters, numbers, and is case sensitive.
reate

Account Login

3 Grundinstallation

Die grundlegende Installationsanleitung der App wird angezeigt, falls Sie ein neues Gerét zu Ihrem Konto hinzufiigen
mochten.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.1.9 (20240918) 2
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3.1 Schritt 1: RoboUP®-M:iher hinzufiigen
3.1.1 WLAN-Verbindung iiber Bluetooth:

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Gerit hinzufiigen (Add device)] oder [+] oben rechts.

2) Wibhlen Sie die Produktserie aus, die Sie hinzufligen mdchten.

3) Waihlen Sie Ihr Mahermodell aus und tippen Sie auf [Schritt 1 (Step 1): RoboUP-Miéher hinzufiigen (Add
RoboUP Mower)], um die Installationsanleitung zu 6ftnen.

4) Befolgen Sie die Schritte in der App. Halten Sie die Einschalttaste des Méhers (3s) gedriickt, um ihn
einzuschalten. Kehren Sie dann zur App zuriick und tippen Sie auf [Mit WLAN iiber BT verbinden (Connect
to Wi-Fi via BT)].

5) Waihlen Sie den Maher aus und tippen Sie auf [Mit Heim-WLAN verbinden (Connect to home Wi-Fi)].

6) Geben Sie den PIN-Code des Mihers ein (der Standardcode lautet 0000) und tippen Sie dann auf [Bestéitigen
(Confirm)].

7) Geben Sie Ihr Heim-WLAN und das Passwort ein und tippen Sie auf [WLAN verbinden (Connect Wi-Fi)].

8) Warten Sie, bis der Maher mit dem Internet verbunden ist. Nach erfolgreicher Verbindung tippen Sie auf
[Bestiitigen (Confirm)], um den Vorgang abzuschlie3en.

941 il T - 941 il T - 1007 S0l G 941 ol T -

£ Add Device 4 Installation Guide < Connect to Device
=
Raccoon 1

4 Add RoboUP Mower ~ Wi-Fi BT
| 4 2
t ™ =

Search Your Mower

%
_4’.
o
oo,

T
-y Nkl Long press the ON/OFF button and wait 30
Add device Add Roboup Mower seconds to turn on the mower.
Select language RoboUP_123414
STEP 2 Enter the PIN code (default: 0000). Press the
UP and DOWN buttons to select numbers

Installation 0~-9, then press the OK button to confirm

STEP 3

Create A Virtual Map

C Wi-Fi BT
Connect to Wi-Fi via Gor o home WI_F
Wiy can't | ind my AohoUP mower?

9:41 il T - 941 wil T - 941 il T -

< Connect to Home WiFi < Connecting < Connection Successful

)

 WiF-24GHz = P~

=

Connecting Connection successful

Take 1-2 minutes, please wait

Tenda1223 € connect network

1234567 2  Bind device O

0 (&)

3.1.2 WLAN-Verbindung iiber AP:

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Gerit hinzufiigen (Add device)] oder [+] oben rechts.

2) Waihlen Sie die Produktserie aus, die Sie hinzufiigen mochten.

3) Waihlen Sie Ihr Méhermodell aus und tippen Sie auf [Schritt 1 (Step 1): RoboUP-Maiher hinzufiigen (Add
RoboUP Mower)|, um die Installationsanleitung zu 6ffnen.

4) Befolgen Sie die Schritte, die von der App angezeigt werden, halten Sie die Einschalttaste des Méhers (3s)
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gedriickt, um ihn einzuschalten. Kehren Sie dann zur App zuriick, tippen Sie oben rechts auf [WLAN BT
(Wi-Fi BT)], wihlen Sie [WLAN AP (Wi-Fi AP)] und tippen Sie anschlieBend auf [Mit WLAN iiber AP
verbinden (Connect to Wi-Fi via AP)].

5) Schalten Sie [WLAN einstellen (Set Wi-Fi)] des Mahers geméf} den Schritten der App ein, und kehren Sie
dann zur App zuriick und tippen Sie auf [Mit Heim-WLAN verbinden (Connect to home Wi-Fi)].

6) Geben Sie Ihr Heim-WLAN und das WLAN-Passwort ein und tippen Sie auf [WLAN verbinden (Connect
Wi-Fi)].

7) Tippen Sie auf [Zu den Einstellungen (Go to Settings)], um die WLAN-Einstellungsseite des Mobiltelefons
aufzurufen und sich mit dem Hotspot des Miahers (RoboUP ) zu verbinden.

8) Nach der Verbindung kehren Sie zur App zuriick und warten Sie, bis der Maher mit dem Internet verbunden ist.
Nach erfolgreicher Verbindung tippen Sie auf [Bestéitigen (Confirm)|, um den Vorgang abzuschlieB3en.

%41 il T - 941 wl T - 1007 0 Ll G 941 il = -

< Add Device < Installation Guide < Turn on device Wi-Fi
< Add RoboUP Mower ~ Wi-fi 6T

l:]
Raccoon 1 = Wi-Fi BT (Faster)
, of

1.Press the [OK] toer

2.Press [Settings] icol d select [set
WiFi] , and then press the [OK] to
enter Wi-Fi link mode

the menu page.

UP and DOWN buttons to select ny
0-9, then press the OK button to

Connect to Wi-Fi via AP Connect to home Wi-Fi

[ =
Home
—— —— — ——
9.1 all = - 941 il - 9:41 all = - 941 il = -
- 4 Connect to Home WiFi 4 Connect Device Wi-Fi < Connecting < Connection Success ful
x
o WiF-2AGH:z = ' RoballP_XXX = ()
Connecting Connection successful
1. Please select the Wi-Fi network Takod 1~2 mirnstes; pleass walt
[RoboUP_XXX] in your mobile phone
me 2.4GHz Wi-Fi network nam [Setting] - [Wi-Fil .
2. Return to App after successful
connection.
Connect network
Tenda1223 -
1234567 2  Bind device
‘ Connect Wi-Fi ‘ ' Go to Settings 4 ' Confirm ‘

3.1.3 Bluetooth:

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Gerit hinzufiigen (Add device)] oder [+] oben rechts.

2) Waihlen Sie die Produktserie aus, die Sie hinzufiigen moéchten.

3) Waihlen Sie Ihr Mahermodell aus und tippen Sie auf [Schritt 1 (Step 1): RoboUP-Miher hinzufiigen (Add
RoboUP Mower)], um die Installationsanleitung zu 6ftnen.

4) Befolgen Sie die Schritte, die von der App angezeigt werden, halten Sie die Einschalttaste des Méhers (3s)
gedriickt, um ihn einzuschalten, und kehren Sie dann zur App zuriick. Tippen Sie oben rechts auf [WLAN BT
(Wi-Fi BT)], wihlen Sie [Bluetooth] und tippen Sie dann auf [Mit Bluetooth verbinden (Connect to
Bluetooth)].

5) Waihlen Sie den Maher aus, mit dem Sie sich verbinden mdchten, und tippen Sie auf [Verbinden (Connect)].

6) Geben Sie den PIN-Code des Mihers ein (der Standardcode lautet 0000) und tippen Sie dann auf [Bestéitigen
(Confirm)].

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.1.9 (20240918) 4
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7)  Warten Sie, bis der Maher mit dem Internet verbunden ist. Nach erfolgreicher Verbindung tippen Sie auf
[Bestiitigen (Confirm)], um den Vorgang abzuschlie3en.

Add device

Home My

9.4 ol T -

< Add Device

T

—
Raccoon 1

STEP 1 Start
Add Roboup Mower

., STEP2
~— Installation

(&

9:41 all T -

< Installation Guide

17

~~ STEP 3
"/ Create A Virtual Map

< Add RoboUP Mower

10:07 @ o800 .l @
Bluetooth

= Wi-Fi BT (Faster)

() Wi-Fi AP

% Bluetooth

Long press the ON/OFF button and wait 30
seconds to turn on the mower.

Select language.

Enter the PIN code (default: 0000). Press the
UP and DOWN buttons to select numbers
0-9, then press the OK button to confirm.

Connect to Bluetooth

941 all T .

< Connect to Device

Search Your Mower

.l

RoboUP_091211

Why can’t | ind my RoboUP mower?

Enter the PIN code

o]

Incorrect PIN code

Cancel

GHI JKL MNO
PORS Tuv WXVZ

941 all T -

[4 Connection Successful

V]
3

Connection successful

3.1.3.1 Bluetooth-Verbindung loschen

1)  Tippen Sie auf das [Loschen (Delete)]-Symbol oder das Miilleimer-Symbol unter dem Méher auf der

Startseite. Tippen Sie im Pop-up-Fenster auf [Bestiitigen (Confirm)], um die Bluetooth-Verbindung des
Telefons mit dem Méher zu l6schen.
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Confirm to delete this mower? :fﬂl
After deletion, you will not be able to use the
APP to control the mower.

ceree!
Add device

RoboUP_123414

3.2 Schritt 2: Installation

Tippen Sie auf [Schritt 2: Installation (Step 2: Installation)], um die Ladestation und die RTK-Basisstation gemaf
den Schrittanweisungen und Animationen zu installieren.

Hinweis: Wenn das RTK-Basisstationsmodul im Paket bereits an der Ladestation angebracht ist, handelt es
sich um eine ,,Alles-in-Einem“-Version. Wenn das RTK-Basisstationsmodul separat verpackt ist, besitzen Sie
eine ,,Geteilt“-Version.

Folgen Sie den nachstehenden Schritten, um Schritt 2: Installation

1) Auspacken: Uberpriifen Sie anhand der Anleitung, ob Teile fehlen. Sollten Teile fehlen, wenden Sie sich an
unser RoboUP®-Serviceteam: service@iroboup.com oder tippen Sie auf [Weiter (Next)].

2) Geeigneten Standort finden: Der Standort sollte flach und frei von Hindernissen im Umkreis von 2 m zur
Ladestation sein. Eine gute WLAN-Abdeckung ist erforderlich. Sobald Sie einen geeigneten Standort gefunden
haben, kehren Sie zur App zuriick und tippen Sie auf [Weiter (Next)].

HINWEIS: Es gibt 2 Verlingerungskabel: Eines fiir die Ladestation und ein weiteres fiir das
RTK-Basisstationsmodul.

3) Ladestation einschalten: Falls erforderlich, verwenden Sie das Verlangerungskabel zwischen dem Netzteil
und der Ladestation. Verbinden Sie dann das Netzteil mit einer Netzsteckdose, um die Ladestation mit Strom
zu versorgen. Nach Abschluss kehren Sie zur App zuriick und tippen Sie auf [Weiter (Next)].

4)  Verbindung zu Satelliten herstellen: Warten Sie mindestens 3 Minuten, um so viele GNSS-Satellitensignale
wie moglich zu empfangen. Uberpriifen Sie, ob die Signal-LED der RTK-Basisstation durchgehend blau
leuchtet. Nach Abschluss kehren Sie zur App zuriick und tippen Sie auf [Weiter (Next)].

Hinweis: Wenn die Signal-LED der RTK-Basisstation nach langer Zeit nicht durchgehend blau leuchtet,
trennen Sie die RTK-Basisstation von der Ladestation und installieren Sie sie an einem anderen geeigneten,
erhohten Ort unter Verwendung des RTK-Verlingerungskabels. Fiir Details tippen Sie auf [RTK-Station
separat installieren (Install RTK Station Separately)].

5) Befestigen Sie die Ladestation: Nachdem die vorherigen Schritte abgeschlossen sind, verwenden Sie einen
Schraubenschliissel und Fixierndgel, um die Ladestation im Boden zu verankern. Sobald dies abgeschlossen ist,
kehren Sie zur App zuriick und tippen Sie auf [Fertig (Done)], um zur [Installationsanleitung (Installation
Guide)] zuriickzukehren.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.1.9 (20240918) 6
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Insisilation Guide < Installstion Ab-in-one < Instaliation < Installation < Installation < Installstion < Installstion

Unpacking install RTK Station Find a Suitable Location Power On

Pllm e || o]

3.3 Schritt 3: Erstellen Sie eine virtuelle Karte

1)

2)

Erstellen Sie eine virtuelle Karte: Tippen Sie auf [Schritt 3: Virtuelle Karte erstellen (Step 3: Create a
Virtual Map)], um die Kartenerstellungsseite zu 6ffnen. Uberpriifen Sie, ob das RTK-Symbol auf der
LCD-Benutzeroberfliche (UT) [V] anzeigt wird: Wenn ja, priifen Sie die Schaltfliche O am unteren Rand und
tippen Sie auf [Néachster Schritt (Next step)].

Erstellen Sie die Hauptgrenzkarte (der Gartenbereich, in dem sich die Ladestation befindet): Tippen Sie auf
[Zone 1 erstellen (Create zone 1)]. Wihlen Sie die Methode zur Kartenerstellung entsprechend der
Gartenumgebung: ,,Automatische Kartierung* oder ,,Manuelle Kartierung™.

Automatische Kartierung: Wenn der Garten physische Grenzen (Zaune, Mauern usw.) hat, tippen Sie auf
[Automatische Kartierung (Auto mapping)], um zur ndchsten Seite zu gelangen. Tippen Sie auf [Grenze
erstellen starten (Start creating boundary)|. Zunichst kalibriert sich der Méher automatisch. Nach Abschluss
verldsst der Méher die Ladestation und erstellt automatisch eine Grenze entlang der Kanten/physischen Grenzen.
Nachdem der Miher fast vollstindig zur Ladestation zuriickgekehrt ist, warten Sie auf das Pop-up-Fenster und
tippen Sie auf [Speichern (Save)], um die Karte zu speichern.
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94 all T -

< Installation Guide

STEP 1 Completed
Unpacking

STEP 2 Completed
Installation

STEP 3 Start
Create A Virtual Map

9:41 all T -

< Create A Virtual Map

Place your mower in an open area.
Wait for 1-5 minutes.
Check the RTK status (/)

Do you have problems? >>

O The RTK status is v

9:41 all T -

< Create A Virtual Map

9:41 wll F -
< Create A Virtual Map

Please Select The Mapping Method Based
On Your Garden Environment.

With physical borders

Auto mapping

Without physical borders

Manual mappimg

2 ol T -

< Auto Mapping

Please double confirm:
The RTK status (v*)
Start the mower from charging station

Start create boundary

9:41 all F -

4 Mapping

k] B B

9:41 all F -
< Mapping

fkv] R &

Mapping completed.do you want to
save the map?

b. Manuelles Vermessen: Wenn der Garten KEINE physischen Grenzen hat, tippen Sie auf [Manuelle
Kartierung (Manual mapping)], um zur nichsten Seite zu gelangen. Falls erforderlich, installieren Sie das
Lineal aus dem Lieferumfang. Tippen Sie auf [Grenze erstellen starten (Start creating boundary)], um zur
Seite fiir die manuelle Kartierung zu gelangen. Nachdem der Miher die Kalibrierung abgeschlossen hat,
verwenden Sie die beiden Daumen-Schieberegler, um den Méher manuell zu steuern, und erstellen Sie eine
Grenze entlang der Kanten. Nachdem der Miher fast vollstdndig zur Ladestation zuriickgekehrt ist, warten Sie
auf das Pop-up-Fenster und tippen Sie auf [AbschlieBen (Complete)] und [Speichern (Save)], um die
Grenzkarte zu speichern.

Hinweis: Fiir eine stabile Bluetooth-Verbindung wihrend der Kartierung empfehlen wir, dicht hinter dem
Miher zu gehen (max. 3 m Abstand).

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.1.9 (20240918)




541 ll = - 941 il T - e % T ok B

< Create A Virtual Mep < Manual Mapping

Plaasa Seisct The Mapping Method Based = &
On Your Garcen Environment.

With physical borders ES
C, ] O, J « . »
¥ c
losia disibie odnteis Calbratingwait for 2-3min il

The ATK status (v/]

) )¢ Install the ruler to the mower
i - [}

Without physical borders &

Wapping complstec do you want to
A savs the map?

«‘ »
¥

Schieberegler zum Bewegen des Méhers ,,vorwarts/riickwarts* und ,,links/rechts*.

3.3.1 Mehr als eine Rasenbereich

1) Wenn es mehr als einen Rasenbereich gibt, tippen Sie auf der Pop-up-Seite nach der Erstellung des ersten
Bereichs auf [Ja (Yes)], um die Grenzen der anderen Bereiche zu erstellen. Verwenden Sie auf der
Steuerungsseite die beiden Daumenschieber, um den Méher zum neuen Startpunkt zu drehen.

2) Tippen Sie auf der folgenden Seite auf [Ja, der Méher ist angekommen (Yes, the mower has arrived)].
Beziehen Sie sich auf Abschnitt 3.3 Hauptgrenze erstellen, um die richtige Kartierungsmethode auszuwéhlen.

9:41 il T -
< Create A Virtual Map

Please Select The Mapping Method Based
On Your Garden Environment.

e With physical borders

e E]]

*Please use the remote control to move your mower
to another zone.

~ i \ \\
~
Do you want to create more zones? / §
Auto mapping
« »

Without physical borders

Manual mappimg

3.3.2 Kartenerase

Hinweis: Diese Funktion unterstiitzt derzeit nur die manuelle vermessen. Wenn der Miher Schwierigkeiten
hat, der Grenze zu folgen, miissen moglicherweise Anpassungen vorgenommen werden. Aktivieren Sie diese
Funktion und lenken Sie den Miher zum Startpunkt der zu indernden Grenze.

1) Tippen Sie auf der Seite fiir die manuelle Kartierung auf das [Radiergummi (Eraser)]-Symbol in der oberen
rechten Ecke, um zur Kartenbearbeitungsseite zu gelangen. Verwenden Sie die Daumenschieber ,,hoch/runter -
links/rechts*, um den Méher zu lenken.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.1.9 (20240918) 9
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2)  Sobald der Maher einen Punkt der Grenze erreicht hat, den Sie 4ndern mochten, tippen Sie auf [Fertig (Done)].
Dieser Teil der Grenze wird geldscht. Fahren Sie fort, um eine korrigierte Karte zu erstellen.

ATKv| R B RTKv] R

&

Use remote control function to steer mower to X =

starting point of path to be modified.

»

A

. ©' « . » . @' « . »

¥

<«

Complete

RTkv] B B %
Use remote control function to steer mower to i3]

starting point of path to be modified

»

«

Done
———————

3.3.3 Einen Durchgang erstellen

Sobald eine sekundire Grenze kartiert wurde, miissen Sie einen Durchgang erstellen, um diese mit der ersten Zone
zu verbinden (vorausgesetzt, es gibt einen geeigneten physischen Weg). Tippen Sie danach im Pop-up-Fenster auf
[Ja (Yes)] bei der Aufforderung [Bitte erstellen Sie einen Durchgang, um die beiden Zonen zu verbinden
(Please Create a Passage to Connect the Two Zones)].

1) Stellen Sie sicher, dass die Lange des physischen Durchgangs zwischen 0,5 und 20 Metern liegt. Tippen Sie
auf [Weiter (Next)], um zur Zoneniibersichtsseite zu gelangen. Verwenden Sie die Daumenschieber
»vorwérts/riickwérts® und ,,links/rechts, um den Méher zum Startpunkt des Durchgangs zu lenken.

2) Tippen Sie nun auf [Durchgang erstellen starten (Start creating passage)] und verwenden Sie die
Daumenschieber, um den Méaher durch den physischen Durchgang zu lenken und die beiden Grenzen/Zonen
auf der Karte zu verbinden. Nach Abschluss tippen Sie auf [Abschliefen (Complete)], um den Durchgang zu
speichern.

3.3.4 Die Kartierung abschlieflen

1) Wenn es Objekte gibt (Pool, Blumenbeet, Sandkasten usw.), die vor dem Méher geschiitzt werden miissen,
tippen Sie auf [Nicht-Zone (No-Go Zone)], um ,,Nicht-Zone* zu erstellen. Nachdem alle Grenzen,
Durchgénge und ,,Nicht-Zone* erstellt wurden, tippen Sie auf [Speichern (Save)], um die Kartierung
abzuschlieBen. Die nichste Seite zeigt einen empfohlenen Mahplan an. Um ihn zu iiberschreiben und IThren

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.1.9 (20240918) 10
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eigenen Zeitplan festzulegen, tippen Sie auf [Méhzeitplan festlegen (Schedule Mowing)].

9:41 il - 91 wl T - 9:41 il T - %41 il T -
Create Map Close Schedule Recommendation < Schedule Mowing @ < Add time
Start time End time
588 (m) 100
Area of lawn Estimated time
07 : 48 07 : 48
Repeat
. S
A
Congratulations! You've completed all the *
steps! Based on the map you created, we Select map

recommend the following mowing schedule: .
Mowing area: XXXX mi’ -
Estimated mowing time: XX hours.

(excluding charging)

Please create No-Go zones where needed
(e.g. around swimming pools, flower beds,
shrubs, etc) so that RoboUP can determine

the most efficient mowing path.
Schedule Mowing Save

|

Boundary No-Go Zone. 1ssage ‘

Skip ‘

2) Die App fiihrt Sie schlieBlich zu einer Einfithrung, wie Sie die Tasten und das LC-Display des Bedienfelds des
Maihers bedienen. Machen Sie sich damit vertraut und tippen Sie auf [Verwendung starten (Start to use)].
Nun kénnen Sie den Miher entweder iiber die App oder das Bedienfeld steuern.

9:41 il - 0:41 S -
< Mower Operation Guide £ Mower Operation Guide
. .
[ Po]+ @ Start mowing u or n Press to select

* @ Return to charging station @ Press to confirm

Start to use Start to use

Hinweis: Fiir eine ausfiihrliche Anleitung zur Bearbeitung von Karten lesen Sie bitte ,,5 Kartenbearbeitung*.

4 Einstellungen fiir Rasenméihen

4.1 Selektives Zonenméihen

Tippen Sie auf der Kartierungsseite auf das griine Kreissymbol der Zone, die Sie mahen mochten, und tippen Sie

dann auf [Mihen (Mow)], um die ausgewahlte Zone zu méhen.
Hinweis: Eine Zone/Bereich kann nicht ausgewihlt werden, wenn der Miher beschiftigt ist (mdhen oder

Riickkehr zur Ladestation). Warten Sie, bis die aktuelle Aufgabe abgeschlossen ist oder der Miher sich in der

Ladestation befindet. Nun konnen Sie eine Zone zum Mihen auswéihlen.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.1.9 (20240918) 11



9:41 ol T - 9:41 ol T -

f < TMO1

< TMO1

A .

l‘\ Click on a zone to start zone

< mowing

i

Rikv] B & @D+60% Standby AIKv] B & @D+60% Mowing

200 100
Mowed area

Area of lawn

M area Mowed time A e
E

4.2 Angepasste Mihparameter

1) Tippen Sie auf der Kartierungsseite auf die griinen Kreissymbole der Zonen. Tippen Sie auf das Symbol
[Karteneinstellungen (Mapping settings)], um die Seite [Méheinstellungen (Mowing settings)] zu 6ffnen,
auf der Sie die Schnitthohe, den Mahwegtyp und den Mahwinkel fiir den gesamten Rasen oder ausgewihlte

Zonen einstellen konnen.

Hinweis: Wenn Sie den Miihzeitplan fiir verschiedene Zonen anpassen mochten, lesen Sie Abschnitt 8.3

Miihzeitplan.

9:41 il = - 9:41 wl = -
< T™MO1 o < Mowing settings Save
Select map(Click to select the zone to mow)

(v

View parameters ~

Cutting height

60mm 50mm 5 40mm 30m

Mowing path control
RTKv] B & @D)+60% Standby
Auto Single Partitioned
200.: 100+ 200...
Mowed area Mowed time

Area of lawn
Mowing angle setting

A - \ 920’ +
Charge

Hinweis: Vermeiden Sie das Festlegen benutzerdefinierter Midhparameter auf Basis einer Karte von geringer
Qualitiit, die erstellt wurde, als das RTK-Signal instabil war und kein Hékchen ,,|¢/]|“ angezeigt wurde.

2) Der Méahwinkel kann nur gedndert werden, wenn der Mahwegtyp [Einfach (Single)] ausgewihlt ist. Tippen
Sie auf,,?*, um weitere Informationen zu erhalten.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.1.9 (20240918) 12
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941 ol T - 9:41 il T - 941

ol T -
& TMO1 o < Mowing settings Save < Explanation

Select mapiClick to sslect the zone to mow) Single

The mower will mow grass in one direction

within a map.

View parameters A

Partitioned

Each map will be divided into different areas
according to the shape, and the mower will

mow grass at an optimal angle In each area.

Cutting height

60mm 50mm 40mm 30mm
Mowing path conlr
Auto Single Partitioned

Mowing angle setting

O =

S Kartenbearbeitung

Wenn Sie eine vorhandene Karte bearbeiten miissen, sehen Sie sich die folgenden Tutorials an.

5.1 Grenze hinzufiigen

Wenn Sie eine Grenze fiir einen neuen Bereich zu einer bestehenden Karte hinzufiigen oder eine vollstindig neue

Karte erstellen mdchten, folgen Sie den folgenden Schritten zur Bearbeitung einer Karte:

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf das Gerit. Tippen Sie dann auf das Symbol [Karte
bearbeiten (Edit Map)].

9:41 all T - 9:41 all T -

<« TMO1 9 < Edit map

Connect via:Wi—Fi = Online

TMO1
RTKv| @)+60% Standby

RTkv] R 2 @ED+60% Standby
Please create No-Go zones where needed
(e.g. around swimming pools, flower beds,
200.: 100.: 200... shrubs, etc) so that ReboUP can determine
Area of lawn Mowed area Mowed time

the most efficient mowing path.

g She Boundary No-Go Zone Passage

Home My

2) Waihlen Sie auf der Seite [Virtuelle Karte erstellen (Create a Virtual Map)] die geeignete
Mapping-Methode entsprechend der Umgebung Ihres Gartens aus: Automatische Kartierung oder Manuelle

Kartierung.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.1.9 (20240918)
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Hinweis: Wenn die neue Grenze als Hauptgrenze definiert wird und die Ladestation umfasst, kalibriert sich
der Méher automatisch wiithrend des Vorgangs. Wenn es nicht die Hauptgrenze ist, wird keine automatische
Kalibrierung durchgefiihrt.

a. Automatische Kartierung: Wenn der Garten sichtbare physische Grenzen (Zdune, Mauern...) hat, tippen
Sie auf [Auto-Mapping (Auto mapping)], um zur nichsten Mapping-Seite zu gelangen. Stellen Sie sicher,
dass das RTK-Symbol stabil ist V. Tippen Sie auf [Grenze erstellen (Start create boundary)]. Beim
Erstellen einer neuen Hauptgrenze wird der Méher einmal automatisch kalibrieren. Danach fahrt der Méher
aus der Ladestation und erstellt automatisch eine Grenze entlang der Rander der Begrenzungen. Wenn der
Maiher sich der Ladestation wieder nédhert, wird ein Pop-up-Fenster angezeigt, das Sie auffordert, die Karte
zu speichern. Tippen Sie auf [Speichern (Save)], wenn Sie die Karte speichern mochten.

9:41 all = - 9:41 all - 94 all = -

&« TMO1 9 < Edit map < Create A Virtual Map

Please Select The Mapping Method Based
On Your Garden Environment,

Connect via:Wi-Fi = Online With physical borders

N

Without physical borders

T™MO1
Rk @)+60% Standby

Please create No—Go zones where needed
(.g. around swimming pools, flower beds,
shrubs, etc) so that RoboUP can determine
the most efficient mowing path.

RTKv| R % @E)+60% Standby

200.- 100 200

Area of lawn Mowed area Mowed time

a a & 1 (]
o Boundary No-Go Zone Passage Manual mappimg

Home My

9:41 il F - 9:41 ol T - 9:41 ol T -

< Auto Mapping K Mapping 4 Mapping

Please double confirm:
The RTK status (v)

Mappi leted d it 4
Start the mower from charging station m epRngeene e

save the map?

Start create boundary

b. Manuelles Vermessen: Wenn der Garten keine physischen Grenzen hat, wihlen Sie [Manuelles Mapping
(Manual mapping)], um zur nichsten Seite zu gelangen. Stellen Sie sicher, dass das RTK-Symbol stabil
ist V. Falls erforderlich, installieren Sie das Kartonlineal (siehe Verpackung) und tippen Sie auf die
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Schaltfliche O am unteren Rand. Wihlen Sie [Grenze erstellen (Start create boundary)] aus, um zur
Seite [Manuelles Mapping (Manual mapping)] zu gelangen. Sobald der Maher die Kalibrierung
abgeschlossen hat, verwenden Sie die Daumenschieber auf der Steuerseite und steuern Sie den Méher
manuell, um einen Grenzpfad entlang des Randes zu erstellen. Wenn der Miher sich der Ladestation wieder
nihert, wird ein Pop-up-Fenster angezeigt, das Sie auffordert, die Karte zu speichern. Tippen Sie auf
[Fertig (Done)] und [Speichern (Save)].

Hinweis: Fiir eine stabile Bluetooth-Verbindung wihrend des Mappings empfehlen wir, dass Sie sich in
unmittelbarer Nihe (max. 3 m Abstand) hinter dem Miher aufhalten.

941 ol T - 91 l - 941 il T -
€ T™O1 = < Edit map = (¢ Create A Virtual Map
— — Please Select The Mapping Method Based
\ \ ,/ \ On Your Garden Environment.
| | \
\‘ [ ‘ J With physical borders
e ——
‘ E } 0
T™OT | [
= @i ‘\ 0 ‘I Auto mapping
]
e O, gy e
Without pysical borders
v 3 F Eweo%
200 100, 200 o ety £
e of o Mowsed 4 ; &
® CT) “ -P D - D
Charge
A L Boundary No-Go Zane Passage Manual mappimg
9:41 ol F - AR R T vl B
1) 6]
< Manual Mapping
&
.
O, O ] « . »
v
b Camplete
Pleasa double confirm: Calibrating,walt for 2~3min
The RTK status (v} — —_—
Install the ruler to the mower
v B
e}
Mapping complated.do you want to
2 2
a save the mep
@' « . »
¥
Start create boundary

5.2 Kartenerase

Hinweis: Derzeit ist diese Funktion nur im manuellen vermessen verfiighar. Wenn der Méher Probleme hat,
dem Pfad der Grenze zu folgen, miissen Anpassungen vorgenommen werden. Aktivieren Sie diese Funktion

und steuern Sie den Miher zum Ausgangspunkt, der geindert werden muss.

1) Tippen Sie auf der Seite ,,Manuelles Mapping* auf das [Radiergummi (Eraser)]-Symbol in der oberen
rechten Ecke, um die Seite zur Kartenmodifikation zu 6ffnen.

2) Verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie den Miaher zum Startpunkt des Grenzpfades, den Sie
andern mochten.

3) Steuern Sie den Maher zuriick zum Punkt der Grenze, der geédndert werden muss. Tippen Sie auf [Fertig
(Done)], um dieses Segment der Grenze zu 16schen und anschlieBend eine korrigierte Karte zu erstellen.
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5.3 [Erstellen einer Nicht-Zone

Wenn sich im Garten Bdume, Swimmingpools, Trampoline usw. befinden, wird empfohlen, ,,Nicht-Zonen* zu

erstellen, um den Méher anzuweisen, diese zu meiden.

1) Offnen Sie die RoboUP® App und tippen Sie auf das Gerit auf der Startseite. Tippen Sie auf das [Karte
bearbeiten (Edit Map)]-Symbol auf der néchsten Seite.

2) Waihlen Sie auf der Seite [Karte bearbeiten (Edit Map)] unten [Nicht-Zone (No-Go-Zone)] und tippen Sie
nach dem Lesen der Tipps auf [Weiter (Next)], um zur Steuerungsseite zu gelangen.

3) Falls erforderlich, verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie den Méher zum Startpunkt des
Grenzpfades der zukiinftigen ,,Nicht-Zone*. Tippen Sie auf [Starten (Start)], um fortzufahren.

4) Verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie den Méher, der einen vollen Kreis um das Objekt fahrt,
das Sie in eine ,,Nicht-Zone* setzen mochten. Tippen Sie auf [Fertig (Done)], um den Vorgang abzuschlieen.

s 941 -l - %41 il - 941 -l -
¢ ™01 e < Edit map = < No—go Zone @

200 100, 200

- S E.

5.4 Einen Durchgang erstellen

Wenn Sie mehr als eine Grenze erstellt haben und wenn es einen physischen Weg gibt, den der Méher zum Reisen
von einer Zone zur anderen nutzen kann, muss ein [Durchgang (Passage)] erstellt werden, um die Zonen zu

verbinden:

1) Offnen Sie die RoboUP® App, tippen Sie auf das Geriit und dann auf das [Karte bearbeiten (Edit
Map)]-Symbol.

2) Tippen Sie auf der Seite [Karte bearbeiten (Edit Map)] unten auf [Durchgang (Passage)]. Tippen Sie auf
der nédchsten Seite auf [Weiter (Next)], nachdem Sie den Tipp zum Aufrufen der Steuerungsseite gelesen
haben.

3) Wenn sich der Miher nicht an dem Punkt befindet, an dem Sie mit dem Erstellen eines Durchgangs beginnen
mochten, verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie ihn zum Startpunkt. Tippen Sie auf [Starten
(Start)], um fortzufahren.

4) Verwenden Sie erneut die Daumenschieber, um den Méher durch den physischen Durchgang zu steuern und
die beiden Grenzzonen auf der Karte zu verbinden. Tippen Sie auf [Fertig (Done)], um den Durchgang zu
speichern, und tippen Sie auf [Speichern (Save)], um die Karte zu speichern.
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Start creating passage
: ible confirm the RTK status ()
e 50 that th —
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5) Wenn die Ladestation in einer Zone auflerhalb der Grenze installiert ist, ist ein Durchgang zwischen der
Ladestationszone und der Grenzzone erforderlich. Andernfalls wird der Méher nicht zur Ladestation

zuriickkehren:

a.  Wenn eine Hauptgrenze erstellt wird, die die Ladestation nicht einschliet, wird ein Pop-up-Fenster
angezeigt, das Sie auffordert, nach dem Erstellen der Karte einen Durchgang zu erstellen. Tippen Sie auf
[OK], um mit der Erstellung des Durchgangs zwischen den Zonen zu beginnen.

b. Verwenden Sie die Daumenregler, um den Méher zum Startpunkt des Durchgangs zu lenken. Tippen Sie
auf [Starten (Start)], um fortzufahren.

c. Lenken Sie den Méher mit den Daumenreglern durch den Durchgang, um die Zonen zu verbinden. Tippen

Sie auf [Fertig (Done)], um den Durchgang zu speichern.

) § ‘ ‘ & 3 ‘ | ©

5.5 Gefahrliche Grenze

Wenn die Grenze keine physische Begrenzung hat und sich in der Néhe einer Klippe befindet, wird empfohlen, eine

,,Gefihrliche Grenze® zu setzen.

1) Offnen Sie die RoboUP® App und tippen Sie auf das Geriit auf der Startseite. Tippen Sie auf das [Karte
bearbeiten (Edit Map)]-Symbol auf der ndchsten Seite.

2) Tippen Sie auf das [=]-Symbol in der oberen rechten Ecke, und wihlen Sie auf der ndchsten Seite die Option
[Gefihrliche Grenze (Dangerous Boundary)].

3) Aufder Kartenansicht tippen Sie auf [Gefdhrliche Grenze hinzufiigen (Add Dangerous Boundary)], dann
tippen Sie auf die Grenze, um ,,A* als Startpunkt und ,,B als Endpunkt festzulegen. Tippen Sie auf
[Speichern (Save)] in der oberen rechten Ecke, um die geféhrliche Grenze zu speichern. Wenn Sie die
Einstellungen dndern miissen, tippen Sie auf [X] und versuchen Sie es erneut.
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9:41 ol = - 9:41 il = - 9:41 all T -

& TMO1 3 < Edit map EI

< Dangerous Boundary Save

Dangerous Boundary

%8 To-Go Zone

ﬂ-g Edit Map Name
m [} Delete Map

RTKv]| B % E460% Standby
Please create No-Go zones where needed
(e.g. around swimming peols, flower beds,
200 100 200, shrubs, ete} so that RoboUP can determine L]
Area of lawn Mowed area Mowed time

the most efficient mowing path.

Please select a start point and an endpoint on
the boundary, then the 2 points will be
connected counterclockwise to create a safety

border.

Boundary No-Go Zone Passage

5.6 Mitnahme-Zone

In einigen Fillen mdchten Sie mdglicherweise die RoboUP®-KI-Obstakelvermeidung deaktivieren. Zum Beispiel,
wenn die KI normalerweise einen Kopfsteinpflasterbereich vermeidet, aber Sie den Rasen zwischen den Steinen

mihen miissen, ermdglicht das Deaktivieren dieser Funktion, es entsprechend zu steuern.

1) Offnen Sie die RoboUP® App und tippen Sie auf das Gerit auf der Startseite. Tippen Sie auf das [Karte
bearbeiten (Edit Map)]-Symbol auf der ndchsten Seite.

2) Tippen Sie auf das [=]-Symbol in der oberen rechten Ecke und wihlen Sie die Option [Mitnahme-Zone
(To-Go Zone)].

3) Wenn sich der Miher nicht an dem Punkt befindet, an dem Sie mit dem Erstellen einer Mitnahme-Zone
beginnen mdchten, verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie ihn zum Startpunkt. Tippen Sie auf
[Starten (Start)], um fortzufahren.

4) Verwenden Sie erneut die Daumenregler und steuern Sie den Miher, um die Grenze der ,,Mitnahme-Zone* auf

der Karte zu erstellen. Tippen Sie danach auf [Fertig (Done)], um die ,,Mitnahme-Zone* zu speichern.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.1.9 (20240918)



200

Area of lawn

RTKv] R & @D+60%

100.:

Mowed area

Standby

200,

Mowed time

Edit map

(e.g. around swimming pools, flower beds,

the most efficient mowing path.

> a jm| B
bacHE Eharge Boundary No-Go Zone Passage

Please create No-Go zones where needed

shrubs, etc) so that RoboUP can determine

Edit Map Name

Delete Map

23] ol T -

< To-Go Zone

fo-

If you need to exclude certain areas from
being avoided by the mower, for example,
stone roads with grass in between, you
can create a To-Go Zone to be ignored
by the Al camera. The mower will drive
directly through this area and mow the
grass.

In the To-Go Zone, the height difference
between the flat obstacle and the lawn
cannot exceed 5¢m, and there should be
no obstacles such as trees or suspended
obstacles such as trampolines.

RTKv| B T

\ \

X

< Edit map

&«

Complete

*Please use the remote control to move your mower [E3)
to To-Go Zone
ES
« . »
A
-
—
mine] B
[E3]
A -
O « . »

5.7 Kartenname bearbeiten

941 ol 7 -

Please create No-Go zones where needed
(e.g. around swimming pools, flower beds,
shrubs, etc) so that RoboUP can determine
the most efficient mowing path.

O B

Boundary No-Go Zone Passage

Wenn Sie die benannten Zonen umbenennen miissen, folgen Sie diesen Schritten:

1) Offnen Sie die RoboUP® App und tippen Sie auf das Gerit auf der Startseite. Tippen Sie auf das [Karte

bearbeiten (Edit Map)]-Symbol auf der nichsten Seite.
2) Tippen Sie auf das [=]-Symbol in der oberen rechten Ecke und wihlen Sie die Option [Kartenname
bearbeiten (Edit Map Name)].
3) Aufder [Karte bearbeiten (Edit map)]-Seite tippen Sie auf den urspriinglichen Namen der Zone, dndern ihn
und tippen auf [Bestétigen (Confirm)], um ihn zu speichern.
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9:41 all - %41 ol F -

« TMO1 2 < Edit map

Dangerous Boundary

Edit map name

To-Go Zone
Edit Map Name

]| Delete Map

RTkv] B 2 ED+60% Standby
Please create No-Go zones where needed
(e.g. around swimming pocls, flower beds,
200 100 200, shrubs, etc) so that RoboUP can determine
Area of lavm Mowed area Mowed time

the most efficient mowing path.

> n I o
Mow Charge Boundary No-Go Zone Passage

5.8 Eine Karte loschen

5.8.1 Karte loschen

Wenn Sie die gesamte Karte oder nur Teile davon (wie Nicht-Zone oder Durchginge) 16schen miissen, befolgen Sie

die folgenden Schritte:

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf das Gerit. Wihlen Sie das [Karte bearbeiten (Edit
Map)]-Symbol auf der rechten Seite des Bildschirms.
2) Tippen Sie auf der [Karte bearbeiten (Edit Map)]-Seite auf das [=]-Symbol in der oberen rechten Ecke.

Wabhlen Sie [Karte l16schen (Delete Map)].
3) Aufder Seite [Karte l16schen (Delete Map)] wihlen Sie die gewiinschte Aktion je nach Bedarf:

a. Ganze Karte loschen: Tippen Sie auf [Alles l6schen (Delete all)] in der oberen rechten Ecke. Die gesamte
Karte wird geloscht. Dies ist geeignet, um eine neue Karte in einem anderen/neuen Garten zu erstellen.

9:41 il - 9:41 wll T - 9:41 wil T -

< T™O1 a8 < Edit map E

Delete map Delete all

Dangerous Boundary

To-Go Zone

Zf| Edit Map Name

m Delete Map
Delete Boundary

RTKv] B 7 @D+60% Standby Delete No-Go Zone
Please create No-Go zones where needed
(e.g. around swimming pocls, flower beds,
200 100 200.. shrubs, etc) so that RoboUP can determine Delete Passage
Area of lawn Mowed area Mowed time

the most efficient mowing path.

1:1 E]
oW Charge Boundary No-Go Zone Passage

Delete To-Go Zone

Delete Dangerous Boundary
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5.8.2 Grenze loschen

Teile der Karte loschen: Tippen Sie auf die entsprechende Option unten. Wenn Sie Grenzen 16schen miissen,
tippen Sie auf [Grenze loschen (Delete boundary)]. Auf der nichsten Seite tippen Sie auf das rote [X]-Symbol an
der Grenze, die Sie 16schen mo6chten.

Hinweis: Wenn die Hauptgrenze geloscht wird, verschwindet die gesamte Karte einschlieflich aller Zonen
und Durchginge.

9:41 ol T - 9:41 il T -

£ Delete map Delete all 4 Delete boundary

Dangerous Boundary

To-Go Zone

Edit Map Name

[ Delete Map

Delete Boundary

Delete No-Go Zone

Delete Passage

Delete To-Go Zone

Delete Dangerous Boundary

5.8.3 Nicht-Zone loschen

Waihlen Sie unten die Option [Nicht-Zone loschen (Delete No-Go Zone)] aus, und tippen Sie auf der néchsten
Seite auf das rote [X]-Symbol der Nicht-Zone, die Sie 16schen mdchten.
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Dangerous Boundary

To-Go Zone

Edit Map Name

@‘ Delete Map

5.8.4 Durchgang loschen

Robo

9:41 ol T -

< Delete map Delete all

Delete Boundary

Delete No-Go Zone

Delete Passage

Delete To-Go Zone

Delete Dangerous Boundary

9:41 ol T -

< Delete No-Go Zone

Wibhlen Sie unten die Option [Durchgang loschen (Delete Passage)] aus, und tippen Sie auf der ndchsten Seite auf

das rote [X]-Symbol des Durchgangs, den Sie 16schen mochten.

Dangerous Boundary

To-Go Zone

Edit Map Name

‘ [l Delete Map

5.8.5 Mitnahme-Zone loschen

9:41 all F -

( Delete map Delete all

Delete Boundary

Delete No-Go Zone

Delete Passage

Delete To-Go Zone

Delete Dangerous Boundary

9:41 all F -

Delete Passage

Waihlen Sie unten die Option [Mitnahme-Zone léschen (Delete To-Go Zone)] aus, und tippen Sie auf der ndchsten

Seite auf das rote [X]-Symbol der Gehe-Zone, die Sie l6schen mochten.

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.1.9 (20240918)

22



Robo

9:41 il - 9:41 il T -

& Delete map Delete all < Delete To-Go Zone

|

[E=

Dangerous Boundary

To-Go Zone

Z4| Edit Map Name

Delete Map @
Delete Boundary

Delete No-Go Zone

Delete Passage

Delete To-Go Zone

Delete Dangerous Boundary

5.8.6 Gefahrliche Grenze loschen

Wihlen Sie unten die Option [Gefidhrliche Grenze 16schen (Delete Dangerous Boundary)] aus, und tippen Sie
auf der néchsten Seite auf das rote [X]-Symbol der geféhrlichen Grenze, die Sie 16schen mochten.

9:41 il T - 9:41 ol T -

< Delete map Delete all < Delete hazard boundary

Dangerous Boundary

ZM To-Go Zone

Edit Map Name

‘ @‘ Delete Map @

Delete Boundary

Delete No-Go Zone

Delete Passage

Delete To-Go Zone

Delete Dangerous Boundary

6 Weitere Funktionen

6.1 Mihername bearbeiten

Wenn Sie den Namen des Méhers d&ndern mochten, folgen Sie diesen Schritten:

Hinweis: Wenn Sie den Namen des Miihers dndern mochten, muss der Miher mit dem

WLAN-Heimnetzwerk verbunden sein.
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1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

2) Tippen Sie oben auf den urspriinglichen Namen des Mihers, passen Sie ihn bei Bedarf an und tippen Sie auf

.
[Speichern (Save)].
9:41 ol F - : 9:41 il F -
'
<& TMO1 El More Functions < Meodify device name
RoboUP_09" 2 T ® ‘
Connect viaWi-Fi 2 Online
Common functions
(© spot cutting
(L) Schedule mowing
b Remote control mede
TMO1
RTKv| @)+60% Standby [£] Device log
&> Rain mode On
the the the
©) Blades replacement
@ QIWIE|RJTIYJU]I]O]|P
] B A @)460% Standby © Anti-theft on alslolelelulalclL
200 100. 200.., 5% No Mowing On
Area of lawn Mowed srea Mowed time ' Z X C V B N M
(=) Connect WiFi e e —
Q @ “ n b -
i R Sheile Basic information )
— T — —

6.2 Punktweises Schneiden

Um kleinere Rasenflachen zu mahen, verwenden Sie die Funktion [Punkt schneiden (Spot Cutting)] und folgen
diesen Schritten:

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

9:41 9:41 il T -
« More Functions o4 Spot cutting
RoboUP_091 £
Connect via:Wi-Fi = Online
Common functions
|\-, Spot cutting
@)
(L) Schedule mowing =
U Remote control mode Please place RoboUP to the area that
requires spot cutting.
™01 [t After start s I
= i pot cutting, RoboUP will
ATKw] @)e60% Standby &) Devicelon

Confirm a spiral cut around the origin

with a radius of 1m.
<> Rain mode

(L) Blades replacement @
ATKv| B = @I60% Standby U Anti-theft J Q
200~ 100 200.. ¢ No Mowing '
Area of lawn Mowed ares Mowed time

(=) Connect WiFi

& 0 “
Charge
Home My Basic information
—_— I —

1=1 Device i

2) Waibhlen Sie [Punkt schneiden (Spot Cutting)], um zur Seite [Punkt schneiden (Spot Cutting)] zu gelangen.
Tippen Sie auf die Schaltflache in der unteren rechten Ecke, um den [Fernsteuerungsmodus (Remote control
mode)] zu aktivieren. Verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie den Rasenméher zum Ziel. Tippen
Sie auf das [X]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um zur Seite zuriickzukehren.
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9:41 il F -
< Spot cutting

Round Square

MMa a Aikv] B T B
l. @)

Please place RoboUP to the area that
requires spot cutting.

After start spot cutting, RoboUP will
Confirm a spiral cut around the origin

with a radius of Tm. .
« . »

o

»

«

1)
®
/=

3) Tippen Sie auf das [Héhen (height)]-Symbol links, um die Schnitthéhe zu dndern. Wéhlen Sie die bevorzugte
Hohe aus und tippen Sie auf [Speichern (Save)], dann tippen Sie auf das [X]-Symbol, um zur vorherigen Seite
zuriickzukehren. Tippen Sie nun unten auf [Starten (Start)], um das automatische Punkt schneiden zu starten.

9:41 ol F .

4 Spot cutting

11443

[

g
Please place RoboUP to the area that
requires spot cutting.

After start spot cutting, RoboUP will

Confirm a spiral cut around the origin
with a radius of 1m.

O Cancel Cutting Height Save
30 40 50

Hinweis: Auf der Seite [Punkt schneiden (Spot Cutting)] konnen Sie die Schnitthéhe (2 m*2 m) auswéhlen.

6.3 Termin zum Rasenméihen

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass die App mit Bluetooth oder WLAN verbunden ist, um den Méhplan

einzurichten.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
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Functions)] zu 6ffnen.

2) Tippen Sie auf [Méhplan (Schedule Mowing)], um die Seite [Mihplan (Schedule Mowing)] zu 6ffnen. Dort
finden Sie die Rasenfliche und die geschitzte Miahzeit. Befolgen Sie die entsprechenden Schritte, um den
Maihplan hinzuzufiigen, zu bearbeiten, zu aktivieren, zu deaktivieren oder zu 16schen.

3) Einen neuen Méhplan hinzufiigen: Tippen Sie auf das [+]-Symbol in der oberen rechten Ecke, setzen Sie die
Start- und Endzeit fiir den Méhvorgang. Wihlen Sie den Arbeitstag unter [Wiederholen (Repeat)] und
wiahlen Sie die Zonen aus, um die Méhpline anzupassen. Tippen Sie danach auf [Speichern (Save)], um die
Einstellungen zu speichern.

@41 -l S - 941 il = -

< Schedule Mowing @ < Add time

Start time End time

588 ini 10m

Common functions 11:00-12:00 e

) spot cutting

© Schaduio moving 11:00-12:00 |

[2] Remote control mode Select map

[E] Device log i \

< Rain mode

(0 Blades replacement \
W R 5 EDeE0% Standby D Anti-theft
—8

200 100. 200... AR L g R

Basic information

e e

—— — BN i —— —

4) Den bestehenden Mihplan bearbeiten: Um Details des Plans zu &dndern, tippen Sie auf das -Symbol
und beginnen Sie mit der Bearbeitung. Sobald Sie fertig sind, tippen Sie auf [Speichern (Save)], um die neuen
Einstellungen zu speichern. Sie kdnnen auch einen Plan 16schen.

9:41 all - 9:41 all F -
4 Schedule Mowing @ 4 Time editing Delete
Start time End tim
588 (m) 10 ' e
Area of lawn Estimated time :
07 48 07 48
11:00-12:0p £ (:)
e Repeat
11:00-12:00 £
Tl TriRgH Select map

=

(¥

Save

5) Den bestehenden Mihplan loschen: Um einen bestehenden Plan zu 16schen, halten Sie den Plan gedriickt
und tippen Sie dann auf [Bestéitigen (Confirm)], um ihn zu l6schen.
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9:41 all F - 9:41 wll T -
'4 Schedule Mowing @ < Time editing Delete
Start time End time
588 (m) 10 )
Area of lawr Estimated time
07 : 48 07 : 48
11:00-12:00 O
Repeat
11:00-12:00 m
Select map
¢ \
\ —
v
eE
e,
Save

6) Den bestehenden Mihplan deaktivieren oder aktivieren: Um einen Méhplan beizubehalten, ihn aber in den
Schlafmodus zu versetzen, tippen Sie einfach auf den Schieberegler, um ihn zu deaktivieren. Tippen Sie erneut
auf den Schieberegler, um den Plan wieder zu aktivieren.

9:41 wll T -

< Schedule Mowing @

588 10 m

11:00-12:00

11:00-12:00

6.4 Fernsteuerungsmodus

Um den Méher an einen bestimmten Ort zu bewegen, verwenden Sie die Funktion [Fernsteuerungsmodus
(Remote control mode)] und folgen Sie diesen Schritten:

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

2) Waihlen Sie [Fernsteuerungsmodus (Remote control mode)], um zur néchsten Seite zu gelangen. Verwenden
Sie die Daumenschieber ,,hoch/runter — links/rechts und steuern Sie den Méher nach Bedarf.
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RoboUP_081 £

o unctions
Wik B
() Spot cutting l_,

() Schedule mowing

|t, Remote control mode ‘

E) Device log

’ ]
& Rain mode . @_/, « . >

(©) Blades replacement

U Anti-thett

200. 100 200.. . No:Mowing
frew of tau Moned area Momed time

(&) Connact WiFi

Basic information

Y Device

6.5 Geritemeldung

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

2) Waihlen Sie [Geriteprotokoll (Device Log)], um die Seite [Geridtemeldung (Device Log)] zu 6ffnen, auf der
Sie das Fehlerprotokoll und das Arbeitsprotokoll einsehen konnen.

Work log

Mower was lifted Put it down on new position
Cennect via:Wi-Fi = Online

e
- '
Nt W o

TMO1

Common functions Mower was bfted Put it down on new position
(&) Spot cutting
(L) Schedule mowing

|| Remote contrel mode

RTKv| @)+60% Standby (&) Device log
&> Rain mode

(o) Blades replacement
RTKv] R 7 ED60% Standby U Anti-theft

200. 100. 200... 5 No Mowing

(=) Connect WiFi

Basic information

3
E

|21 Device information

6.6 Regenmodus

Hinweis: Wenn Sie nicht mochten, dass der Miher an regnerischen Tagen arbeitet, um das Gras nicht zu
beschiidigen, konnen Sie den Regenmodus aktivieren. Wenn der Miher Regen erkennt, fihrt er zur
Ladestation zuriick. Das Mihen wird fortgesetzt, sobald der Regen aufgehort hat oder die Regensensoren des

Mihers getrocknet sind oder die Verzogerungszeit abgelaufen ist.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

2) Wihlen Sie [Regenmodus (Rain mode)]. Tippen/Schalten Sie die Schaltflache, um den Regenmodus zu
aktivieren/deaktivieren.

3) Waihlen Sie [Verzogerungszeit (Delay time)] aus, um sie zu aktivieren, und wihlen Sie dann, wie lange der
Maibher warten soll, nachdem der Regen aufgehdrt hat. Sobald die Regensensoren trocken sind und das Gras
getrocknet ist, setzt RoboUP® das Méhen automatisch fort.
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<
]

i D
D

6.7 Messerwechsel

il T -

i B & BD60% Stancby

200.

100.- 200...

“

Rain mode

Delay time

Af

Commeon functions

(&) spot cutting
(L) Schedule mowing
[5] Remote control mode

[E] Device log

& Rain made

(© Blades replacement
(U Anti-theft
54 No Mowing

(=) Connect WiFi

Basic information

[ Dewviee

Rain mode

il T - %41 -
Save < Rain mode Save

[ @] Rain mode [ @)
Delay time [ @]

Hinweis: Nach 200 Stunden Nutzung mit einem neuen Messerset, befolgen Sie die [Ersatzschritte (Replacement

steps)], um auf die alternativen Schraubenlocher zu wechseln.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr

Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.
2) Waibhlen Sie [Messerwechsel (Blades Replacement)] aus, um zur nichsten Seite zu gelangen, auf der Sie die
verbleibende Lebensdauer bis zum néchsten Wechsel sehen.
3) Jedes Messer hat 2 Befestigungslocher. Nach etwa 200 Stunden Nutzung kénnen Sie die Messer um 180 Grad

drehen, um eine bessere Effizienz zu erzielen. Weitere Anweisungen finden Sie in den [Ersatzschritten
(Replacement steps)]. Wenn Sie sich fiir ein neues Messerset entscheiden, tippen Sie einfach auf [Ich habe

ersetzt (I have replaced)], und der Timer wird zuriickgesetzt.

Home

= Online

Connect via:Wi-Fi

i

i,

TMO1
RTKv| [@1460% Standby

< TMO1

RTKv| $ = @)+60%

200.
Area of lawn

“
Charge

il F -

More Fung

RoboUP_091 2

Common functions

Q/ Spot cutting

(&) schedule mowing

(2] Remote control mode
[=] Device log

<> Rain mode

{0} Blades replacement

Standby () Anti-theft

5% No Mowing

200,

Mowed time

(=) Connect WiFi

Basic information

I=1 Device information

9:41 wll T -

< Blades replacement

Available time: 199 h 15 min

When the remaining 1%,it is recommended to
replace the blade

Replacement steps

After replacement,you can click “I have replaced”
to recalculate the time.

6.8 Diebstahlsicherung

Der Miher wird automatisch gesperrt, wenn er auBerhalb des kartierten Bereichs bewegt wird. Um den Méher

wieder zu aktivieren, geben Sie den richtigen PIN-Code ein. Um den Méher sicher zu halten, wird empfohlen, den
[Diebstahlschutz (Anti-theft)]-Modus zu aktivieren.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
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2)

Functions)] zu 6ffnen.

Robo

Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More

Waihlen Sie [Diebstahlschutz (Anti-theft)], um zur nichsten Seite zu gelangen. Tippen Sie auf die
Schaltfliche, um den Modus zu aktivieren/deaktivieren.

Connect via:Wi-Fi = Online

T™MO1
Rk @D+60% Standby

Home My

9:41

m
RTKv| B = ®)+60% Standby
200. 100.: 200...,
Area of lawn Mowed area Mowed time

Mow Charge

More Functions

RoboUP_091 £

Common functions

(L‘/ Spot cutting

Q, Schedule mowing

[:J Remote control mode
[E) Device log

< Rain mode

{5} Blades replacement

On

| () Anti-theft

5+ No Mowing

(=) Connect WiFi

Basic information

[Z1_Device information

9:41 il T -

[©]

After It Is tuned on, a beeping alarm will sound
when the mower exceeds the boundary by 8m.

< Anti-theft

Anti-theft

6.9 Kein Mihen

Um das Méhen zu bestimmten Zeiten zu verhindern, kann der Nachtmodus wie folgt ausgewahlt werden:

1))

2)

3)

Connect via:Wi-Fi

TMO1
RTKw| @}+60% Standby

Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.
Waihlen Sie [Kein Mihen (No Mowing)], um zur néachsten Seite zu gelangen, und tippen Sie dann auf die
Schaltfliche, um den [Kein-Mihen-Modus (No Mowing Mode)] zu aktivieren/deaktivieren.

Nach der Aktivierung stellen Sie die Start- und Endzeiten ein, zu denen der Maher das Méhen pausieren und
fortsetzen soll.

2 Onli
7 Online

Home My

9:41 il T -

<« TMO1 98

RTKv| B % @E)+60% Standby
200. 100 200
Area of lawn Mowed area Mowed time

Mow Charge

More Functions

RoboUP_091 £

Common functions

(L‘/ Spot cutting

(4) Schedule mowing

[i] Remote control mode
[E] Device log

<) Rain mode

(g, Blades replacement

() Anti-theft

4 No Mowing

(5) Connect WiFi

Basic information

21 Device information

9:41 il -
4 No Mowing Save
No Mowing ()
Start time 20:00
End time 06: 00

For animal protection and safety, It is
recommended to enable No Mowing.After the
function is enabled, the mower will not work
within the set time.
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6.10 WLAN verbinden

1))

2)

6.11 Geriteinformationen

Um die grundlegenden Geréteinformationen des Mahers (MAC-Adresse, Seriennummer, Firmware-Version usw.) in

Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr

Robo

Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More

Functions)] zu 6ffnen.

Tippen Sie auf [WLAN verbinden (Connect WiFi)], wéhlen Sie die gewiinschte Verbindungsmethode aus

und fiir detaillierte Verbindungsschritte lesen Sie bitte Kapitel 3.1.1 oder Kapitel 3.1.2.

Connact via: = Online

nnect via:-Wi-Fi = Onli
@

Qe W,

T™MO1
RTkv| @)+60% Standby

RKv] R @4 60% Standby

200 100 200.

Ares of lswr Mowed aren Mowed time
“
—

(J Anti-theft

5+ No Mowing

(%) Connect WiFi

Basic Information
=] Device information
(%] Device PIN code

5 Device upgrade

‘ Uninstall the device

der RoboUP® App anzuzeigen, folgen Sie bitte diesen Schritten:

1)

2)

Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr

941 wll T -
< Connect Wi-Fi
=
/. »
s 4
7
=0 =
Qv S

Send Wi-Fi information to mower via
Bluetooth.

Wi-Fi BT (Faster)

,))

Send Wi-Fi information to mower by
connecting to mower’s hotspot AP.

Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More

Functions)] zu 6ffnen.

Tippen Sie auf [Geriteinformationen (Device Information)]. Die Kartenansicht zeigt nun die grundlegenden
Geriteinformationen an. Tippen Sie auf [Mehr (More)] fiir zusétzliche Informationen.
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RoboUP_091 Z

(U Anti-theft
= No Mowing

(&) Connect WiFi

Basic information

I=] Device information

() Device PIN code

< Device upgrade

Uninstall the device

4 Device information

WiFi name Robour
WiFi signal strength

AP name

MAC

SN

Firmware version

!

P

6.12 Geriite-PIN-Code

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More

Functions)] zu 6ffnen.

2) Waihlen Sie [Gerite-PIN-Code (Device PIN code)], um die Seite zu 6ffnen. Tippen Sie auf die Schaltfldche
[PIN-Code dndern (Change PIN code)], geben Sie den neuen PIN-Code ein und tippen Sie auf [Bestiitigen

(Confirm)], um ihn zu speichern.

s B @D60%

200 100. 200...

ip
)

6.13 Gerite-Upgrade

RobolP_001 £

) Anti-theft

54 No Mowing

(&) Connect WiFi

Basic information

) Device Information

(5 Device PIN code ‘

& Device upgrade

Uninstall the device

! Z H
& 2 A2y
% £ i

0 @

Hinweis: Bevor Sie die Firmware des Miihers aktualisieren, lesen Sie Kapitel ,,5: WLAN-Verbindung®, um

zu erfahren, wie Sie iiber Thr WLAN-Heimnetzwerk auf das Internet zugreifen konnen. Die
Internetverbindung ist auf dem LCD-Display des Mihers (auf WLAN-Symbol) sichtbar. Der Miher muss
eine gute/starke WLAN-Signalempfang haben, damit das Firmware-Upgrade reibungslos verliuft.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More

Functions)] zu 6ffnen.

2) Tippen Sie auf die Option [Gerate-Upgrade (Device upgrade)]. Tippen Sie auf der nichsten Seite auf
[Herunterladen und installieren (Download and install)] und bestétigen Sie, um den automatischen
Firmware-Upgrade-Prozess zu starten. Der Upgrade-Prozess wird innerhalb der App abgeschlossen. Es dauert
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ungefahr 15 Minuten, je nach Grofe der Firmware-Datei und Netzwerkgeschwindigkeit.
3) Nach Abschluss des Firmware-Upgrades liberpriifen Sie auf der Seite [Geréite-Upgrade (Device upgrade)],
ob die aktuelle Version die neueste ist.

941 il F - ‘ o4t il - 941 il F -

¢ Devica upgrade ¢ Devica upgrade

Current version: 1.0.10 Current version: 1.0.10 Current varsion: 1.0.10

v
= 2 N v 140 s v 10 s vt 140
(=) Connect WiFi e otice:
\____‘__/ b rode, e o
e
pole N the w he

W Anti-thett

Basic informatian
AN — 0 [2) Device information

() Devie PN code

Uninstall the device

i

6.14 M:iiher entkoppeln

Hinweis: Solange Sie einen Miher in Threm Konto haben, der iiber WLAN verbunden wurde, kénnen Sie ihn

entkoppeln, unabhiingig davon, ob der Miher gerade online ist.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

2) Tippen Sie unten auf der Seite auf [Gerit entkoppeln (Unbind the device)] und wihlen Sie im
Pop-up-Fenster auf der néchsten Seite [Nur Geriit entkoppeln (Unbind device only)].

3) Lesen Sie die Hinweise im Pop-up sorgféltig durch und tippen Sie auf [Bestiitigen (Confirm)], um den Méher
vom Konto zu entkoppeln.

RaboUP_081 &

Connect viaWi-Fi F Online

@ Anti-theft
:_'.,’— 5 No Mowing
(=) Connect WiFi
\_‘___._'__/ After unbinding the device, you il
not be able to operate the device
Basic Information again, do you confimm 1o unbind 17

™01

ATkw] @D+60% Standby [£) Device information

Cancel Confirm
(5] Device PIN code

&> Device upgrade

aTkvl B = WIE0% Standby

Unbind device only |

200, 100. 200,
Aroa of lawn Mawed arma Mawed time Unbind and restore to factory settings

5 - “ - - —
-

6.15 Werkseinstellungen zuriicksetzen

Hinweis: Bevor Sie die Werkseinstellungen des Miihers wiederherstellen, lesen Sie Kapitel ,,5:
WLAN-Verbindung®, um zu erfahren, wie Sie iiber Ihr WLAN-Heimnetzwerk auf das Internet zugreifen
konnen. Die Internetverbindung ist auf dem LCD-Display des Mihers (auf WLAN-Symbol) sichtbar. Der
Miiher muss eine gute/starke WLAN-Signalempfang haben, um einen reibungslosen Werksreset

durchzufiihren.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
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Functions)] zu 6ffnen.

2) Tippen Sie unten auf der Seite auf [Geriit entkoppeln (Unbind the device)] und wihlen Sie im
Pop-up-Fenster [Entkoppeln und auf Werkseinstellungen zuriicksetzen (Unbind and restore to factory
settings)].

3) Tippen Sie im Pop-up auf [Bestitigen (Confirm)], um fortzufahren und geben Sie den PIN-Code ein, um die
Werkseinstellungen wiederherzustellen, nachdem Sie erneut auf [Bestétigen (Confirm)] getippt haben.

a1
¢ ™Y ors
F=m FoboUP_091 &
\ 0 o)
Gor .
©
S 4
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S >
€ Connect Wikl D you confir 1o wnbind the
\__'___-/ settiogs?
After restonng the fastory seftings,
ol doto of the a

Basic information

0 [21 Device information

(21 Device PIN cods

@ Device upgrade
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7 Ich

7.1 Personliches Zentrum

1) Waibhlen Sie auf der Startseite [Ich (Me)], um zu meiner Seite zu gelangen, tippen Sie dann auf das Avatar, um
die Seite [Personliches Zentrum (Personal Center)| zu 6ffnen, wo Sie Ihr Kontobild, Thren Spitznamen
festlegen, Ihr Passwort dndern, sich alqmelden, Ihr Konto kiindigen usw.

9:41 ol T -
< Personal center
Avatar @
=
Nickname ADD1
Ia) Message center Account 729109091 @roboup.tech
A Language English Server China
@ Help and feedback Connection Location Germany

TS Version update Change password

@ About

[ Log out J

Q E, Unsubscribe

Home

3

7.1.1 Passwort dndern

1) Tippen Sie auf [Passwort dindern (Change password)], melden Sie sich beim E-Mail-Konto an, erhalten Sie
den Bestitigungscode und geben Sie ihn zusammen mit lThrem neuen Passwort ein, dann tippen Sie auf
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Q Message center

&) Language
@ Help and feedback

¢ Version update

@) About

Home

3

9:41 all T -

4 Personal center
Avatar ?

(¥}
Nickname A001
Account 729109091 @roboup.tech
Server China
Connection Location Germany

Change password

[ Log out J

Unsubscribe

9:41 il = -
4 Change password Save

The verification code has been sent to15810009090
via SMS, please check.

123456

1234567890

Password must have 6 10 20 digits, can contain letters,
numbers, special characters and is case sensitive

7.2 Nachrichtencenter

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Ich (Me)] - [Nachrichtencenter (Message Center)], um die Seite des
Nachrichtencenters zu 6ffnen, auf der Sie Mitteilungen des Gerits einsehen und die Nachrichteneinstellungen

dndern konnen.

Q Message center

@ Language
@ Help and feedback

¢ Version update

® About

Home

£®

%41 ol T -

< Message center @

a Device message
t of borde

Mower is ou find it back at...

a Device message
M is out of bor

0 Systemn message
Agcount infarmation message

9:41 all T -

< Device message Delete

The account is already logged in on another
device.

The account is already logged in on another
device.The account is already logged in on
another device.The account is already
logged in on another device.The account is
already logged in on another device.

icount is already logged in on another Delete

7.3 Sprache

1) Waihlen Sie auf der Startseite [Ich (Me)]-[Sprache (Language)], um die Seite fiir den Sprachwechsel zu
oftnen. Die Standardsprache ist Englisch, aber Sie konnen auf andere Sprachen wechseln (Englisch, Deutsch,

Franzosisch, Italienisch, Schwedisch, Dénisch, Norwegisch, Finnisch).
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< Language Save
English v
Deutsch
Francais
Q Message center
Italiano
&) Language English
Svenska
@ Help and feedback
Dansk
15 Version update
MNorsk
@ About
Suomi

& @

Home

£

7.4 Hilfe und Feedback

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Ich (Me)]-[Hilfe und Feedback (Help and feedback)], um die Hilfeseite zu
oftnen, auf der Sie Anleitungen, haufig gestellte Fragen und Feedback einsehen konnen.

9:41 ol T - 9:41 il T -
< Help and Feedback < Manual and Questions
—_——
Raccoen 1

. =2

| User & Installation Manual

Q Message center

@ Language English

@ Help and feedback

| More about map
TS Version update

@ About | Top questions

Q1.What do the indicator statuses
mean?

Q2.What can | do if RTK indicator
keeps solid red?

Q3.What can | do if RTK indicator
keeps flashing red or flashing blue?

Q g Contact Us
Q4.What can | do if Bluetooth cannot

Home be found during connection?

z

7.5 Kontaktieren Sie uns

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Ich (Me)]-[Hilfe und Feedback (Help and feedback)]-[Kontaktieren uns
(Contact Us)], um die Seite mit der App-Version zu 6ffnen und die aktuellen Kontaktinformationen fiir den
After-Sales-Service einzusehen.
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9:41 ol T - 9:41 ol T -
< Help and Feedback & Contact Us
_——
Raccoon 1 RoboUP

Q Message center

% M service@iroboup.com
@ www.iroboup.com
@ Language English

@ Help and feedback J

¢t Version update RoboUP authorized service center in
Nordic
@ About (2 info@letmerepair.se

Q, Sweden: +46 18 843 94 08
Norway: +47 63 79 19 90
Denmark: +45 32 42 15 53
Finland: +358 942 72 14 57

@ Halinasgatan 15, 75228 Uppsala,
Sweden

s e
My

Horme

7.6 App-Version aktualisieren

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Ich (Me)] - [Versions-Update (Version update)], um die Seite der
App-Versionen aufzurufen und die aktuelle sowie die neueste Version der App anzuzeigen.

9:41 all T -
< Version update
Robo
Q Message center
@ it anguage English Current version V1.0.01
Version update [ e ]

@ Help and feedback

15 Version update

(@ About

Home

£

7.7 Uber

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Ich (Me)] - [Uber (About)], um die Seite ,,Uber” aufzurufen und die
Nutzungsbedingungen sowie die Datenschutzrichtlinie einzusehen.
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About

Q Message center

User Agresment
[ Language English 9

Privacy Polic
@ Help and feedback ey 4
15 Version update

(@) About

Home

ES

7.8 Abmelden

Wenn Sie sich eine Weile nicht in Threm Konto angemeldet haben, miissen Sie das Token reaktivieren. Um dies zu
erreichen, melden Sie sich zuerst ab und dann erneut an:
1) Offnen Sie die RoboUP® App und tippen Sie auf das [Ich (Me)]-Symbol in der unteren rechten Ecke der Seite,

um zur néchsten Seite zu gelangen.
2) Waibhlen Sie [Kontoname (Account Name)| unter dem Profilfoto aus, um zur nichsten Seite zu gelangen.
3) Tippen Sie unten auf der Seite auf [Abmelden (Log out)], um sich vom Konto abzumelden.

941 il F -
< Personal center
Avatar :
Nickname A0O1
£ Message center Account 729109091 @roboup.tech
(& Language English Server China
@ Help and feedback Connection Location Germany

Are you sure you want to log out?

¢y Version update Change password

@ About

[ Log out J

Q Q Unsubscribe
My

Home:
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7.9 Konto kiindigen (Mein Konto deaktivieren)

1)  Wenn Sie Ihr Konto kiindigen mdchten, tippen Sie nach dem Einloggen in die App auf [Ich (Me)], wihlen Sie
das Konto unter dem Avatar aus und gehen Sie zur Seite [Personliches Zentrum (Personal Center)].

2) Wibhlen Sie [Konto kiindigen (Unsubscribe)], tippen Sie nach dem Aufrufen der Seite auf [Senden (Send)], um
den Bestitigungscode an die Konto-E-Mail zu senden, geben Sie den Code ein und tippen Sie auf [Konto
kiindigen (Unsubscribe)], um das Konto zu 16schen.

3) Hinweis: Nach der Kiindigung eines Kontos werden alle Daten des Kontos in der Cloud geldscht und kdnnen
nicht wiederhergestellt werden.

941 il - 941 il = -
< Personal center < Unsubscribe
i ode has be |
Avatar Lol )121@qq.com, please i
(=}

Nickname 123456
@ Message center Account
@ Language Server
(P Help and feedback Connection Location
¢ Version update Change password

(@ About

Unsubscribe

: 3

RoboUP® APP Benutzerhandbuch Rev2.1.9 (20240918) 39



	1App-Download und Installation
	2Konto registrieren und anmelden
	2.1Registrierung
	2.2Anmeldung
	2.3Passwort vergessen

	3Grundinstallation
	3.1Schritt 1: RoboUP®-Mäher hinzufügen
	3.1.1WLAN-Verbindung über Bluetooth:
	3.1.2WLAN-Verbindung über AP:
	3.1.3Bluetooth:
	3.1.3.1Bluetooth-Verbindung löschen


	3.2Schritt 2: Installation
	3.3Schritt 3: Erstellen Sie eine virtuelle Karte
	3.3.1Mehr als eine Rasenbereich
	3.3.2Kartenerase
	3.3.3Einen Durchgang erstellen
	3.3.4Die Kartierung abschließen


	4Einstellungen für Rasenmähen
	4.1Selektives Zonenmähen
	4.2Angepasste Mähparameter

	5Kartenbearbeitung
	5.1Grenze hinzufügen
	5.2Kartenerase
	5.3Erstellen einer Nicht-Zone
	5.4Einen Durchgang erstellen
	5.5Gefährliche Grenze
	5.6Mitnahme-Zone
	5.7Kartenname bearbeiten
	5.8Eine Karte löschen
	5.8.1Karte löschen
	5.8.2Grenze löschen
	5.8.3Nicht-Zone löschen
	5.8.4Durchgang löschen
	5.8.5Mitnahme-Zone löschen
	5.8.6Gefährliche Grenze löschen


	6Weitere Funktionen
	6.1Mähername bearbeiten
	6.2Punktweises Schneiden
	6.3Termin zum Rasenmähen
	6.4Fernsteuerungsmodus
	6.5Gerätemeldung
	6.6Regenmodus
	6.7Messerwechsel
	6.8Diebstahlsicherung
	6.9Kein Mähen
	6.10WLAN verbinden
	6.11Geräteinformationen
	6.12Geräte-PIN-Code
	6.13Geräte-Upgrade
	6.14Mäher entkoppeln
	6.15Werkseinstellungen zurücksetzen

	7Ich
	7.1Persönliches Zentrum
	7.1.1Passwort ändern

	7.2Nachrichtencenter
	7.3Sprache
	7.4Hilfe und Feedback
	7.5Kontaktieren Sie uns
	7.6App-Version aktualisieren
	7.7Über
	7.8Abmelden 
	7.9Konto kündigen (Mein Konto deaktivieren)


