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1 App-Download und Installation

Scannen Sie den folgenden QR-Code, um die Installationsdatei der RoboUP®-App herunterzuladen, und folgen Sie den
Anweisungen zur Installation der App.

Android/iOS

2 Konto registrieren und anmelden

2.1 Registrierung

1) Offnen Sie die RoboUP®-App auf Ihrem Smartphone und tippen Sie oben rechts auf [Konto erstellen (Create
an Account)], um zur Registrierungsseite zu gelangen.

2) Waihlen Sie die Region oder das Land aus, in dem Sie sich befinden, und geben Sie eine giiltige E-Mail-Adresse
ein. Tippen Sie auf [Senden (Send)], um einen Bestitigungscode anzufordern.

3) Uberpriifen Sie Thr E-Mail-Postfach auf eine Nachricht mit dem Bestitigungscode. Geben Sie den Code in die
App ein und tippen Sie auf [Weiter (Next)].

4) Legen Sie ein Anmeldepasswort fiir die Sicherheit Thres Kontos fest und tippen Sie auf [Registrieren und
anmelden (Register and log in)], um sich einzuloggen.

9:41 wll 7 - 9:41 all T - 9:41 wll T --

< <

Register Set password
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assword must have B to 2

etters, numbers and is cas

' oLl Cli Send], and the verification code will be sent
to ems

‘ Account Login

(O I have read and agreed to the User Agreer

and Privacy Policy

Register and log in

) | have read and agreed to the U
and Privacy Pol

2.2 Anmeldung

1) Tippen Sie auf [Kontoanmeldung (Account Login)], geben Sie [hren Kontonamen und Thr Passwort ein, und
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aktivieren Sie das Késtchen [Ich habe die Nutzungsbedingungen und die Datenschutzrichtlinie gelesen und
akzeptiert (I have read and agreed to the User Agreement and Privacy Policy)], nachdem Sie diese
sorgfiltig gelesen haben. Tippen Sie dann auf [Anmelden (Log in)], um sich einzuloggen.

9:41 wil T - 9:41 ol T -

Log in
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Account Login

2.3 Passwort vergessen

1) Falls Sie Ihr Passwort vergessen haben, geben Sie Ihr E-Mail-Konto ein und tippen Sie auf [Passwort
vergessen? (Forgot password?)]

2) Nach Erhalt des Bestitigungscodes per E-Mail geben Sie diesen in der App ein, setzen ein neues Passwort und
tippen auf [Speichern und anmelden (Save and Login)], um es zu dndern.

941 ol T - 941 ol T - 956 @ o0 Ll GE
< <
Log in
RODO Forgot password?
=3

Forgot passworc
Password must have & to 20 digits, can
Create ar contain letters, numbers, and is case sensitive.
Toato

Account Login

3 Grundinstallation

Die grundlegende Installationsanleitung der App wird angezeigt, falls Sie ein neues Gerét zu Ihrem Konto hinzufiigen
mochten.
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3.1 Schritt 1: RoboUP®-Miher hinzufiigen
3.1.1 WLAN-Verbindung iiber Bluetooth:

1)
2)
3)

4)

5)
6)

7)
8)

Add Device + p—

Tippen Sie auf der Startseite auf [Gerit hinzufiigen (Add device)] oder [+] oben rechts.

Waihlen Sie die Produktserie aus, die Sie hinzufiigen mochten.

Wihlen Sie Thr Mdhermodell aus und tippen Sie auf [Schritt 1 (Step 1): RoboUP-M:iher hinzufiigen (Add
RoboUP Mower)], um die Installationsanleitung zu 6ftnen.

Befolgen Sie die Schritte in der App. Halten Sie die Einschalttaste des Mahers (3s) gedriickt, um ihn
einzuschalten. Kehren Sie dann zur App zuriick und tippen Sie auf [Mit WLAN iiber BT verbinden (Connect
to Wi-Fi via BT)].

Wihlen Sie den Miher aus und tippen Sie auf [Mit Heim-WLAN verbinden (Connect to home Wi-Fi)].
Geben Sie den PIN-Code des Mihers ein (der Standardcode lautet 0000) und tippen Sie dann auf [Bestéitigen
(Confirm)].

Geben Sie Ihr Heim-WLAN und das Passwort ein und tippen Sie auf [WLAN verbinden (Connect Wi-Fi)].
Warten Sie, bis der Maher mit dem Internet verbunden ist. Nach erfolgreicher Verbindung tippen Sie auf
[Bestiitigen (Confirm)], um den Vorgang abzuschlie3en.

o 15:26 > 15:33 - 15:34 @ -

Add Device < Installation Guide < Add Roboup Mower ~ Wi-Fi BT < Connect To Device

Search Your Mower O

“%ge RoboUP_SOSESA 3

“oe  RoboUP_505994 £

aw RoboUP_5051FE %

3 4
' ..

Add RoboUP Mower

STEP 2
Installation

STEP 3
Create A Virtual Map

Connect to Wi-Fi via BT

| Wihy, can't | find my RoboUP mower?

il T -

15:34 & - b 15341 -

< Connect To Home Wi-Fi < Connecting Cancel  Connection Successful

Only supports 2.4 GHz Wi-Fi network
Does not suppart 5 GHz Connecting

Cancel Confirm

erduo &) connect network

v FEik
1 2 2

& 2 g

7. 8 9

" | -

PS: Was passiert, wenn der Maher nach mehrmaligem Aktualisieren auf der Seite [Mit Gerét verbinden(Connect to
Device)] nicht gefunden werden kann? In diesem Fall konnen Sie versuchen, unten auf der Seite auf die Schaltfliache
[Weitere Gerite(More devices)] zu klicken, um nach weiteren Gerdten zu suchen.
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€ Connect To Device L 4 Connect To Device

o O

Q

3.1.2 WLAN-Verbindung iiber AP:

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Gerit hinzufiigen (Add device)] oder [+] oben rechts.

2) Waihlen Sie die Produktserie aus, die Sie hinzufiigen mochten.

3) Wihlen Sie Ihr Méhermodell aus und tippen Sie auf [Schritt 1 (Step 1): RoboUP-Miher hinzufiigen (Add
RoboUP Mower)|, um die Installationsanleitung zu 6ffnen.

4) Befolgen Sie die Schritte, die von der App angezeigt werden, halten Sie die Einschalttaste des Miahers (3s)
gedriickt, um ihn einzuschalten. Kehren Sie dann zur App zuriick, tippen Sie oben rechts auf [WLAN BT
(Wi-Fi BT)], wihlen Sie [WLAN AP (Wi-Fi AP)] und tippen Sie anschlieBend auf [Mit WLAN iiber AP
verbinden (Connect to Wi-Fi via AP)].

5) Schalten Sie [WLAN einstellen (Set Wi-Fi)] des Mahers geméal den Schritten der App ein, und kehren Sie
dann zur App zuriick und tippen Sie auf [Mit Heim-WLAN verbinden (Connect to home Wi-Fi)].

6) Geben Sie Thr Heim-WLAN und das WLAN-Passwort ein und tippen Sie auf [WLAN verbinden (Connect
Wi-Fi)].

7) Tippen Sie auf [Zu den Einstellungen (Go to Settings)], um die WLAN-Einstellungsseite des Mobiltelefons
aufzurufen und sich mit dem Hotspot des Miahers (RoboUP ) zu verbinden.

8) Nach der Verbindung kehren Sie zur App zuriick und warten Sie, bis der Maher mit dem Internet verbunden ist.
Nach erfolgreicher Verbindung tippen Sie auf [Bestéitigen (Confirm)|, um den Vorgang abzuschlieB3en.



Add Device

[
15:28 9 -
< Turn On Device Soft Ap

1. Press [OK] to enter the menu.
2. Press [Settings], select [Set Up Wi-Fi.
3. Press [OK] to enter Wi-Fi mode.

Nate: Please finish cannecting to Wi-Fi within
2 minutes.

< Add Device

15:209 -

< Connect To Home Wi-Fi

7 WiR 246 =

Only supports 2.4 GHz Wi-Fi netwiork
Daes not support § GHz.
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15:26 @>m

< Installation Guide

STEP Start
Add RoboUP Mower

STEP 2
Installation

STEP 3
Create A Virtual Map

15:31 -

< Connect Mower Wi-Fi

erduo S

7 RaboUP 00K =

1.Please select the Wi-Fi network [RoboUP_XXxx]
on your mabile phone. Go to [Settings] - [WLAN]

2.Retur ta the App after successful connection

Connect to home Wi-Fi

Go to Settings |

3.1.3 Bluetooth:

15:27 9 @>m-

< Add Roboup Mower

Wi-Fi BT

= Wi-FiBT (Faster)

] ) WiFiAp

% Bluetooth

Long press the ON/OFF button and wait 30
seconds to turn on the mower.
Select language.

Enter the PIN code (default: 0000). Press the UP
and DOWN buttons to select numbers 0-9, then
press the OK button to confirm.

Connect to Wi-Fi via BT

Cannecting

&) comect network

Bind device

< Add Roboup Mower

15287 -

Wi-Fi AP

Connect to Wi-Fi via AP

15:33 7 -

Cancel  Connection Successful

(=0

Connection successful

Dene

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Gerit hinzufiigen (Add device)] oder [+] oben rechts.

2) Waihlen Sie die Produktserie aus, die Sie hinzufiigen mochten.

3) Waihlen Sie Ihr Méhermodell aus und tippen Sie auf [Schritt 1 (Step 1): RoboUP-Miher hinzufiigen (Add
RoboUP Mower)|, um die Installationsanleitung zu 6ffnen.
4) Befolgen Sie die Schritte, die von der App angezeigt werden, halten Sie die Einschalttaste des Mahers (3s)
gedriickt, um ihn einzuschalten, und kehren Sie dann zur App zuriick. Tippen Sie oben rechts auf [WLAN BT
(Wi-Fi BT)], wihlen Sie [Bluetooth] und tippen Sie dann auf [Mit Bluetooth verbinden (Connect to

Bluetooth)].

5) Waihlen Sie den Méher aus, mit dem Sie sich verbinden mochten, und tippen Sie auf [Verbinden (Connect)].
6) Geben Sie den PIN-Code des Mihers ein (der Standardcode lautet 0000) und tippen Sie dann auf [Bestéitigen

(Confirm)].

7)  Warten Sie, bis der Méher mit dem Internet verbunden ist. Nach erfolgreicher Verbindung tippen Sie auf
[Bestiitigen (Confirm)], um den Vorgang abzuschlie3en.
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15:25 1 >m 15:26 @ 15:27 9 @ - 15277 @

2 Add Device < Installation Guide < Add Roboup Mower  Wi-Fi BT < Add Roboup Mower ~ Bluetaath

@ T &

Long press the ONJOFF button and wait 30 Long press the ONJOFF button and wait 30
seconds to turn on the mower. seconds (o turn on the mower.
|
- St Select language. Select language.
S Enter the PIN code (default: 0000). Press the UP Enter the PIN code (default: 0000). Press the UP
EONIEMOWes and DOWN buttons to select numbers 0-9, then and DOWN buttons to select numbers 0-9, then

press the OK button to confirm. press the OK button to confirm.

STEP 2

Installation

STEP 3

Create A Virtual Map

a Q

Home. ve

15277 @, 15:28 7 @

< Connect To Device < Add Roboup Mower

Search Your Mower O

]
b3

m  RoboUP_ 505994 3 ‘

zm RoboUP_505E54A * Enter PIN code

[]

Enter the correct PIN cote,
atherwise the mower may be
locksd,

Success! You are now connected!

Cancel Confirm

1 2 3
5

7 8 9
( — vams Tov wvz
ore devices
i 0 &
Why_can't | find my RoboUP mower? Sl |

3.1.3.1 Bluetooth-Verbindung loschen

1)  Tippen Sie auf das [Loschen (Delete)]-Symbol oder das Miilleimer-Symbol unter dem Maher auf der

Startseite. Tippen Sie im Pop-up-Fenster auf [Bestiitigen (Confirm)], um die Bluetooth-Verbindung des
Telefons mit dem Méher zu 16schen.

Connect via: Bluetaoth £

Confirm to delete this mower?
RobolUP_505994

You will be unable to use the App to

control the mower if you delete now

Confirm
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3.2 Schritt 2: Installation

Tippen Sie auf [Schritt 2: Installation (Step 2: Installation)], um die Ladestation und die RTK-Basisstation gemaf
den Schrittanweisungen und Animationen zu installieren.

Hinweis: Wenn das RTK-Basisstationsmodul im Paket bereits an der Ladestation angebracht ist, handelt es
sich um eine ,,Alles-in-Einem*“-Version. Wenn das RTK-Basisstationsmodul separat verpackt ist, besitzen Sie
eine ,,Geteilt*-Version.

Folgen Sie den nachstehenden Schritten, um Schritt 2: Installation

1) Auspacken: Uberpriifen Sie anhand der Anleitung, ob Teile fehlen. Sollten Teile fehlen, wenden Sie sich an
unser RoboUP®-Serviceteam: service@iroboup.com oder tippen Sie auf [Weiter (Next)].

2) RTK-Station installieren: Montieren Sie die RTK-Station, Erweiterungskits, Bodenpfahle und andere
Komponenteninstallationen und klicken Sie auf [Weiter (Next)].

3) Geeigneten Standort finden: Der Standort sollte flach und frei von Hindernissen im Umkreis von 2 m zur
Ladestation sein. Eine gute WLAN-Abdeckung ist erforderlich. Sobald Sie einen geeigneten Standort gefunden
haben, kehren Sie zur App zuriick und tippen Sie auf [Weiter (Next)].

HINWEIS: Es gibt 2 Verlingerungskabel: Eines fiir die Ladestation und ein weiteres fiir das
RTK-Basisstationsmodul.

4) Ladestation einschalten: Falls erforderlich, verwenden Sie das Verlangerungskabel zwischen dem Netzteil
und der Ladestation. Verbinden Sie dann das Netzteil mit einer Netzsteckdose, um die Ladestation mit Strom
zu versorgen. Nach Abschluss kehren Sie zur App zuriick und tippen Sie auf [Weiter (Next)].

5)  Verbindung zu Satelliten herstellen: Warten Sie mindestens 3 Minuten, um so viele GNSS-Satellitensignale
wie moglich zu empfangen. Uberpriifen Sie, ob die Signal-LED der RTK-Basisstation durchgehend blau
leuchtet. Nach Abschluss kehren Sie zur App zuriick und tippen Sie auf [Weiter (Next)].

Hinweis: Wenn die Signal-LED der RTK-Basisstation nach langer Zeit nicht durchgehend blau leuchtet,
trennen Sie die RTK-Basisstation von der Ladestation und installieren Sie sie an einem anderen geeigneten,
erhohten Ort unter Verwendung des RTK-Verlingerungskabels. Fiir Details tippen Sie auf [RTK-Station
separat installieren (Install RTK Station Separately)].

6) Befestigen Sie die Ladestation: Nachdem die vorherigen Schritte abgeschlossen sind, verwenden Sie einen
Schraubenschliissel und Fixiernédgel, um die Ladestation im Boden zu verankern. Sobald dies abgeschlossen ist,
kehren Sie zur App zuriick und tippen Sie auf [Fertig (Done)], um zur [Installationsanleitung (Installation
Guide)] zuriickzukehren.

1534 - 1535 - 1535 - 1535 - 1535 - 1535 - 1535 -

< instalistion Guide < Add Roboup Mower  Atin-One < nstailation < Installation < nstailation < nstallation < Installation

nstall RTK Station Find a Suitable Lacation Poner On Connecting to Satelite

f ] bl , 6 f Jes
' & BB= A’

(I TS

assaries ara cample " P e 3004 . e fro v Wit for RTK indiator 1o tum to s0dd blse (around
- o R = - 5 3 minies)
| wis A o ;

STER 3

BT Sison o0 ot w2

3.3 Schritt 3: Erstellen Sie eine virtuelle Karte

1) Erstellen Sie eine virtuelle Karte: Tippen Sie auf [Schritt 3: Virtuelle Karte erstellen (Step 3: Create a
Virtual Map)], um die Kartenerstellungsseite zu 6ffnen.

2) Zone 1 erstellen: Tippen Sie auf [Zone 1 erstellen (Create zone 1)]. Rufen Sie die Seite [Manuelle
Kartierung(Manual Mapping)| auf und lesen Sie die Anweisungen, um zu erfahren, wie Sie eine Karte
erstellen. Klicken Sie dann auf [ Verstanden], um die Seite [Vorbereitungen] aufzurufen und zu priifen, ob die
Bedingungen fiir die erste Karte erfiillt sind: Méher befindet sich in der Ladestation, Méher hat mehr als 30 %
Akkuladung, GPS/RTK ist \, WLAN-/Bluetooth-Signal gut. Wenn die Bedingungen erfiillt sind, klicken Sie

7
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auf [Weiter (Next)], um die Seite des Kartencontrollers aufzurufen.

a. Manuelles Kartierung: Wenn der Garten KEINE physischen Grenzen hat, ist eine manuelle Kartierung
erforderlich. Falls erforderlich, installieren Sie das Lineal aus dem Lieferumfang. Sobald der Miher die
Kalibrierung abgeschlossen hat und die Rasengrenze erreicht hat, tippen Sie auf [Starten(Start)], um mit der
Kartierung zu beginnen. Nachdem der Méher die Kalibrierung abgeschlossen hat, verwenden Sie die beiden
Daumen-Schieberegler, um den Maher manuell zu steuern, und erstellen Sie eine Grenze entlang der Kanten.
Nachdem der Miher fast vollstindig zum Ausgangspunkt zuriickgekehrt ist, warten Sie auf das Pop-up-Fenster
und tippen Sie auf [Speichern (Save)] oder tippen Sie einfach auf [Abschlieffen (Complete)] und [Speichern
(Save)], um die Grenzkarte zu speichern.

Hinweis: Fiir eine stabile Bluetooth-Verbindung wihrend der Kartierung empfehlen wir, dicht hinter dem
Miher zu gehen (max. 3 m Abstand).

15:35 @ 15:38 @ 15:36. > 15:40 @

< Installation Guide < Create Map < Manual Mapping < Preparations.

| o §
| TR
;| Y, 4
; ; %\ n l Check Complete

&) Mower s in the charging station

B

ol

&) Mower has more than 30% battery

& cPsRTKis )/

=k 2 o ®
o 4 ma &) Wi-Fi[Bluetooth signal good © Manual Mapping
Create A Virt ap L

Create Zone 1
:
:

=% 2 ¢ ®

 Manual Mapping

« »
v Complete

Schieberegler zum Bewegen des Méhers ,,vorwirts/riickwirts* und ,,links/rechts®.
i.  Beim manuellen Mapping konnen Sie auf das Geschwindigkeitssymbol in der oberen rechten Ecke
klicken, um die Geschwindigkeit der Fernbedienung anzupassen.

Fr) § QbW
8 At
Remote Speed Adjustment
ol
A $
3 04 05
« »
:

b. Automatische Kartierung: Wenn der Garten physische Grenzen (Zaune, Mauern usw.) hat, Sie konnen die
automatische Kartierungsfunktion verwenden. Wenn der Méaher die physische Grenze erkennt, leuchtet die
Schaltflache [Auto] auf. Klicken Sie auf das Symbol [Auto] in der oberen rechten Ecke, um zur automatischen
Kartierung zu wechseln. Wenn der Méher die Grenze nicht erkennen kann, stoppt er. Klicken Sie in diesem Fall
auf das Symbol [Manuell(Manual)] in der oberen rechten Ecke, um zur manuellen Kartierung zu wechseln.

- n &
m— n o @ : &/ & 8
05 Lot -
@ Manual Mapping @ Auto M
ito Mapping
[ .
g )
k $

<«

@
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Aufsitzgrenze: Wenn die Rasengrenze beim manuellen Kartieren eben ist, konnen Sie den Aufsitzmodus wihlen,
um eine Aufsitzgrenze zu erstellen. Beim Méahen kann der Méher dann auf dieser Grenze fahren, was die
Leistung beim Kantenmihen verbessert. Nachdem Sie die Seite des Kartierungscontrollers aufgerufen haben, ist
der Kantenmodus der Standardmodus. Sie kdnnen jedoch in den Aufsitzmodus wechseln, indem Sie das Symbol

9 auf der rechten Seite des Bildschirms auswéhlen. Ein Popup zur Aufsitzgrenze wird angezeigt. Klicken Sie
auf [Weiter(Next)] und [Verstanden(Got it)], um fortzufahren. Im Aufsitzmodus wird die von Ihnen erstellte
Grenze orange angezeigt.

] B

>

For lawns where the grass meets
© Manual Mapping a pathway or pavement at an even
level, you may need the mower to

partially cross over the edge in order
to fully trim the grass right up to the
non-grass area.For such cases, you
A can choose Ride-on Boundary.

«

of
al

v
v Complete

Fice] B

Mapping,remote control the mower ® Manual Mapping
to the edges and let it straddle on

the physical boundaries between the

qgrass and non-grass areas.

Keep in mind:

Ensure the gap between grass and

non-grass areas i 2

6d

>
1>

2 Auto

o

((. »
M

3.3.1 Mehr als eine Rasenbereich

1))

2)

Wenn es mehr als einen Rasenbereich gibt, tippen Sie auf der Pop-up-Seite nach der Erstellung des ersten
Bereichs auf [Ja (Yes)], um die Grenzen der anderen Bereiche zu erstellen. Warten Sie, bis die
Kartierungsbedingungen erfiillt sind: Der Méher hat mehr als 30 % Akkuladung, GPS/RTK ist v,
WLAN-/Bluetooth-Signal gut. Klicken Sie nach der Bestdtigung auf [Weiter(Next)], um die Seite des
Kartierungscontrollers aufzurufen. Verwenden Sie auf der Steuerungsseite die beiden Daumenschieber, um den
Maiher zum neuen Startpunkt zu drehen.

Tippen Sie auf der folgenden Seite auf [Starten (Start)]. Beziehen Sie sich auf Abschnitt 3.3 Erstellen Sie
eine virtuelle Karte, um die richtige Kartierungsmethode auszuwihlen.

15:46 @
4% D ¢ w
< Preparations ® Manusl Mapping
2 Aute
ol
2
=
« ‘ »
v v
Check Complete Start

&) Mower has more than 30% battery
&) GPSRTKis/

&) Wi-Fi/Bluetooth signal good

[ O |
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3.3.2 Kartenerase

Hinweis: Diese Funktion unterstiitzt derzeit nur die manuelle vermessen. Wenn der Miher Schwierigkeiten
hat, der Grenze zu folgen, miissen moglicherweise Anpassungen vorgenommen werden. Aktivieren Sie diese

Funktion und lenken Sie den Miiher zum Startpunkt der zu indernden Grenze.

1) Tippen Sie auf der Seite fiir die manuelle Kartierung auf das [Radiergummi (Eraser)]-Symbol in der oberen
rechten Ecke, um zur Kartenbearbeitungsseite zu gelangen. Verwenden Sie die Daumenschieber ,,hoch/runter -
links/rechts*, um den Méher zu lenken.

2) Sobald der Maher einen Punkt der Grenze erreicht hat, den Sie dndern mochten, tippen Sie auf [Fertig (Done)].
Dieser Teil der Grenze wird geloscht. Fahren Sie fort, um eine korrigierte Karte zu erstellen.

s B o E ® w] % ) & G
® Manual Mapping ® Manual Mapping
2 Auto % Auto

* ~a
ol o
2 £
<« » « »
’ : ==
3 ) &) G
® Vel Mapping
9
ol
« »
M

3.3.3 Einen Durchgang erstellen

Sobald eine sekundire Grenze kartiert wurde, miissen Sie einen Durchgang erstellen, um diese mit der ersten Zone
zu verbinden (vorausgesetzt, es gibt einen geeigneten physischen Weg). Tippen Sie danach im Pop-up-Fenster auf
[Ja (Yes)] bei der Aufforderung [Bitte erstellen Sie einen Durchgang, um die beiden Zonen zu verbinden
(Please Create a Passage to Connect the Two Zones)].

1) Rufen Sie die Seite [Durchgang(Passage)] auf, um Informationen zur Passage zu erhalten. Klicken Sie dann
auf [Verstanden(Got it)], um zur Seite [Vorbereitungen(Preparations)] zu gelangen.

2) Warten Sie, bis die folgenden Bedingungen erfiillt sind: Der Maher hat mehr als 30 % Akkuladung, GPS/RTK
ist V, WLAN-/Bluetooth-Signal gut. Sobald die Bedingungen bestitigt sind, tippen Sie auf [Weiter (Next)],
um zur Zoneniibersichtsseite zu gelangen. Verwenden Sie die Daumenschieber ,,vorwirts/riickwérts* und
»links/rechts, um den Méher zum Startpunkt des Durchgangs zu lenken.

3) Tippen Sie nun auf [Starten (Start)] und verwenden Sie die Daumenschieber, um den Méaher durch den
physischen Durchgang zu lenken und die beiden Grenzen/Zonen auf der Karte zu verbinden. Wenn der Méaher
eine andere Zone erreicht, wird eine Popup-Meldung angezeigt. Klicken Sie auf [Speichern(Save)], um die
Passage zu speichern, oder tippen Sie auf [Fertig(Complete)], um die Passage zu speichern.
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15:46 @m) 15:50 @>m ) % x ®
Please control the mower to the edge of the lawn and click [Start].

< Passage < Preparations ® Passage

, e
. , ' (<‘>>

I = Check Complete

&) Mower has more than 30% battery

When creating more than 2 virtual maps, or when | o) % ®
the charging station is far from the virtual map,
establish a passage so that the mower can pass & oPSRTKis © Passage

directly in the area.

Create a channel &) Wi-Fi/Bluetooth signal good

Please “’BT’: Walk behind the mower and follow the APP steps

to control the mower to move from one work area
to another work area, and then save the channel
Note: When using the App to remotely control
the mower, please stay within 5m of the mower.

We have reached another lawn
Do we need to save the passage
or continue to build it?

Continue

3.3.4 Die Kartierung abschlieflen

1) Wenn es Objekte gibt (Pool, Blumenbeet, Sandkasten usw.), die vor dem Méher geschiitzt werden miissen,
tippen Sie auf [Nicht-Zone (No-Go Zone)], um ,,Nicht-Zone* zu erstellen. Nachdem alle Grenzen,
Durchginge und ,,Nicht-Zone* erstellt wurden, tippen Sie auf [Speichern (Save)], um die Kartierung
abzuschlieen. Die néichste Seite zeigt einen empfohlenen Méhplan an. Um ihn zu {iberschreiben und Thren
eigenen Zeitplan festzulegen, tippen Sie auf [Méhzeitplan festlegen (Schedule Mowing)].

15:50 . 16:61 - 15:51 @@= 16:00 @@=
Create Map close Schedule Recommendation < Schedule Mowing < Add Time
340 0.420) Start time End time
:
— —
:,‘:‘ : \\ 09 00 16 00
{ 1
y
Repeat
s
s v R v e s

*Congratulations on completing all steps! Based 2 -0
on the map, RoboUP recommends the following N Select maj
mowing schedule: P
The Mowed area is:34 ni

The estimated Mowed time is:0.28 hours (Includes

charging time)

i Please create No-Go zones
4
.«‘ where needed (e.g. around -]

swimming pools, flawer beds,
shrubs, etc) so that RoboUP Creats passage between different zones so that
can determine the most the mower can go between the zones

efficient mowing path, autematically, through the passage.

O = H| O 0 e
Boundary  No-Go Zone To-Go Zone  Passage Boundsry  No-GoZone  To-Go Zone Passage

Hinweis: Fiir eine ausfiihrliche Anleitung zur Bearbeitung von Karten lesen Sie bitte ,,5 Kartenbearbeitung*.

4 Einstellungen fiir Rasenméihen

4.1 Selektives Zonenméihen

Tippen Sie auf der Kartierungsseite auf das griine Kreissymbol der Zone, die Sie mdhen mochten, und tippen Sie

dann auf [Mihen (Mow)], um die ausgewahlte Zone zu méhen.
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Hinweis: Eine Zone/Bereich kann nicht ausgewihlt werden, wenn der Miiher beschiiftigt ist (méihen oder
Riickkehr zur Ladestation). Warten Sie, bis die aktuelle Aufgabe abgeschlossen ist oder der M:her sich in der
Ladestation befindet. Nun konnen Sie eine Zone zum Miihen auswiihlen.

a:49 $ 2 @ Sl G2 450 ® £ @ il T

< RoboUP_505994 8 & RobolUP_505994 8

™
B Ciick on a zone to start zone mowing

ol |

RTKv) B @@ 96% Standby Fice] R 96% Mowin

16+ 0. 0. 16 o 0.

4.2 Angepasste Mahparameter

1) Tippen Sie auf der Kartierungsseite auf die griinen Kreissymbole der Zonen. Tippen Sie auf das Symbol
[Karteneinstellungen (Mapping settings)], um die Seite [Méheinstellungen (Mowing settings)] zu 6ffnen,
auf der Sie die Schnitthohe, den Mahwegtyp und den Mahwinkel fiir den gesamten Rasen oder ausgewihlte
Zonen einstellen konnen.

Hinweis: Wenn Sie den Miihzeitplan fiir verschiedene Zonen anpassen mochten, lesen Sie Abschnitt 6.3

Miihzeitplan.
a9 2 @ 2l GD as 3 %0 5D
< RoboUP_505994 o < Mowing Settings Save

Select map(Click to select the zone to set)
Cutting height

RTKv] B @B 96% Standb

* e 60mm
16- o [ Mowing path control

Lawn area Mowed area Mowed time
Auto

n Eren Mowing angle setting

2) Der Mahwinkel kann nur gedndert werden, wenn der Médhwegtyp [Einfach (Single)] ausgewéhlt ist. Tippen
Sie auf,,?*, um weitere Informationen zu erhalten.
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a5t 20 5 GD
449 3 20l @ as2 #45 © B D

o < Mowing Settings Save £ Explanation

< RoboUP_505994

Select map(Click to select the zone to set)

Cutting height

16 0 0 Mowing path controD

S Kartenbearbeitung

Wenn Sie eine vorhandene Karte bearbeiten miissen, sehen Sie sich die folgenden Tutorials an.

5.1 Erstellen Sie eine virtuelle Karte

Wenn Sie eine Grenze fiir einen neuen Bereich zu einer bestehenden Karte hinzufiigen oder eine vollstindig neue

Karte erstellen mdchten, folgen Sie den folgenden Schritten zur Bearbeitung einer Karte:

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf das Gerit. Tippen Sie dann auf das Symbol [Karte
bearbeiten (Edit Map)].

oE) 14:06 14:15

< Mower 8 < Edit Map

Connect via: Wi-Fi % Online

<

T={ 197

)

Mower
RTKv| @) 86%  Standby

i

m

Fr] B ® 92% Standby Please remove any obstacles in the way before
mapping. These include toys, pile of leaves, water
pipes etc.

49, O

Lawn area Mowed area Mowed time

[ ) Mow Charge
Boundary  No-GoZone To-GoZome  Passage

yyyyyy

2) Kilicken Sie unten links auf der Seite [Karte bearbeiten(Edit Map)] auf [Grenze(Boundary)]. Informationen
zur Auswahl der geeigneten Zuordnungsmethode finden Sie unter 3.3 Erstellen Sie eine virtuelle Karte.

a. Manuelles Kartierung: Wenn der Garten keine physischen Grenzen hat, ist eine manuelle Kartierung
erforderlich. Falls erforderlich, installieren Sie das Kartonlineal (siche Verpackung) und tippen Sie auf die
Schaltfliche O am unteren Rand. Lesen Sie die Eingabeaufforderungsinformationen auf der Seite [Manuelle
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Kartierung(Manual mapping)] und klicken Sie dann auf [Verstanden(Got it)]. Warten Sie, bis die folgenden
Bedingungen erfiillt sind: Miher hat mehr als 30 % Akkuladung, GPS/RTK ist Y, WLAN-/Bluetooth-Signal gut.
Wenn die Bedingungen bestitigt sind, klicken Sie auf [Weiter(Next)], um die Kartierungscontrollerseite
aufzurufen. Steuern Sie den Miher ferngesteuert, um den entsprechenden Startpunkt zu erreichen, und klicken
Sie dann auf [Starten(Start)]. Verwenden Sie die Daumenschieber auf der Controllerseite und lenken Sie den
Méher manuell, um einen Begrenzungspfad entlang der Kante zu erstellen. Wenn sich der Maher dem
Startpunkt der Karte ndhert, werden Sie in einem Popup aufgefordert, die Karte zu speichern. Klicken Sie auf
[Speichern(Save)|, um sie zu speichern. Wenn kein Popup angezeigt wird, konnen Sie auch auf
[Fertig(Complete)] und [Speichern(Save)] klicken, um die Karte zu speichern.

Hinweis: Fiir eine stabile Bluetooth-Verbindung wihrend des Mappings empfehlen wir, dass Sie sich in

unmittelbarer Nihe (max. 3 m Abstand) hinter dem Méher aufhalten.

15:36 @>m 15:46. @>n

< Manual Mapping < Preparations

on 14:06 - 1415
< Mower E < Edit Map
onnec : Oniine D

= ) 5 N
y N | \ ~ Check Complete
[ y O |
I ~ | | s
| . I - &) Mower has more than 30% battery

@ GPsRTKis/

&) Wi-Fi/Bluetooth signal good

b. Automatische Kartierung: Wenn der Garten sichtbare physische Grenzen (Zaune, Mauern...) hat, Sie konnen
die automatische Kartierungsfunktion verwenden. Wenn der Méher die physische Grenze erkennt, leuchtet die
Schaltflache [Auto] auf. Klicken Sie auf das Symbol [Auto] in der oberen rechten Ecke, um zur automatischen
Kartierung zu wechseln. Wenn der Méher die Grenze nicht erkennen kann, stoppt er. Klicken Sie in diesem Fall

auf das Symbol [Manuell(Manual)] in der oberen rechten Ecke, um zur manuellen Kartierung zu wechseln.

c. Aufsitzgrenze: Wenn die Rasengrenze beim manuellen Kartieren eben ist, konnen Sie den Aufsitzmodus
wiahlen, um eine Aufsitzgrenze zu erstellen. Beim Méhen kann der Maher dann auf dieser Grenze fahren, was
die Leistung beim Kantenmihen verbessert. Nachdem Sie die Seite des Kartierungscontrollers aufgerufen
haben, ist der Kantenmodus der Standardmodus. Sie kdnnen jedoch in den Aufsitzmodus wechseln, indem Sie

14
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das Symbol 9 auf der rechten Seite des Bildschirms auswéhlen. Ein Popup zur Aufsitzgrenze wird angezeigt.

Klicken Sie auf [Weiter(Next)] und [Verstanden(Got it)], um fortzufahren. Im Aufsitzmodus wird die von

Ihnen erstellte Grenze orange angezeigt.

TR
* o 9 G For lawns where the grass meets
® Manual Mapping a pathway or pavement at an even
2 Auto level, you may need the mower to

partially cross over the edge in order
to fully trim the grass right up to the

gl non-grass area.For such cases, you

A can choose Ride-on Boundary.
« »

v
Complete

Ay B

Mapping,remote control the mower @ Manual Mapping
to the edges and let it straddle on

the physical boundaries between the

qrass and non-grass areas.

Keep in mind:

Ensure the gap between grass and

non-grass areas i N

6]

>
1>

25 Auto

« »

«

Complete

5.2 Kartenerase

Hinweis: Derzeit ist diese Funktion nur im manuellen vermessen verfiigbar. Wenn der Miher Probleme hat,
dem Pfad der Grenze zu folgen, miissen Anpassungen vorgenommen werden. Aktivieren Sie diese Funktion

und steuern Sie den Méiher zum Ausgangspunkt, der geiindert werden muss.

1) Tippen Sie auf der Seite ,,Manuelles Mapping* auf das [Radiergummi (Eraser)]-Symbol in der oberen
rechten Ecke, um die Seite zur Kartenmodifikation zu 6ffnen.

2) Verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie den Méaher zum Startpunkt des Grenzpfades, den Sie
andern mochten.

3) Steuern Sie den Méher zuriick zum Punkt der Grenze, der geédndert werden muss. Tippen Sie auf [Fertig
(Done)], um dieses Segment der Grenze zu l6schen und anschlieBend eine korrigierte Karte zu erstellen.

] B ) n s B ) n
) ® [ |
© Manual Mapping © Manual Mapping
2 Auto

Z % Auto
’ | ’
, ’

7 ol g
2 2
i « @ » o « »
¥ ¥
=
] q@ D O

© Manual Mapping

= .

v

¥

« G »

5.3 Erstellen einer Nicht-Zone

Wenn sich im Garten Bdume, Swimmingpools, Trampoline usw. befinden, wird empfohlen, ,,Nicht-Zonen* zu

erstellen, um den Méher anzuweisen, diese zu meiden.
1) Offnen Sie die RoboUP® App und tippen Sie auf das Gerit auf der Startseite. Tippen Sie auf das [Karte
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bearbeiten (Edit Map)]-Symbol auf der ndchsten Seite.

Waihlen Sie auf der Seite [Karte bearbeiten (Edit Map)] unten|Nicht-Zone (No-Go-Zone)] aus und tippen
Sie auf [Verstanden(Got it)], nachdem Sie die Hinweise zur No-Go-Zone gelesen haben. Warten Sie, bis die
folgenden Bedingungen erfiillt sind: Der Méher hat mehr als 30 % Akkuladung, GPS/RTK ist V,
WLAN-/Bluetooth-Signal gut. Sobald die Bedingungen bestétigt sind, tippen Sie auf [Weiter (Next)].

Falls erforderlich, verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie den Méher zum Startpunkt des
Grenzpfades der zukiinftigen ,,Nicht-Zone®. Tippen Sie auf [Starten (Start)], um fortzufahren.

Verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie den Méaher, der einen vollen Kreis um das Objekt féhrt,
das Sie in eine ,,Nicht-Zone* setzen mdchten. Tippen Sie auf [Fertig (Complete)] und [Speichern(Save)], um
den Vorgang abzuschlief3en.

R >E 14:06 - 1415 - 15:47 @n 15:36 .
< Mower ° < Edit Map = < No-Go Zone < Preparations
:

Online

Checking

&) Mower has more than 30% battery

2 GPSRTKis,/ Q
Standby

3 Wi-Fif Bluetooth signal good

5.4 Mitnahme-Zone

In einigen Fillen mdchten Sie moglicherweise die RoboUP®-KI-Obstakelvermeidung deaktivieren. Zum Beispiel,

wenn die KI normalerweise einen Kopfsteinpflasterbereich vermeidet, aber Sie den Rasen zwischen den Steinen

méhen miissen, ermdglicht das Deaktivieren dieser Funktion, es entsprechend zu steuern.

1)

2)

3)

4)

Offnen Sie die RoboUP® App und tippen Sie auf das Gerit auf der Startseite. Tippen Sie auf das [Karte
bearbeiten (Edit Map)]-Symbol auf der nichsten Seite.
Wihlen Sie auf der Seite [Karte bearbeiten (Edit Map)] unten[Mitnahme-Zone (To-Go-Zone)] aus und
tippen Sie auf [Verstanden(Got it)], nachdem Sie die Hinweise zur To-Go-Zone gelesen haben. Warten Sie,
bis die folgenden Bedingungen erfiillt sind: Der Miher hat mehr als 30 % Akkuladung, GPS/RTK ist v,
WLAN-/Bluetooth-Signal gut. Sobald die Bedingungen bestétigt sind, tippen Sie auf [Weiter (Next)].
Wenn sich der Maher nicht an dem Punkt befindet, an dem Sie mit dem Erstellen einer Mitnahme-Zone
beginnen mdchten, verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie ihn zum Startpunkt. Tippen Sie auf
[Starten (Start)], um fortzufahren.
Verwenden Sie erneut die Daumenregler und steuern Sie den Maher, um die Grenze der ,,Mitnahme-Zone* auf
der Karte zu erstellen. Tippen Sie danach auf [Fertig (Complete)], um die ,,Mitnahme-Zone* zu speichern.
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Y = 14:06 - 14:15. L] 1553 ="

T
g
z

< Mower - < Edit Map (3 To-Ga Zone < Preparations

./"

Connect via: Wi-Fi = Online /

Checking

el

e e
Mower v

Fi<v) @ 86%  Standby

&) Mower has more than 30% battery

2 GPSRTKIs / Q

3 WirFi | Bluetooth signal good

] B - o2 Standby Please remove any obstacles in the way before
mapping. These include toys, pile of leaves, water
pipes etc.

49

0 0
P
a o e . -z |0
Boundary  No-GoZone [To-GoZone | Passage

LEE 3 Please control the mower to the area where the To-go Zone needs to. % B ) B
be built, and click [Start]
® To-Go Zone ® To-Go Zone

w [ w | Mapping completed, Do you
want to save the map?

5.5 Einen Durchgang erstellen

Wenn Sie mehr als eine Grenze erstellt haben und wenn es einen physischen Weg gibt, den der Méiher zum Reisen
von einer Zone zur anderen nutzen kann, oder wenn die Ladestation eine bestimmte Entfernung von der Grenze hat,

muss ein [Durchgang (Passage)] erstellt werden, um die Zonen zu verbinden:

1) Offnen Sie die RoboUP® App, tippen Sie auf das Gerit und dann auf das [Karte bearbeiten (Edit
Map)]-Symbol.

2) Tippen Sie auf der Seite [Karte bearbeiten (Edit Map)] unten auf [Durchgang (Passage)]. Tippen Sie auf
[Verstanden(Got it)], nachdem Sie die Eingabeaufforderungen zum Abschnitt gelesen haben. Warten Sie, bis
die Bestétigung erfolgt ist, ob die folgenden Bedingungen erfiillt sind: Der Méher hat mehr als 30 %
Akkuladung, GPS/RTK ist V, WLAN-/Bluetooth-Signal gut. Sobald die Bedingungen bestitigt sind, tippen Sie
auf [Weiter(Next)].

3) Wenn sich der Méher nicht an dem Punkt befindet, an dem Sie mit dem Erstellen eines Durchgangs beginnen
mochten, verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie ihn zum Startpunkt. Tippen Sie auf [Starten
(Start)], um fortzufahren.

4) Verwenden Sie erneut die Daumenschieber, um den Miaher durch den physischen Durchgang zu steuern und
die beiden Grenzzonen auf der Karte zu verbinden. Wenn der Maher eine andere Zone erreicht, werden Sie in
einem Popup aufgefordert, die Passage zu speichern. Klicken Sie zum Speichern auf [Speichern (Save)]. Sie
konnen die Passage auch durch Tippen auf [Fertig (Complete)] und [Speichern (Save)] speichern.
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Y = 14:06 - 14115 15:46 @) 15:50 > m

< Mower 8 < Edit Map < Passage < Preparations

Connect via: Wi-Fi = Online E]
3 ©
ﬂ G - Check Complete
W &) Mower has more than 30% battery
at the

Mower v

) GPSRTKis
Fv] @ 86%  Standby )] I ]

&) Wi-Fi/Bluetooth signal good

Please remove any obstacles in the way before
mapping. These include toys, pile of leaves, water
pipes etc.

| [ ——

< % Please control the mower to the edge of the lawn and click [Start].

5) Wenn die Ladestation in einer Zone auflerhalb der Grenze installiert ist, ist ein Durchgang zwischen der
Ladestationszone und der Grenzzone erforderlich. Andernfalls wird der Méaher nicht zur Ladestation
zuriickkehren:

a.  Befolgen Sie die obigen Schritte, um die Kartencontrollerseite aufzurufen.

b. Verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie den Miaher zum Startpunkt der Passage. Der Startpunkt
der Passage kann innerhalb der Zone oder an der Ladestation liegen. Tippen Sie auf [Starten (Start)], um
weiterzugehen.

c¢.  Verwenden Sie erneut die Daumenschieber und steuern Sie den Méaher durch den Durchgang, der die Zone mit
der Ladestation verbindet. Wenn der Miher die Zone oder die Ladestation erreicht, werden Sie in einem Popup
aufgefordert, den Durchgang zu speichern. Klicken Sie auf [Speichern(Save)], um ihn zu speichern. Sie
konnen auch auf [Fertig (Complete)] und [Speichern(Save)] tippen, um den Durchgang zu speichern.

5.6 Grenze indern

Wenn Sie die bereits erstellte Zone dndern mochten, kdnnen Sie ,,Grenze dndern” auswihlen, um die urspriingliche

Grenze zu dndern:

1) Offnen Sie die RoboUP®-App, tippen Sie auf das Geriit und dann auf das Symbol [Karte bearbeiten (Edit
Map)].

2) Tippen Sie auf das Symbol [=] in der oberen rechten Ecke und wéhlen Sie auf der nichsten Seite die Option
[Grenze dndern(Modify Boundary)]. Tippen Sie auf [Verstanden(Got it)], nachdem Sie die Hinweise zum
Andern der Grenze gelesen haben. Warten Sie, bis die folgenden Bedingungen erfiillt sind: Der Méher hat
mehr als 30 % Akkuladung, GPS/RTK ist \, WLAN-/Bluetooth-Signal gut. Sobald die Bedingungen bestitigt
sind, tippen Sie auf [Weiter(Next)].
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3)  Wenn sich der Miher nicht am gewiinschten Startpunkt zum Andern der Grenze befindet, steuern Sie ihn mit
den Daumenreglern zum Startpunkt und stellen Sie sicher, dass der Startpunkt auf der urspriinglichen Grenze
liegt. Tippen Sie auf [Starten(Start)], um fortzufahren.

4) Verwenden Sie die Daumenregler und steuern Sie den Méher, um sich entlang der neuen Grenze zu bewegen,
bis er mit der urspriinglichen Grenze verbunden ist. Tippen Sie auf [Fertig (Complete)] und [Speichern
(Save)], um die Karte zu speichern.

14:06 - 15 - 15:52 =n 1550 2n

<« Mower : < Edit Map E < Modify Boudary < Preparations
5
2 T\ (!
7 @ W
1 @
¥

&) Mower has more than 30% battery

Dangerous Boundary

@ oPsRTKis/

Edit Map Name
E Delete Map

& Wi-Fi/Bluetooth signal good

L - o2 Standby Please remove any obstacles in the way before
mapping. These include toys, pif ofleaves, water
s elc.

49 0 e

EmEm - L

5.7 Gefihrliche Grenze

Wenn die Grenze keine physische Begrenzung hat und sich in der Nihe einer Klippe befindet, wird empfohlen, eine
,,Gefidhrliche Grenze® zu setzen.

1) Offnen Sie die RoboUP® App und tippen Sie auf das Gerit auf der Startseite. Tippen Sie auf das [Karte
bearbeiten (Edit Map)]-Symbol auf der ndchsten Seite.

2) Tippen Sie auf das [=]-Symbol in der oberen rechten Ecke, und wéhlen Sie auf der nidchsten Seite die Option
[Gefihrliche Grenze (Dangerous Boundary)].

3) Aufder Kartenansicht tippen Sie auf [Gefidhrliche Grenze hinzufiigen (Add Dangerous Boundary)], dann
tippen Sie auf die Grenze, um ,,A* als Startpunkt und ,,B* als Endpunkt festzulegen. Tippen Sie auf
[Speichern (Save)] in der oberen rechten Ecke, um die geféhrliche Grenze zu speichern. Wenn Sie die
Einstellungen dndern miissen, tippen Sie auf [X] und versuchen Sie es erneut.

14:06 1415 -

< Mower 83 < Edit Map EI

15:55 1)

& Add Dangerous Boundary ~ Save

' ' Dangerous Boundary '
Edit Map Name

wr] B - 92% Standby Please remove any obstacles in the way before
mapping. These include toys, pile of leaves, water
pipes etc.

Please select a start point and an end point in the
boundary. The 2 points will then be connected
‘counter-clockwise to create a safety boundary for
the mower,

O =@ @& [

Boundary ~ No-GoZone To-GoZone  Passage
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5.8 Kartenname bearbeiten

Wenn Sie die benannten Zonen umbenennen miissen, folgen Sie diesen Schritten:

1) Offnen Sie die RoboUP® App und tippen Sie auf das Gerit auf der Startseite. Tippen Sie auf das [Karte
bearbeiten (Edit Map)]-Symbol auf der ndchsten Seite.

2) Tippen Sie auf das [=]-Symbol in der oberen rechten Ecke und wihlen Sie die Option [Kartenname
bearbeiten (Edit Map Name)].

3) Aufder [Karte bearbeiten (Edit map)]-Seite tippen Sie auf den urspriinglichen Namen der Zone, dndern ihn
und tippen auf [Bestéiitigen (Confirm)], um ihn zu speichern.

14:06 - 14:15 -

< Mower L < Edit Map EI

v
- & g

' Dangerous Boundary

15:56 @n

< Edit Map Name

Edit Map Name

(Zfl] Edit Map Name

On the map, click zone to edit the map name

Please remove any obstacles in the way before

mapping. These include toys, pile of leaves, water
s etc.

5.9 Eine Karte loschen
5.9.1 Karte loschen

Wenn Sie die gesamte Karte oder nur Teile davon (wie Nicht-Zone oder Durchgéinge) l6schen miissen, befolgen Sie

die folgenden Schritte:

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf das Gerit. Wihlen Sie das [Karte bearbeiten (Edit
Map)]-Symbol auf der rechten Seite des Bildschirms.
2) Tippen Sie auf der [Karte bearbeiten (Edit Map)]-Seite auf das [=]-Symbol in der oberen rechten Ecke.

Wabhlen Sie [Karte l16schen (Delete Map)].
3) Aufder Seite [Karte loschen (Delete Map)] wéhlen Sie die gewiinschte Aktion je nach Bedarf:

a. Ganze Karte 16schen: Tippen Sie auf [Alles loschen (Delete all)] in der oberen rechten Ecke. Die gesamte
Karte wird geldscht. Dies ist geeignet, um eine neue Karte in einem anderen/neuen Garten zu erstellen.
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15:56 2.

c Sl

14:06 - 14:15 -

< Mower 83 < Edit Map E

v
-
B Modify Boundary
1'\ Dangerous Boundary
[Zfl Edit Map Name
i
Delete Map
e Delete Boundary
Rkv] B - 92% Standby Please remove any obstacles in the way before Delete No-Go Zone
mapping. These include toys, pile of leaves, water
pipes etc.
49, Ow Orin Delete Passage
Lawn area Movwed area Mowed time .
Delete To-Go Zone
V
Boundary  No-GoZone  To-Go Zone Passage Delete Dangerous Boundary

5.9.2 Grenze loschen

Teile der Karte 16schen: Tippen Sie auf die entsprechende Option unten. Wenn Sie Grenzen 16schen miissen,
tippen Sie auf [Grenze loschen (Delete boundary)]. Auf der nidchsten Seite tippen Sie auf das rote [X]-Symbol an

der Grenze, die Sie 16schen mochten.

Hinweis: Wenn die Hauptgrenze geloscht wird, verschwindet die gesamte Karte einschlieflich aller Zonen

und Durchginge.

15:56 @ 15:56 >

< Delete Map Delete All < Delete Boundary

m Modify Boundary

Dangerous Boundary

Confirm to delete this map?
After confirmation, the
corresponding No-Go Zone,
passage, and Schedules will be

deleted.

Edit Map Name
i

elete Map

Delete Boundary

Delete No-Go Zone
Delete Passage
Delete To-Go Zone

Delete Dangerous Boundary

5.9.3 Nicht-Zone loschen

Wihlen Sie unten die Option [Nicht-Zone loschen (Delete No-Go Zone)] aus, und tippen Sie auf der néchsten
Seite auf das rote [X]-Symbol der Nicht-Zone, die Sie 16schen mdchten.
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15:56 @ 15:56 >e
< Delete Map Delete All < Delete No-Go Zone
B oty ey ﬁ V @
Dangerous Boundary i Confirm to delete this No-
0 Zone?

Delete Boundary

Delete No-Go Zone

Delete Passage

Delete To-Go Zone

Delete Dangerous Boundary

5.9.4 Durchgang loschen

Wihlen Sie unten die Option [Durchgang loschen (Delete Passage)] aus, und tippen Sie auf der ndchsten Seite auf

das rote [X]-Symbol des Durchgangs, den Sie 16schen mdchten.

15:56 . 15:67 >8

< Delete Map Delete All < Delete Passage

B Modify Boundary

Dangerous Boundary

Confirm to delete this passage?

Delete Boundary
Delete No-Go Zone
Delete To-Go Zone

Delete Dangerous Boundary

5.9.5 Mitnahme-Zone loschen

Waihlen Sie unten die Option [Mitnahme-Zone léschen (Delete To-Go Zone)] aus, und tippen Sie auf der ndchsten
Seite auf das rote [X]-Symbol der Gehe-Zone, die Sie l6schen mochten.
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15:56 @- 15:67 e

< Delete Map Delete All < Delete To-Go Zone

B oy Beuny
Dangerous Boundary v Confirm to delete this To-
P Go Zone?
) . ’!‘ : '
(Zfl] Edit Map Name | l

?

Delete Boundary
Delete No-Go Zone
Delete Passage

Delete To-Go Zone

Delete Dangerous Boundary

5.9.6 Gefahrliche Grenze loschen

Wihlen Sie unten die Option [Gefidhrliche Grenze 16schen (Delete Dangerous Boundary)] aus, und tippen Sie
auf der néchsten Seite auf das rote [X]-Symbol der geféhrlichen Grenze, die Sie 16schen mochten.

15:56 L1 15:57 @&
< Delete Map Delete All < Delete Dangerous Boundary
a oty By
Dangerous Boundary E"-’ Confirm to delete this
dangerous boundary?

Edit Map Name

Delete Map

Delete Boundary
Delete No-Go Zone
Delete Passage

Delete To-Go Zone

Delete Dangerous Boundary

6 Weitere Funktionen

6.1 Mihername bearbeiten

Wenn Sie den Namen des Méhers d&ndern mochten, folgen Sie diesen Schritten:

Hinweis: Wenn Sie den Namen des Miihers dndern mochten, muss der Miher mit dem

WLAN-Heimnetzwerk verbunden sein.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More

Functions)] zu 6ffnen.
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2) Tippen Sie oben auf den urspriinglichen Namen des Méhers, passen Sie ihn bei Bedarf an und tippen Sie auf
[Speichern (Save)].

Y 14:06 - 15:59 @>m

< Mower More Functions 4 Modify Mower Name

Mowe' 2 Mower |

Connect via: Wi-Fi = Online

Common Functions

(& Remote Mowing

’ © spot Cutting
fa (© Schedule Mowing

Mower
RTKv] @) 86% Standby

@ Anti-Theft off
52 No Mowing off
(") shutdown Time

=] Device Log A
> &
<> Rain Mode off

FTcv] B = 92% Standby {©) Blades Replacement

a
RS 0. ,, ».‘ e
Lawn area Movwed area Mowed time © Connect Wi-Fi =

A Basic Information E
“ =) Device Information

(71 Device PifCOOE

ip
<)

6.2 Punktweises Schneiden

Um kleinere Rasenflachen zu mihen, verwenden Sie die Funktion [Punkt schneiden (Spot Cutting)] und folgen
diesen Schritten:

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

L@ 14:06 - 9:41 wll T -
< Mower More Functions < Spot cutting
Mower 2
Connect via: Wi-Fi = Online
Common Functions
’ | © spot Cutting | L t L
(U Schedule Mowing
. Please move RoboUP to the area that
\'_/ [ Remote Mowing requires spot cutting.
Pot cutting can be used for areas that
Mower @ Anti-Theft off ) N - .
require localized mowing and is not
Fcv] @D 86%  Standby _ ) limited to within the map.
5= No Mowing off Please control the mower to the location
where localized mowing is needed. After
() shutdown Time starting spot cutting, the mower will use
the starting point as the center and m
@ [) Device Log in parallel lines within a 2+2 meter
rectangular area.
& Rain Mode off Please note that spot cutting will
terminate immediately if interrupted
G 3  92% Standby {©) Blades Replacement

© Connect Wi-Fi

Basie nformation

£) Device Information

ip
e}

]

(71 Device PifCOOE

2) Waihlen Sie [Punkt schneiden (Spot Cutting)], um zur Seite [Punkt schneiden (Spot Cutting)] zu gelangen.
Tippen Sie auf die Schaltflache in der unteren rechten Ecke, um den [Fernsteuerungsmodus (Remote control
mode)] zu aktivieren. Verwenden Sie die Daumenschieber und steuern Sie den Rasenméher zum Ziel. Tippen
Sie auf das [X]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um zur Seite zuriickzukehren.
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9:41 all = -

< Spot cutting

L =

Please move RoboUP to the area that
requires spot cutting. S
Pot cutting can be used for areas that f

require localized mowing and is not a
limited to within the map. —
Please control the mower to the location @ v

where localized mowing is needed. After o ‘ "
starting spot cutting, the mower will use ¥

the starting point as the center and m

in parallel lines within a 2+2 meter %

rectangular area.

Please note that spot cutting wil

terminate immediately if interrug) eds

3) Tippen Sie auf das [Hohen (height)]-Symbol links, um die Schnitthdhe zu dndern. Wihlen Sie die bevorzugte
Hohe aus und tippen Sie auf [Speichern (Save)], dann tippen Sie auf das [X]-Symbol, um zur vorherigen Seite
zuriickzukehren. Tippen Sie nun unten auf [Starten (Start)], um das automatische Punkt schneiden zu starten.

9:41 all = -

< Spot cutting

L l ==\ Cutting height

Please move RoboUP to the area that
requires spot cutting.

Pot cutting can be used for areas that
require localized mowing and is not
limited to within the map.

Please control the mower to the location
where localized mowing is needed. After
starting spot cutting, the m ac

the starting point as the center pnd m
% 30mm 40mm 50mm 60mm

in parallel lines within a 2+2 mefer
rectangular area.

Please note that spot cutting will

terminate immediately if \'n(enup(eds

Save

6.3 Termin zum Rasenméihen

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass die App mit Bluetooth oder WLAN verbunden ist, um den Méhplan

einzurichten.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

2) Tippen Sie auf [Mihplan (Schedule Mowing)], um die Seite [Méhplan (Schedule Mowing)] zu 6ffnen. Dort
finden Sie die Rasenfldche und die geschitzte Méhzeit. Befolgen Sie die entsprechenden Schritte, um den
Maihplan hinzuzufiigen, zu bearbeiten, zu aktivieren, zu deaktivieren oder zu 16schen.

3) Einen neuen Mihplan hinzufiigen: Tippen Sie auf das [+]-Symbol in der oberen rechten Ecke, setzen Sie die
Start- und Endzeit fiir den Méhvorgang. Wihlen Sie den Arbeitstag unter [Wiederholen (Repeat)] und
wiahlen Sie die Zonen aus, um die Méhpline anzupassen. Tippen Sie danach auf [Speichern (Save)], um die
Einstellungen zu speichern.
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Connect via: Wi-Fi

= Online

-
il
~ .

Mower
Ricv) @D 86%

Standby

15:62 .

< Mower

Mower 2

‘Common Functions

© spot Cutting

More Functions <

15:51 - 16:00 >

:

0.42)

Estimated time

Schedule Mowing Add Time

tart time End time
34 Starttime o time

Lawn area

| 09 00 16 00 |

Repeat

| (© Schedule Mowing

(&) Remote Mowing

=

v © Anti-Theft

5% No Mowing

() Shutdown Time
[E) Device Log
& Rain Mode

A B 80

(& Connect Wi-Fi

Basic Information

71 Device Pir

Pause © Blades Replacement

[ Device Information

Select map

off

off

off

4) Den bestehenden Miihplan bearbeiten: Um Details des Plans zu dndern, tippen Sie auf das —Symbol
und beginnen Sie mit der Bearbeitung. Sobald Sie fertig sind, tippen Sie auf [Speichern (Save)], um die neuen
Einstellungen zu speichern. Sie kdnnen auch einen Plan 16schen.

16:00 >u

< Schedule Mowing @

0.4

Estimated time

33m)

Lawn area

09:00-16:0¢ 2
Mon

Lawnl

«©

16:01 @e
< Time Editing Delete
Start time End time
| 09 00 16 00 |
Repeat
Sun Tue Wed Thu Fri Sat |
Select map

v

5) Den bestehenden Miihplan loschen: Um einen bestehenden Plan zu 16schen, tippen Sie auf
[Loschen(Delete)], um es zu 16schen.

16:00 @u

< Schedule Mowing @

0.4

Estimated time

33m)

Lawn area

09:00-16:00
Mon

Lawn!

O

26

16:01 @
< Time Editing
Start time End time
09 00 16 00
Repeat
Sun Tue Wed Thu Fri Sat
Select map

v



Robo

6) Den bestehenden Miihplan deaktivieren oder aktivieren: Um einen Mihplan beizubehalten, ihn aber in den

Schlafmodus zu versetzen, tippen Sie einfach auf den Schieberegler, um ihn zu deaktivieren. Tippen Sie erneut
auf den Schieberegler, um den Plan wieder zu aktivieren.

16:00 @>n

< Schedule Mowing [&]

33 0.41
Lawn area ated tim:

09:00-16:00

O

09:00-16:00

6.4 Fernmihen

Wenn Sie den Rasenméher manuell steuern mochten, konnen Sie die folgenden Schritte fiir das Fernméhen

ausfithren:

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Rasenmiher. Tippen Sie auf der Kartenseite oben rechts
auf das Symbol [Mehr Funktionen (More Functions)], um die Seite [Mehr Funktionen (More Functions)]
aufzurufen.

2) Waihlen Sie [Fernméhen(Remote Mowing)] aus, um die néchste Seite aufzurufen.

3) Verwenden Sie die Daumenregler und steuern Sie den Rasenmiher in den zu miahenden Bereich. Klicken Sie
dann unten in der Mitte auf die Schaltfliche [M#dhen(Mow)]. Ein Popup mit den Anforderungen fiir das
Fernmihen wird angezeigt. Klicken Sie nach der Bestitigung auf [Zustimmen und verwenden(Agree and
use)], und der Rasenmiher beginnt mit dem Méhen. Verwenden Sie die Daumenregler, um den Rasenméher zu
steuern und ihn innerhalb des zu mdhenden Bereichs zu bewegen.

4)  Wenn das Méhen abgeschlossen ist, klicken Sie unten in der Mitte auf die Schaltfliche [Stopp(Stop)], um die

Messer anzuhalten. Wenn Sie das Fernmédhen erneut starten mochten, miissen Sie auf die Schaltfldche
[Mihen(Mow)] klicken, um die Messer zu aktivieren.

Hinweis: Fiir den Betrieb des Fernmihens gelten zwei Bedingungen: 1. Der Bediener muss iiber 18 Jahre alt
sein. 2. Der Bediener muss sich in einem Umkreis von 2 Metern um den Miher befinden und sicherstellen,
dass der Miiher in Sichtweite ist. Wenn nach dem Starten des Fernmihens innerhalb von 5 Sekunden keine
Bedienung erfolgt, stoppt der Miher automatisch die Messer und beendet das Fernmiihen.
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D) 14:06

« Mower More Functions
Mower 2
= v x
Plase keop within 2 mters of the mowsr ®
Connect via: Wi-Fi = Online
8 o]
Common Functions 5

_" © spot Cutting (R
= 5 2 ®
. (L Schedule Mowing .

| [€) Remote Mowing |

Mower
[FTv] @D 86% Standby

U Anti-Theft off
5% NoMowing off
() Shutdown Time

[5) Device Log

Toensure your satety, piease

&> Rain Mode off use the manual arass cutting
function with caution and keep
the following in mindt
Fxv] B 92% Standby Qg Blades Replacement 1 Indm\:du;\'ﬂ’ the age of 18
are proibited from using this
function
49.. 0- Onn © Connect wi-Fi 2, Th moire et b skl
awn area x withén your sight and within 2
) : Melers 10 prevent accidents.
Basic Information

) Device Information

(71 Device PiffCBE

Pinasa lasap within 2 metars of tha mawer,

the biade will stop rotating
sutomatcally and manual
mowing wil end.

5) Wenn Sie die Maihhohe anpassen mochten, konnen Sie unten in der Mitte auf die Schaltflache
[Schnitthohe(Cutting height)] klicken, die gewiinschte Mé&hhohe auswidhlen und anschlieBend auf
[Speichern(Save)] klicken.

@D - x ®
Please keep within 2 meters of the mower.
m
o5
A e
-J
‘ — — — —
» 30mm  40mm  50mm  6Omm

Save.

6.5 Diebstahlsicherung

Der Méher wird automatisch gesperrt, wenn er aullerhalb des kartierten Bereichs bewegt wird. Um den Maher
wieder zu aktivieren, geben Sie den richtigen PIN-Code ein. Um den Méher sicher zu halten, wird empfohlen, den
[Diebstahlschutz (Anti-theft)]-Modus zu aktivieren.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

2) Wihlen Sie [Diebstahlschutz (Anti-theft)], um zur nichsten Seite zu gelangen. Tippen Sie auf die
Schaltflache, um den Modus zu aktivieren/deaktivieren.
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Lem) 14:06 16:02 @n
< Mower < Anti-Theft
Mower 2 Aniizthett D
When Anti-theft is on, mower will check it
Connect via: Wi-Fi = Online lacation, sound buzzer alarm once it is 8m outside

the boundary.
Common Functions

&' © spot Cutting
il
( (© Schedule Mowing

(2] Remote Mowing

Mower

|k, Anti-Theft off
AT<v] @) 86% Standby

5% NoMowing off

() shutdown Time

[5) Device Log
& Rain Mode off
v B - 92% Standby {0 Blades Replacement

Basic Information

[ Device Information

(71 Device PifCOOE

6.6 Kein Mihen

Um das Méhen zu bestimmten Zeiten zu verhindern, kann der Nachtmodus wie folgt ausgewéhlt werden:

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

2) Waihlen Sie [Kein Mihen (No Mowing)], um zur nichsten Seite zu gelangen, und tippen Sie dann auf die
Schaltflache, um den [Kein-Mihen-Modus (No Mowing Mode)] zu aktivieren/deaktivieren.

3) Nach der Aktivierung kdnnen Sie [Nachtzeit(Night Time)] oder [Benutzerdefinierte Zeit(Custom Time)]
auswéhlen.

4)  Wenn [Nachtzeit(Night Time)] ausgewdhlt ist, erkennt der Maher automatisch Sonnenaufgang und
Sonnenuntergang und stoppt das Méhen nachts automatisch.

5) Wenn [Benutzerdefinierte Zeit(Custom Time)| ausgewihlt ist, konnen Sie die Start- und Endzeit fiir das
Anhalten und Fortsetzen des Méahens durch den Méher festlegen.

L ew 14:06 - e 16:02 @ 16:02 @

< Mower |:| (¢ More Functions: < No Mowing Save ¢ No Mowing Save

Connect via: Wi-Fi % Online Night Time ® Night Time ~
Common Functions =

Custom Time Custom Time ®

’ © Spot Cutting
Vi) v

v [ Remote Mowing

Mower (J Anti-Theft off
Akv] @) 86%  Standby
52 No Mowing off
v} () Shutdown Time
[E) Device Log
o
<> Rain Mode off
Fv] B ) 92 Standby {2 Blades Replacement
49 _ Om _ Omn © Connect Wi-Fi
Basic Information
a a “ “ (&) Device Information
Device PiIfCOE

6.7 Abschaltzeit

Der Miher schaltet sich automatisch ab, wenn er sich fiir einen bestimmten Zeitraum aullerhalb der Ladestation im
Standby-Modus, in einer Notabschaltung oder unter anderen ungewohnlichen Bedingungen befindet. Sie kdnnen die
automatische Abschaltzeit unter [Abschaltzeit(Shutdown Time)] einstellen. Bitte befolgen Sie die folgenden
Schritte:
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1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Tippen Sie auf der Kartenseite oben rechts auf
das Symbol [Mehr Funktionen (More Functions)], um die Seite [Mehr Funktionen (More Functions)]
aufzurufen.

2) Waihlen Sie [Abschaltzeit(Shutdown Time)], um zur nichsten Seite zu gelangen, und klicken Sie auf
[Automatische Abschaltzeit(Auto shutdown time)], um die gewiinschte Abschaltzeit auszuwéhlen.

L @e 14:06 - @ W 16:03 .

< Mower < Shutdown Time

Auto shutdown time

e Mower 2

Common Functions standby, pause,

Connect via: Wi-Fi

% Online

© spot Cutting
(© Schedule Mowing
[ Remote Mowing

S o

Mower

.

m | () shutdown Time

U Anti-Theft off
RATKv| @) 86% Standby

5% No Mowing off

Auto Shutdown Time

[E) Device Log
<> Rain Mode off

wi] B - 92%

Standby

© Blades Replacement

(=) Connect Wi-Fi

Basic Information

[£) Device Information

6.8 Geritemeldung

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

2) Waihlen Sie [Geriteprotokoll (Device Log)], um die Seite [Geritemeldung (Device Log)] zu 6ffnen, auf der
Sie das Fehlerprotokoll und das Arbeitsprotokoll einsehen konnen.

L @m 14:06
< Mower Device Log Clear
Error log Work log
Mower 2
Complete the task The mower is returning to the
Connect via: Wi-Fi % Online

Charging Station.

f:‘ m '7

Mower
kv @ 86%  Standby
03
o
kv B ™ 92 Standby

49, ] o]

A - AN

6.9 Regenmodus

" ime: 2025/02/24 15:13:49
Common Functions e

i Complete the task The mower is returning to the
<) Spot Cuttin, I :
i Charging Station.

(© Schedule Mowing
[2 Remote Mowing

(U Anti-Theft off
5% NoMowing off

() Shutdown Time

[E) Device Log

<> Rain Mode off
(© Blades Replacement

(=) Connect Wi-Fi

Basic Information

[£) Device Information

Device PiIfEBE

ime: 2025/02/24 14:59:50

Complete the task,The mower is returning ta the
Charging Station,

Time: 2025/02/24 14:42:42

Please enter the PIN code on the mower first.

Time: 2025/02/24 14:22:24

The RTK Base Station has been moved, causing
the map and schedule to be deleted. Please
rebuild the map.

Time: 2025/02/24 14:22:2

Please enter the PIN code on the mower first.

Time: 2026/02/24 09:34:43

The charging station has been moved. Please
click the [Unload] button. The map will be

updated after the machine leaves the station.
Time: 202

/24 09:33:21

Mower is lifted. Please set the mower in a new

Hinweis: Wenn Sie nicht mochten, dass der Miher an regnerischen Tagen arbeitet, um das Gras nicht zu

beschidigen, konnen Sie den Regenmodus aktivieren. Wenn der Miher Regen erkennt, fihrt er zur

Ladestation zuriick. Das Mihen wird fortgesetzt, sobald die Verzogerungszeit abgelaufen ist.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More

Functions)] zu 6ffnen.
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2)

3)

Connect via: Wi-Fi

Robo

Waihlen Sie [Regenmodus (Rain mode)]. Tippen/Schalten Sie die Schaltflache, um den Regenmodus zu
aktivieren/deaktivieren.

Wihlen Sie [Verzogerungszeit (Delay time)] aus, wiahlen Sie dann aus, wie lange der Méaher wartet, nachdem
der Sensor keinen Regen mehr erkennt. Sobald die Regensensoren trocken sind und das Gras getrocknet ist,
setzt RoboUP® das Méhen automatisch fort.

L @m 14:06 - L @e 16:05 =1} 16:05 BE

\ o E

More Functions: < Rain Mode Save < Rain Mode Save

Mo Rain Mode O Rain Made O
Pp— Delay Time Delay Time D

Common Functions

“After the functlon 1s enabled, the mower Wit H
al retu varging station once it

1 the the sensor dries, the
we to work X hour later 2H

t' © spot Cutting
Vil v
) (© schedule Mowing 3H 7
\'_/ (€] Remote Mowing aH
Mower v () Anti-Theft off 5H
Akv] @ 86%  Standby
£+ No Mowing off After the function is enabled, the mower will
autom: return to the ch ion once it
detects rain, After the rain on the sensor dries, the
M () shutdown Time mower will continue to viork 3 hours later,
[ Device Log
m
|L Rain Mode off
Fkv] B - 92% Standby {2 Blades Replacement
49. O , Oni © Connect Wi-Fi
Basic Information
a a “ ) Device Information
71 Device Pif o

6.10 Messerwechsel

Hinweis: Nach 200 Stunden Nutzung mit einem neuen Messerset, befolgen Sie die [Ersatzschritte (Replacement

steps)], um auf die alternativen Schraubenldcher zu wechseln.

1))

2)

3)

Connect via: Wi-Fi

& © spot Cutting
o~

v
ﬂ (© Schedule Mowing
o
v [ Remote Mowing

Mower
Kv] @) 86%

Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

Wiihlen Sie [Messerwechsel (Blades Replacement)] aus, um zur nichsten Seite zu gelangen, auf der Sie die
verbleibende Lebensdauer bis zum néchsten Wechsel sehen.

Jedes Messer hat 2 Befestigungslocher. Nach etwa 200 Stunden Nutzung kdnnen Sie die Messer um 180 Grad
drehen, um eine bessere Effizienz zu erzielen. Weitere Anweisungen finden Sie in den [Ersatzschritten
(Replacement steps)]. Wenn Sie sich fiir ein neues Messerset entscheiden, tippen Sie einfach auf [Ich habe
ersetzt (I have replaced)], und der Timer wird zuriickgesetzt.

@) 14:06 - Y B 16:06 @ 16:06. @

. e E

More Functions < Blades Replacement < Replacement Steps

How to replace the blades:

Mower 2

% Online

Common Functions

G

(J Anti-Theft off

Standby

-

No Mowing off

Replacement steps

i () shutdown Time
=]

£ Device Log

<> Rain Mode off

RkY] B - 92% Standby |b Blades Replacement |

49,

[

. @ Connect Wi-Fi
| have replaced
Basic Information
Q “ “ [} Device Information

Device Pl — — —
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6.11WLAN verbinden

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More

Functions)] zu 6ffnen.

2) Tippen Sie auf [WLAN verbinden (Connect WiFi)], wéhlen Sie die gewiinschte Verbindungsmethode aus
und fiir detaillierte Verbindungsschritte lesen Sie bitte Kapitel 3.1.1 oder Kapitel 3.1.2.

Y N 14:06
< Mower More Functions
Mower 2
Connect via: Wi-Fi 2 Online

Common Functions
(© spot Cutting

(© Schedule Mowing

el

N o [} Remote Mowing
Mower U Anti-Theft off
Aikv) @) 86%  Standby
54 No Mowing off

() shutdown Time
[ Device Log

&> Rain Mode off

Standby

{2 Blades Replacement

|L Connect Wi-Fi

Basic Information

[ Device Information

Device PirfTpE——

6.12 Geriteinformationen

16:05 @>n
L4 Connect Mower
—
.
Fe ~
@ s
=

Send Wi-Fi information to mower via Bluetooth.

Wi-FI BT (Faster)

-
.
o N
=0 =
A
G ==
Send Wi-Fi infor connecting to

16:06 @>n
L4 Connect Mower
—
-
¥ b}
= —

§ =2

3 =

Send Wi-Fi information to mower by connecting to
maver's hotspot AP.

Wi-Fl AP

MNo netwark, you can choose Bluetooth connection

Bluetaoth

Um die grundlegenden Geréteinformationen des Mahers (MAC-Adresse, Seriennummer, Firmware-Version usw.) in

der RoboUP® App anzuzeigen, folgen Sie bitte diesen Schritten:

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More

Functions)] zu 6ffnen.

2) Tippen Sie auf [Geriteinformationen (Device Information)]. Die Kartenansicht zeigt nun die grundlegenden
Geriteinformationen an. Tippen Sie auf [Mehr (More)] fiir zusétzliche Informationen.

WD 14:06

(5] Remote Mowing

Connect via: Wi-Fi U Anti-Theft

Sagel

% Online
5% NoMowing

() Shutdown Time

v
O [£] Device Log
S~ o— & Rain Mode
Mo
lower ' {2 Blades Replacement
/] @ 86%  Standby

(& Connect Wi-Fi

Basic Information

-
< Mower IZI < More Functions £

16:06

Wi-Fi Name:
off Wi-Fi Signal Strength
off Ap Name

MAC

SN
on Firmware Version

P

[ Device Information

m

() Device Pin Code

Tkv] B - 92% Standby &> Device Upgrade

Unbind the device

6.13 Gerite-PIN-Code

Device Information

erduo

Good

50411c605894

T112681H3B00091

v0.6.1

172.20.10.12

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
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Functions)] zu 6ffnen.

2) Waihlen Sie [Gerite-PIN-Code (Device PIN code)], um die Seite zu 6ffnen. Tippen Sie auf die Schaltfliache
[PIN-Code dndern (Change PIN code)], geben Sie den neuen PIN-Code ein und tippen Sie auf [Bestéitigen
(Confirm)], um ihn zu speichern.

e 14:06 -
< Mower IZI < More Functions < Device Pin Code

(£ Remote Mowing Device PIN code

Connect via: Wi-Fi % Online (U Anti-Theft off

0 0 o Q
54 No Mowing off
; () shutdown Time
Vi) v Change PIN code Change PIN code
S [E) Device Log El
S~— — &> Rain Mode on )
Mower v © Blades Replacement
RTKv| @) 86%  Standby
() Connect Wi-Fi
03 Basic Information

[£) Device Information

1 2 3
| (©) Device Pin Code asc
4 5 6
Fkv] B - 92% Standby ¢ Device Upgrade 06.1 e
49, O Orin 7 8 9
awn area Mowed area Mowed time p rors Tuv WYz
Unbind the device ) )
a Q “
Home

6.14 Gerite-Upgrade

Hinweis: Der Méher muss eine gute/starke WLAN-Signalempfang haben, damit das Firmware-Upgrade

reibungslos verliuft.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

2) Tippen Sie auf die Option [Gerite-Upgrade (Device upgrade)]. Tippen Sie auf der néchsten Seite auf
[Herunterladen und installieren (Download and install)] und bestétigen Sie, um den automatischen
Firmware-Upgrade-Prozess zu starten. Der Upgrade-Prozess wird innerhalb der App abgeschlossen. Es dauert
ungefahr 15 Minuten, je nach Grofe der Firmware-Datei und Netzwerkgeschwindigkeit.

3) Nach Abschluss des Firmware-Upgrades iiberpriifen Sie auf der Seite [Geréte-Upgrade (Device upgrade)],
ob die aktuelle Version die neueste ist.

Les e - » - - v s -
< Mower I:l < More Functions < Dovice upgrade < Duic upgrace < Oodcs upipade

(&) Remote Mowing

Connect via: Wi-Fi + Online U Anti-Theft off a a a

5+ No Mowing Off

‘;-= ) £ iShutdowniTime, stont ver 110 Listantrvomiti Y v varsany
&) Device Log
notice Motice Notica:
—— o— &> Rain Mode on s T e - o Pt gl T PRSI p—

MMMMM v © Eicios Rspiacament o e e st g s, o - . stubie charping stmn, 40 e
) WD oss  Standby b Cana e Sty ot Comatiser WS e sk g it foas . -

i»

6.15 Miiher entkoppeln

Hinweis: Solange Sie einen Miher in Threm Konto haben, der iiber WLAN verbunden wurde, kénnen Sie ihn

entkoppeln, unabhéingig davon, ob der Miher gerade online ist.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
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Functions)] zu 6ffnen.

2) Tippen Sie unten auf der Seite auf [Gerit entkoppeln (Unbind the device)] und wihlen Sie im
Pop-up-Fenster auf der néchsten Seite [Nur Geriit entkoppeln (Unbind device only)].

3) Lesen Sie die Hinweise im Pop-up sorgfiltig durch und tippen Sie auf [Bestétigen (Confirm)], um den Méaher
vom Konto zu entkoppeln.

14:06 -
< Mower < More Functions More Functions

[ Remote Mowing Remote Mowing >
Connect via: Wi-Fi = Online U Anti-Theft off © Anti-Theft off >
5% No Mowing off 5% NoMowing off >
;‘.’ . () shutdown Time () Shutdown Time >
Vi) o\
[E) Device Log [ Device Log >
\'__/ & Rain Mode on & Rain Mode on > R ——
v l’ restore factory settings.
i {o) Blades Replacement @ Blades Replacement S
Fi<v] @) 86% Standby Mower willlose all data and settings
(=) Connect Wi-Fi () Connect Wi-Fi > -
Confirm
Basic Information Basic Information
™ [Z) Device Information ) Device Information >
(%) Device Pin Code (©) Device Pin Code >

] B ) 92% Standby &> Device Upgrade 061 |
Unbind mower only

49 O

Lawn area Mowed area

[ Unbind the device J Unbind and restore to factory settings

n
Charg Cancel

6.16 Werkseinstellungen zuriicksetzen

Hinweis: Bevor Sie die Werkseinstellungen des Mihers wiederherstellen, lesen Sie Kapitel ,,5:
WLAN-Verbindung*, um zu erfahren, wie Sie iiber Thr WLAN-Heimnetzwerk auf das Internet zugreifen
konnen. Die Internetverbindung ist auf dem LCD-Display des Mihers (auf WLAN-Symbol) sichtbar. Der
Miher muss eine gute/starke WLAN-Signalempfang haben, um einen reibungslosen Werksreset

durchzufiihren.

1) Offnen Sie die RoboUP®-App und tippen Sie auf den Miher. Auf der Karten-Seite tippen Sie auf das [Mehr
Funktionen (More Functions)]-Symbol in der oberen rechten Ecke, um die Seite [Mehr Funktionen (More
Functions)] zu 6ffnen.

2) Tippen Sie unten auf der Seite auf [Gerit entkoppeln (Unbind the device)] und wihlen Sie im
Pop-up-Fenster [Entkoppeln und auf Werkseinstellungen zuriicksetzen (Unbind and restore to factory
settings)].

3) Tippen Sie im Pop-up auf [Bestitigen (Confirm)], um fortzufahren und geben Sie den PIN-Code ein, um die
Werkseinstellungen wiederherzustellen, nachdem Sie erneut auf [Bestétigen (Confirm)] getippt haben.

W 14:06 -
“ Mower [=] K& More Functions

(&) Remote Mowing Remote Mowing >
‘Connect via: Wi-Fi = Online © Anti-Theft off © Anti-Theft off
5+ No Mowing off 5% No Mowing off
= ) O shdownTime & stutdownTime ,
) * Enter PIN cade
) Device Log [E) Device Log >
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Mower v @ Blades Replacement © Blades Replacement > T TR Pk o 1o
Fxv) @D 86%  Standby unbinel?
() Connect Wi-Fi @ Connect Wi-Fi >
Basic Information Basic Information
[) Device Information [) Device Information >
1 2 3
() Device Pin Code () Device Pin Code. > 2] L]
a
@ Device Upgrade 061 £ prA
Unbind mower only
7 8 9
oot ) l Unbind and restore to factory settings J
o bS]
a ) Cancel
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7 Ich

7.1 Personliches Zentrum

1) Waihlen Sie auf der Startseite [Ich (Me)], um zu meiner Seite zu gelangen, tippen Sie dann auf das Avatar, um
die Seite [Personliches Zentrum (Personal Center)| zu 6ffnen, wo Sie Ihr Kontobild, Thren Spitznamen

festlegen, Ihr Passwort dndern, sich abmelden, Ihr Konto kiindigen usw.

Y S 6:07 : S 14:30 -
< Personal Center
Profile Photo 9
=]
Connect via: Wi-Fi % Online
Nickname
.& £} Message Center Account
v (& Language Change Password
() Help And Feedback
&> Version Update
Mower
v @) 86%  Standby @ About
Log Out
Unsubscribe
a =
Home e

7.1.1 Passwort dndern

1) Tippen Sie auf [Passwort dndern (Change password)|, melden Sie sich beim E-Mail-Konto an, erhalten Sie
den Bestitigungscode und geben Sie ihn zusammen mit Threm neuen Passwort ein, dann tippen Sie auf

[Speichern (Save)].

e o - 16108 4 on

< Personal Center < Change Password I:I

Profile Photo

cI

Nickname

£ Message Center Aceount

(A Language Change Password

(® Help And Feedback
@ Version Update

@ About

Log Out

Unsubscribe

7.2 Nachrichtencenter

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Ich (Me)] - [Nachrichtencenter (Message Center)], um die Seite des
Nachrichtencenters zu 6ffnen, auf der Sie Mitteilungen des Gerits einsehen und die Nachrichteneinstellungen

dndern konnen.
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9:41 il T - 9:41 wil -
< Message center @ < Device message Delete
o0 Device message
The account is already logged in on anather
device.

| &G Dovioo messago

L) Message Center

The account is already logged in on another

System message device. The account is already logged in on
another device.The account is already

logged in on another device.The account is
(D Help And Feedback already logged in on another device

&> Version Update
@ About count is already logged in on anather Delete

(A Language

7.3 Sprache

1) Waihlen Sie auf der Startseite [Ich (Me)]-[Sprache (Language)], um die Seite fiir den Sprachwechsel zu
oftnen. Die Standardsprache ist Englisch, aber Sie konnen auf andere Sprachen wechseln (Englisch, Deutsch,
Franzosisch, Italienisch, Schwedisch, Dénisch, Norwegisch, Finnisch).

16:09 L
< Language Save
English adl
Deutsch
Frangais
Htal

£ Message Center s
Svenska

[A) Language
Dansk

{? Help And Feedback
Norsk

&Y Version Update Suomi

(@) About

7.4 Hilfe und Feedback

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Ich (Me)]-[Hilfe und Feedback (Help and feedback)], um die Hilfeseite zu
oftnen, auf der Sie Anleitungen, haufig gestellte Fragen und Feedback einsehen konnen.
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16:09 @n 16:09 @ 16:09

@
< Help And Feedback < Manual And Questions @ o4 Feedback
—
TMO1
L0
2.
3 Message Center
@ | User & Installation Manual
Language E
{D Help And Feedback X
| More Details Picture

&> Version Update

@ About

| Top Questions
Q1. What does the status indicator show?

Q2. What to do f the RTK LED Indicator Contant infarmation
remains solid red?

Q3. What to do if the RTK LED indicator
remains flashing red or blue?

Q4. What to do if Biuetooth cannot be

found during connection?
Contact Us

Q5. What to do if the Wi-Fi
connection fails?

7.5 Kontaktieren Sie uns

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Ich (Me)]-[Hilfe und Feedback (Help and feedback)|-[Kontaktieren uns

(Contact Us)], um die Seite mit der App-Version zu 6ffnen und die aktuellen Kontaktinformationen fiir den
After-Sales-Service einzusehen.

16:09 @n 13:57 -
4 Help And Feedback < Contact Us

oy RoboUP

T™MO1

iroboup.com

@ wwwiroboup.com

£} Message Center

[A) Language
() Help And Feedback J
i RoboUP authorized service center in
@b Version Update e
@ About

=] info@letmerepair.se

R, Sweden: +46 18 843 94 08
Norway: +47 63 7919 90
Denmark: +45 32 42 1553
Finland: +358 942 7214 67

@ Halinasgatan 15, 75228 Uppsala, Sweden

& E

7.6 App-Version aktualisieren

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Ich (Me)] - [Versions-Update (Version update)], um die Seite der
App-Versionen aufzurufen und die aktuelle sowie die neueste Version der App anzuzeigen.
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Y 16:09 9 @
< Version Update
Robo

L) Message Center

Current Version
(A Language

Version Update
() Help And Feedback
&> Version Update
@ About

e

7.7 Uber

1) Tippen Sie auf der Startseite auf [Ich (Me)] - [Uber (About)], um die Seite ,,Uber* aufzurufen und die
Nutzungsbedingungen sowie die Datenschutzrichtlinie einzusehen.

D 16:09

£} Message Center

User Agreement
(&) Language 3
Privacy Policy

(7 Help And Feedback
&> Version Update

@ About

I8

7.8 Abmelden

Wenn Sie sich eine Weile nicht in Threm Konto angemeldet haben, miissen Sie das Token reaktivieren. Um dies zu

erreichen, melden Sie sich zuerst ab und dann erneut an:
1) Offnen Sie die RoboUP® App und tippen Sie auf das [Ich (Me)]-Symbol in der unteren rechten Ecke der Seite,

um zur néchsten Seite zu gelangen.
2) Waihlen Sie [Kontoname (Account Name)] unter dem Profilfoto aus, um zur néchsten Seite zu gelangen.

3) Tippen Sie unten auf der Seite auf [Abmelden (Log out)], um sich vom Konto abzumelden.
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14:30 >m
< Personal Center
Profile Photo &
Nickname
£ Message Center Account
(&) Language English Change Password
(D Help And Feedback
@ Version Update Log Out
® About Are you sure you want to log out?
( Log Out |
Unsubscribe
o -]
e

7.9 Konto kiindigen (Mein Konto deaktivieren)

1)

2)

3)

Wenn Sie Thr Konto kiindigen méchten, tippen Sie nach dem Einloggen in die App auf [Ich (Me)], wéhlen Sie
das Konto unter dem Avatar aus und gehen Sie zur Seite [Personliches Zentrum (Personal Center)].
Wihlen Sie [Konto kiindigen (Unsubscribe)], tippen Sie nach dem Aufrufen der Seite auf [Senden (Send)],
um den Bestitigungscode an die Konto-E-Mail zu senden, geben Sie den Code ein und tippen Sie auf [Konto
kiindigen (Unsubscribe)], um das Konto zu 16schen.

Hinweis: Nach der Kiindigung eines Kontos werden alle Daten des Kontos in der Cloud gel6scht und kdnnen

nicht wiederhergestellt werden.

14:30 @ 16:08 @
< Personal Center < Unsubscribe
Profile Photo &
Nickname ADC
) Message Center Account 110909 oup.
‘When you unsubseribe, all account information will
be erased.
(A) Language English Change Password
(D Help And Feedback
@ Version Update
@ About
( Log Out |
&) -]
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